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م،  سرعت  در اطمینان قابلیت ،NE90اینورترهای  در سنسور  بدون برداری  کنترل عملکرد ر اضافه ظرفیت ک انس  در  با رک یین ف  و  پا

ترل  دقت  ترل  تنشن حالت در  بالا  کن لقه کن از  ح بود را ب رد  .است   بخشیده  به اری و  لغزش   ضد عملک بدتر، دما،   شرایط قوی آن با  سازگ

ند  سطح بالای  نیازمندیهای کاربردی  شود که می غبار باعث  گرد و  رطوبت و ه ک  .مشتری را برآورد

لی NE90 اینورترهای سری ه می توانند از آپلود نرم RS485 دارای رابط داخ د ک   اینورتر  پارامتر بر  افزار، دانلود و نظارت هستن

نترل  و  سرعت حالت 16  داخلی، PID  .کنند  استفاده  رد   پیچیده  و  مختلف حالات  تواند می پیشروی ک رب ا ص دهد و ک الا را تشخی ا دقت ب ب

ع  ای ی در صن ت کاغذ، ماشین وسیع ندی،   نساجی، صنع ر، بسته ب بزا شته باشد چاپ،  ا  .پمپ و فن دا

  قرار مشتریان اختیار در را  احتیاطی اقدامات  و  نگهداری روزانه  و  عیب یابی  پارامترها، تنظیم  پیکربندی،  و  نصب برای  راهنما  کتابچه  این

  عملکرد صحیح و عملکرد بالای اینورترهای سری  و نصب از تا بخوانید دقت به را راهنما دفترچه این نصب از قبل لطفا   .دهد می

NE90  نید  .اطمینان حاصل ک

دی :خطر  ر به آتش سوزی یا آسیب ج دم رعایت الزامات عملیاتی ممکن است منج ه در آن ع ی ک صی یا حتی مرگ    وضعیت شخ

 .شود 

اط ه  وضعیتی  :احتی  .شود  تجهیزات  به  آسیب  باعث  است  ممکن  عملیاتی الزامات   رعایت  عدم  آن  در ک
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  1فصل  ایمنی   های  توصیه

 
 ایمنی   احتیاطی  اقدامات  1-1

 
 شرایط ایمنی  کلاس ایمنی  توصیه

زیی از آن   - ه است یا ج ر محصول در تماس با آب بود م  اگ سته یا گ ه است، آن    شک شد

نید  .را نصب نک

سب  اگر  - سب  با  مطابق  بندی بسته روی  برچ  آن   نیست، درایو  روی  برچ

 .نکنید  نصب  را

 

 
 خطر 

 
 
 
 

 

  از   قبل

 نصب 

ام انتقال یا  - ردن   هنگ د مراقب   حمل ک شی  .دارد   وجود  دیدن محصول احتمال آسیب  .با

ه  آسیب محصول از  - ه  اجزا از یکی فاقد یا دید ستفاد نید ا آسیب به خودتان   احتمال .نک

 .وجود دارد 

ستم کنترل  های قسمت برهنه دستان  با  -  برق   احتمال .نکنید  لمس  را سی

تریکی شوک   و گرفتگی ود الک  .دارد  وج

 

 

 
ط  ا  احتی

ه  ای پایه  - ه   ک ا شتعال   قابل  غیر  ای ماده  یا فلز  از باید  شود می نصب  آن  روی  دستگ ا

شد  ود دارد  خطر آتش  .با  .سوزی وج

ه   - ا ه   محیطی   در  را دستگ از های   ک د، نصب  دارد  وجود انفجار قابل  گ نی  درغیر  نک

 .احتمال انفجار وجود دارد اینصورت

ه، های پیچ   - لامت   با های پیچ  مخصوصا نگهدارند گ   قرمز ع  باز   را  رن

 نکنید

 

 

 
 خطر 

 
 
 
 
 
 

 
  هنگام 

سیم  تکه  - نصب  ده   باقی  های  به درایو    آسیب  خطر .نکنید   رها درایو  درون هارا پیچ  و  مان

 .وجود دارد 

 .کنید   نصب   خورشید نور مستقیم به دور از و کمترین لرزش  با  در مکانی را محصول  -

 مقداری   اند   شده نصب  مکان  یک  در   درایو  چند  یا  دو  که  هنگامی   -

ک  جهت خالی   فضای یرید نظر  در شدن  خن  .بگ

 

 

 
ط  ا  احتی
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 شرایط ایمنی  کلاس ایمنی  توصیه

شی  سیم  -  .شود   انجام  مجاز  و متخصص   افراد  توسط  باید  ک

ه مدار باید مابین قطع   - نند  )سوزی   خطرآتش (  .و شبکه اصلی نصب شود  درایو ک

 عدم .نمایید   حاصل اطمینان  ورودی تغذیه بودن قطع  از سربندی به اقدام  از قبل  -

 .شود  تجهیزات  یا شخص  به  آسیب باعث میتواند موضوع   این رعایت

شتی  که آنجایی از  - ه  این کلی جریان ن شتر است ممکن دستگا شد،  آمپر  میلی 3 از بی  جهت  با

ستم باید  برقی شوک  ریسک   از  جلوگیری ه  این زمین  اتصال سی   مرتبط موتور و دستگا

 .باشد شده   خوبی اجرا به آن به

ابل هرگز  - ,U,V) درایو خروجی  های  ترمینال به  را  پاور ک W)  نید  متصل به   .نک

 عدم .کنید حاصل اطمینان  علامت ترمینال های سربندی توجه نمایید و از سربندی صحیح 

ته این رعایت  .شود  می  درایو به آسیب باعث نک

 .کنید  نصب  ) PB  یا  (-Pو  (+P)مقاومت های ترمز را فقط بر روی ترمینال های   -

 .گردد   می تجهیزات  به  آسیب  باعث  نکته این  رعایت  عدم

 
 
 
 
 
 

 

 
 خطر 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 سربندی 

ت،  درایوهای  تمامی   - ویل  از  قبل  شرک hi  تست   تح -pot  ه را د؛ گذراند   وکاربران  ان

ه   این  روی  هایی  تست  چنین  سازی  پیاده   از  تجهیزات   این ع  دستگا  .شوند می من

 .شود   می   تجهیزات به آسیب باعث نکته این رعایت  عدم

نال  سیم  - سیگ ابل به باید الامکان حتی های  د  قرار برق های اصلی دور از ک یرن در    .گ

ه  باید  صورت عدم اطمینان از این موضوع آرایش متقاطع عمودی  غیر  در  .شود پیاد

نال با نویز تداخل است ممکن صورت این ترلی  های  سیگ اید بوجود کن   .بی

 
 
 

 

 
ط  ا  احتی
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 شرایط ایمنی  کلاس ایمنی  وصیه      

 از شود می   پیشنهاد  باشند،  متر  100  از  بیش   درایو  و  موتور  بین  های  کابل  طول  اگر  -

تور  روجی   راک ه  AC خ د ستفا  موضوع  این رعایت   عدم .شود  ا

ن  بوجود   باعث  .گردد  می  خطا  آمد

  

لویی   درپوش   که   صورتی  در تنها  درایو   - سته آن  ج ه  ب  .شود  روشن  باید شد

 .دارد   وجود الکتریکی شوک   و گرفتگی برق احتمال صورت  این غیر در

 

 
 خطر 

 
 

 
  از  قبل

  روشن 

 کردن 

سربندی    از  .باشد مطابق  محصول نامی ولتاژ با ورودی ولتاژ که کنید بررسی  -

روجی  و ترمینال  (R,S,T)ورودی  صحیح ترمینال های  ,U,V)  های خ W) و 

نترل   بخش  سربندی  انبی  های مدار   و درایو  ک  همچنین .نمایید حاصل  اطمینان آن   ج

 قرار  خوبی اتصال وضعیت در ها  سیم  تمامی

شته شند دا  .دارد  وجود  درایو  به  آسیب  احتمال صورت این  غیر  در  .با

 

 
ط  ا  احتی

ز   پس   را محصول درپوش  - ز  کردن روشن  ا رق  احتمال (  .نکنید  با  ).گرفتگی  ب

د  هیچکدام از ترمینال های ورودی و خروجی را با دست برهنه لمس  - ی   احتمال(  .نکن

ی  برق رفتگ  ).گ

 

 
 خطر 

 

 
  از  پس 

  روشن 

 کردن 

ستفاده   اگر  -  می آید در  چرخش  به موتور چون است نیاز خودکار تنظیم گزینه از ا

ود ارکرد مراقب آسیب احتمالی به خ م ک ا شید هنگ برخورد با   خطر(  موتور با

 ).تجهیزات

رهای  - یشفرض   پارامت ری   را  پ ید   دستکا اه  به   آسیب (  .نکن  ).  دستگ

 

 
ط  ا  احتی

خطر   .کنند   دستکاری  اندازی راه   هنگام  در  را  ها سینگال نباید متخصص غیر  افراد  -

 .آسیب به خود شخص و دستگاه وجود دارد 

نید   فن یا مقاومت های ترمز را برای  - ته   رعایت  عدم  .اندازه گیری دما لمس نک این نک

 .سوختگی و آسیب شخص می شود  باعث

  .نمایید   جلوگیری  کار  هنگام   دستگاه   درون   خارجی   شی   هرگونه   ماندن   جای  از  -

ود دارد اه وج   .خطر آسیب به دستگ

 
 

 

 
 خطر 

 
 
 

  هنگام 

 کار 

 دستگاه
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م را بوسیله قطع و وصل  stop)  & (startعمل روشن و خاموش    ست   یا فیوز  سی

ه  به آسیب احتمال .ندهید  انجام ورودی  کنتاکتور  وجود  دستگا

 .دارد 

 

 
ط  ا  احتی

  هنگام 

 کار 

 دستگاه

 
خطر  (صورت پذیرد   متخصص افراد توسط باید فقط دستگاه  تعمیر و بازدید نگهداری  -

 ).آسیب به شخص 

اه  بودن خاموش  هنگام  در فقط  تعمیر و بازید  -   .صورت پذیرد  آن برق  بودن  قطع  و دستگ

 ).گرفتگی برق احتمال(

ه   از پس   فقط را  درایو   -  باعث کار این  .کنید  بررسی   و  تعمیر  آن بودن خاموش   دقیقه از   د

ه   باقی ولتاژ تخلیه   این  رعایت  عدم  .شود  تر امن   مقادیر سطح  تا هاست  خازن در ماند

ص   به  آسیب  باعث  موضوع   .شود می   شخ

د، تنها در زمان خاموشی پاور و  - سازی هستن ه قابل جدا زایی ک   برق قطع   تمامی اج

 .شوند جدا یا متصل توانند می

ک   پارامترها  تمامی  درایو  تعویض  از  پس   -  .شوند  تنظیم  و  چ

 
 
 
 

 

 
 خطر 

 
 
 
 
 
 

 
  نگهداری

 مراقبت   و

 
 ایمنی   احتیاطی  اقدامات  2-1

NE سری  اینورتر  از  استفاده   در  :شود  توجه  زیر موارد  به   لطفا  90

 

ر   1-2-1  پایین   فرکانس و ثابت  گشتاور  حالت در  کا

امی  شود و عمر مفید  می بدتر گرما تاثیر کاراست، حال در کم سرعت  با زیادی زمانی بازه  در القایی موتور با درایو که هنگ

ود قرار ر برای مدت زمان زیادی، .می دهد موتور را تحت تاثیر خ شتاور اگ اشد، نیاز مورد  ثابت  سرعت کم و گ ر ب رب ا ی ک   بایست  م

انس   موتور از یر فرک ند  استفاده متغ  .ک

 موتور  عایق   تایید   2-2-1

م ا ز استفاده هنگ N  سری  اینورتر ا E90،   ا طف ز قبل ل ده ا ز استفا وتور بودن عایق  موتور، ا ز تا کنید  بررسی را م   تجهیزات به  آسیب  ا

ه،  .شود  جلوگیری  موتو   کاری محیط  که مواقعی  در  بعلاو
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 بندی  عایق  است،  نامناسب ر

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



6  

ستم،  ایمن  عملکرد  از  تا  کنید  بررسی  مرتب  طور  به  را  موتور  .کنید  حاصل  اطمینان  سی

 
ی   گشتاور   3-2-1  منف

ک  اغلب  بالابر، مانند هایی  درموقعیت شتاور ی  جریان،  اضافه  یا  ولتاژ اضافه خطای بروز صورت در و دارد وجود منفی  گ

ه   این حالت، در .شود  می  موقف  اینورتر ستفاد شد  مقاومت ترمز ضروری  از ا  .می با

 
 دستگاه   مکانیکی  لغزش   4-2-1

ه می توان روجی مواجه شود ک انس های خ انیکی در برخی از فرک د لرزش مک شدی ه از با  درایو ممکن است با نقطه ت ستفاد   فرکانس  ا

 .از آن جلوگیری کرد پرش  های

 
زنی  ظرفیت   5-2-1 رای  خا  توان   ضریب   بهبود   ب

  ضریب دهنده   بهبود  خازن،  به  اینورتر  خروجی  اگر  است،  پالسی  موج   نوع   از  اینورتر  خروجی  ولتاژ  که  آنجایی  از

شد،  متصل  ولتاژ  به  حساس   مقاومت  یا  قدرت ه آسیب برساند  به  یا  و  شود  قطع   یا  اینورتر  شود  می  باعث  با ا د  حتما آن  .دستگ و   را برداری

شد  شود  توصیه می ه  همانطـــور  .در سمت خروجی نبا ل ک شان  1-1  در شک ه است، ن ده شد گ مانند دا  و کلیدهای هوا وسایل سوئیچین

نید  را اضافه کنتاکتورها اه  شدن  فعال هنگام  خروجی اینورتر( .ک  )باید صفر باشد خروجی سوییچ سمت  دستگ

 

زن  اتصال  قطع  1-1شکل  ز  خا ر خروجی  ا  اینورت
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s-2-1  پایه  فرکانس   کاهش   تنظیمات 

امی ه  هنگ قدرت آن را   اینورتر،  حد  از شدن بیش   گرم از جلوگیری  برای لطفا  است،  نامی فرکانس  از کمتر اصلی  فرکانس  تنظیم  ک

 .بکاهید

 50Hzبالای  های  فرکانس در  عملکرد 7-2-1

رد انس  عملک ه 50Hz بالای  های   در فرک لاو زم است   و صدای موتور،  گرفتن ارتعاش   نظر  در بر  ع ه  لا دود سرعت موتور و    از مح

ه های مکانیکی اطمینان حاصل شود  .دستگا

 موتور  الکترونیکی   حرارتی  حفاظت  اهمیت   8-2-1

امی  نامی اینورتر ظرفیت  با موتور  اگر .کند حرارتی محافظت  موتور  از تواند می اینورتر شود،  می انتخاب آداپتور موتور که هنگ

رد ایمن موتور انجام دهید  اطمینان برای را حفاظتی سایر اقدامات یا کنید تنظیم را حفاظت مقدار  حتما   ندارد، مطابقت  .از عملک

 توان   کاهش  و  ارتفاع   9-2-1

شتر  هوا  بودن  رقیق  دلیل  به  اینورتر  حرارت  اتلاف  اثر  است،  m  1000 از  بیش   ارتفاع   که  مناطقی  در   را کاربری است  لازم  و  شود می  بی

ه   کاهش  ل  .شود  داد شان  را  ارتفاع  و اینورتر  نامی جریان  بین رابطه 1-2  شک  .دهد  می  ن

 

 
ر  1-2شکل  ر  نامی خروجی جریان نمودا رتفاع   کاهش و  اینورت  ا
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 حفاظت  درجه  پیرامون  10-2-1

شاره  درجه به  ،NE90 اینورتر  IP20 حفاظت سطح  فاظتی ا امی  دارد ح ه  هنگ د  ک ه    انتخاب  کلید  یا صفحه  وضعیت   نمایش   واح شد

 .است

 محصول   انهدام و دفع  ملاحظات  3-1

م ا ر،  بردن  بین  از  هنگ  :باشید   داشته  توجه  لطفا    اینورت

ترولیتی و اصلی خازن الکترولیتی مدار ام  است چاپی ممکن مدار روی برد خازن الک هنگامی که قطعات    .شوند  منفجر سوزاندن  هنگ

ورد  لطفا به عنوان زباله های صنعتی .پلاستیکی بدنه سوزانده می شوند، گاز سمی تولید می شود  .شود   برخ

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



9  

  2  فصل  محصول   معرفی 

 
 نامگذاری   قوانین   1-2

 

 

 ها   مدل  توضیحات  2-1شکل

 
 پلاک  اطلاعات 2-2

ک   راست اینورتر، سمت  زیر پنل در شان ی لاک ن ه  پ ه است   اینورتر متصل بندی دسته و مدل  دهند  :است شرح زیر به  اطلاعات  .شد

 

ل   نام   تعیین  قوانین   2-2شک

 NE90－ 4 T 0015 G 

09270292424   -  05137292424  
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 سری  مدل و  3-2

 
ن ر  توا وتو ل  م ده   قاب ا ف ست  ا

(KW) 

 خروجی   جریان 

 (A)نامی

ت رفی ی   ظ ام  ن

(KVA) 
 مدل

 سطح

ژ  ولتا

0.4 2.3 1 NE90-2S0004G 
 

220V 

 تکفاز

0.75 4 1.5 NE90-2S0007G 

1.5 7 3 NE90-2S0015G 

2.2 9.6 4 NE90-2S0022G 

0.4 2.1 1.5 NE90-2T0004G  
 
 
 
 
 
 

 

 

220V 

 فاز  سه

0.75 3.8 3 NE90-2T0007G 

1.5 5.1 4 NE90-2T0015G 

2.2 9 5.9 NE90-2T0022G 

3.7 13 8.9 NE90-2T0037G 

5.5 25 17 NE90-2T0055G 

7.5 32 21 NE90-2T0075G 

11 45 30 NE90-2T0110G 

15 60 40 NE90-2T0150G 

18.5 75 57 NE90-2T0185G 

22 91 69 NE90-2T0220G 

30 112 85 NE90-2T0300G 

37 150 114 NE90-2T0370G 

45 176 134 NE90-2T0450G 

55 210 160 NE90-2T0550G 

75 304 231 NE90-2T0750G 

0.75 2.1 1.5 NE90-4T0007G  

 
 
 
 

 

380V 

 فاز  سه

1.5 3.8 3 NE90-4T0015G 

2.2 5.1 4 NE90-4T0022G 

3.7 9 5.9 NE90-4T0037G 

5.5 13 8.9 NE90-4T0055G 

7.5 17 11 NE90-4T0075G 

11 25 17 NE90-4T0110G 

15 32 21 NE90-4T0150G 

18.5 37 24 NE90-4T0185G 

22 45 30 NE90-4T0220G 

30 60 40 NE90-4T0300G 
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ن ر  توا وتو ل  م ده   قاب ا ف ست  ا

(KW) 

 خروجی   جریان 

 (A)نامی

ت رفی ی   ظ ام  ن

(KVA) 
 مدل

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

380V 

 فاز  سه

37 75 57 NE90-4T0370G 

45 91 69 NE90-4T0450G 

55 112 85 NE90-4T0550G 

75 150 114 NE90-4T0750G 

90 176 134 NE90-4T0900G 

110 210 160 NE90-4T1100G 

132 253 192 NE90-4T1320G 

160 304 216 NE90-4T1600G 

187 355 234 NE90-4T1850G 

200 377 250 NE90-4T2000G 

220 426 280 NE90-4T2200G 

250 465 355 NE90-4T2500G 

280 520 396 NE90-4T2800G 

315 585 445 NE90-4T3150G 

350 650 500 NE90-4T3500G 

400 725 565 NE90-4T4000G 

450 820 630 NE90-4T4500G 

500 860 700 NE90-4T5000G 

560 990 784 NE90-4T5600G 

630 1100 882 NE90-4T6300G 

710 1280 994 NE90-4T7100G 

800 1400 1120 NE90-4T8000G 
v v
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 مشخصات   4-2
 

رد  فنی   مشخصات  موا

220  :تکفاز V 

380V / 415V / 440V / 460V /460V;50Hz / 60 Hz :سه فاز 

 
ژ  ا ی  ولت ام   ن

 ورودی

دم  میزان   ؛  %20±  ولتاژ %5±فرکانس  ؛  >%3ولتاژ تعادل ع  رنج  :

0～380V / 415V / 440V / 460V  ژ ز  نامی  ولتا   مجا
 

 
 خروجی 

0Hz～5000Hz فرکانس   رنج 

0.01Hz انس   وضوح رک  ف

 دقیقه 1  برای مجاز  جریان  150%

 ثانیه  3  برای  مجاز  جریان 180%

 
ی  نای ه  توا ضاف ر  ا ا  ب

±5% (FVC) رل  دقت ر  کنت   گشتاو
 
 
 
 
 
 
 
 

 

  قابلیتهای

ی رل  کنت

V/F, Sensor less vector control (SVC) 

Speed Sensor vector control (FVC) 

ز  پشتیبانی ی   ا رها و PMS  موت M 

 
ی  رلی  مدها  کنت

.0  ×فرکانس   بالاترین  :دیجیتال  تنظیم 01%  ± 

انس  بالاترین :آنالوگ   تنظیم ±  × فرک 0. 2% 

 
رکانس  دقت  ف

انس  بالاترین  :آنالوگ  ؛ 0.01Hz  :دیجیتال  انس   وضوح %0.1  × فرک رک  ف

0.40Hz～20.00Hz رکانس ز  ف  آغا

شتاور  تقویت ک، گ شتاور تقویت  اتوماتی 0  دستی  گ .1%~30 .0 ت % وی ر   تق او شت  گ

 ثابت؛  گشتاور  V/F  منحنی  :روش  پنج 

ه   تعریف  V/F منحنی  نوع   1  کاربر؛   توسط  شد

power) the tim پایین  گشتاور منحنی  نوع  3 es  (2. 0/1. 7/1. 2 

 
حنی  /V  من F 

ود  7از نظر زمانی    ؛S  نوع خطی و منحنی  :دو نوع    .دارد   نوع منحنی وج

ی زمان یه  یا دقیقه برحسب انتخابی  بصورت   تواند  م  :  باشد  ثان

60 تا  حداکثر  .دقیقه  00

 
 

Acc./Dec. منحنی 

انس  ثر  ～ DC  :  000Hzترمز   فرک داک انس   ح زمان   فرک

～0ترمز  36. 0s: 

.0 : ترمز  جریان 0%～ 100. 0％ 

 
ز  DC  ترم
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رد  فنی   مشخصات   موا
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
  قابلیتهای

ی رل  کنت

 37kw～30  .دارد   داخلی   انرژی  ترمزمصرف  مقاومت  37kwزیر 

 .است اختیاری خارجی  ترمز مقاومت یا داخلی ترمز یونیت

 
ز  رف  ترم رژی  مص  ان

.0  :فرکانس  رنج 1Hz～ 50. 00Hz 

.0  :نزول  و  صعود  شیب 1～60. 0s 

 ای  لحظه اندازی  راه 

(JOG) 

رل سیستم یک راحتی  به یجاد  بسته  حلقه  کنت ی ا خلی  دوبل PID .شود م  دا

 های  ترمینال  یا داخلی  PLC  طریق  از ای مرحله  16 سرعت حداکثر

 .شود می  اجرا  کنترلی

 
 ای  مرحله  چند  سرعت

نس  ا رک ز  نوسان  ف ین  پیش   ا رکانس   و  شده  تعی زی   ف رک ظیم   قابل  م رکانس تن  نساجی   نوسان  ف

 خودکار  ولتاژ   تنظیم شبکه   ولتاژ  نوسان  زمان  در  ولتاژ  خودکار  داشتن  نگه ثابت

رژی  سازی   ذخیره ا  ان ز  استفاده  ب بلیت  ا نه قا زی  بهی ر سا  منحنی   خودکا

V/F  ا ر   به   توجه  ب  با

لت ره حا ی   ذخی رژ   ان

 خودکار 

 خطاهای  بروز  از  جلوگیری  برای  جریان  خودکار  کردن  محدود 

 جریان   اضافه  مکرر

  سازی   محدود

 جریان خودکار

نترل   مخصوص  کارت   توسط رد  این  آب،  پمپ  ک د   می   عملک  توان

 .کند  سازی  پیاده  را  آب  پمپی  چند  ثابت  فشار

 
رل د  کنت ی   چن  پمپ

Modbus RS485 اط  استاندارد رتب  ا

ینالهای   پنل،  کنترل رل،  ترم انال  3  :  سریال  پورت   کنت ن ارسال راههای سوییچ  قابل  ک   فرما
 
 
 
 

 
 راه   قابلیتهای

 اندازی

ترل تنظیم ظیم ▼، ▲  :پنل  پتانسیومترکن لیدهای تن رل ک ردی   پنل؛ کنت تنظیم    :کدهای عملک

 پورت سریال؛ 

ات الا   تنظیم یین/ب ینال   پا رم ظیم  :ت ژ تن تنظیم جریان آنالوگ    ورودی؛ آنالوگ  ولتا

م  :ورودی ظیم  پالس ورودی؛ تنظی یبی؛   های  راه تن  ترک

 .هستند  تعویض  قابل  فوق  های  راه 

 
 
 

 

 فرکانس  تنظیم  کانال

 تا  بالا  سرعت پالس  ورودی  از یکی که  دیجیتال   ورودی  ترمینال 8

100 K Hz  شتیبانی  .کند  می  پ

 
 ورودی   کانال 
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 ولتاژی   ورودی  از  ها  ترمینال  از  یکی  آنالوگ،  ورودی  ترمینال  2

0～10 V  شتیبانی ند  پ یا    10V～0  و ترمینال دیگری که از ورودی ولتاژی می ک

ریان 20m～0  ورودی ج A  ند شتیبانی می ک  .پ

 
 ورودی   کانال 

 
 
 
 
 
 

 
 راه   قابلیتهای

 اندازی

c  نوع ( پرسرعت پالس  خروجی ترمینال1 olle ctor ( Ope n شتیبانی ل   پ از سیگنا

100K～0  موج مربعی خروجی  Hz 

 دیجیتال   خروجی  ترمینال  1

.5)  ≤ رله  خروجی   ترمینال  2 5kw)  ،  5  زیر  رله   یک. 5kw 

روجی ترمینال  2 شتیبانی از  خ ریان   خروجی  آنالوگ، پ 20m～0  ج A  10～0 یاV  

 ولتاژ خروجی 

ل  5.5kw  )  2＞  ترمینال 1 .5≤)  ترمینا 5kw 

 
 
 
 

 
 خروجی   کانال

ریان  خروجی،  ولتاژ  فرکانس، تنظیمات نمایشگر ر  غیره  و  خروجی  ج ل  نمایشگ   LED  دیجیتا
رل   کنت

 پنل 
انس  نمایشگر روجی، فرک ریان خ روجی،  ج ر  غیره  و خروجی ولتاژ  خ ر  نمایشگ رجی   کنتو  خا

 کلیدها  قفل .دارند  شدن  قفل  قابلیت  ها  کلید  تمامی

بر  حفاظت را رب ان؛  اضافه  د ژ؛ اضافه  جری اژ؛ افت  ولتا رمای  ولت  بیش  گ

 .ورودی  فاز  افت  از  حفاظت  .غیره   و  بار  اضافه  حد؛  از

 
رد لک تی   عم  حفاظ

رل   پنل  ترمز،  مقاومت  ری  قسمتهای  .غیره   و  پانل  نصب   های  پایه  کابل،  دور،   راه از   کنت  اختیا

اخلی،   محیط   نور   وخاک،   گرد   خورنده،   های   گاز   هرگونه   از   عاری   د

 .غیره   و آب  بخار  روغنی،  و  نفتی بخارات  خورشید،  مستقیم

 
 محیط 

 
 
 
 

 
 محیط 

اع  1000m) بالای  درارتفاع  توان اصلاح  لزوم(  1000m  از کمتر رتف  ا

 محیطی  دمای ℃40+～℃10-

R%95  از  کمتر H  وبت  رط

 لرزش  5.9m/s  (0.6g)  از کمتر

ی  ℃60+～℃20- ری   دما ردا با  ان

IP20  )حفاظت   سطح  )کلید صفحه  وضعیت یا وضعیت  نمایش   واحد انتخاب  در  
 ساختار 

 سازی  خنک  فن  توسط   سازی  خنک

 نصب  کف   و دیوار  روی نصب قابل
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 محصول  ظاهری  مشخصات  5-2

 

 

 
 
 

 
 محصول  اجزای  2-3شکل
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s-2  نصب  اندازه 

1-s-2  تکفازKW 1.5 ～ 0.75  ،  فاز   سهKW 2.2 ～ 0.75  ) پلاستیکی  بدنه( 

 

220V 0.75kw~1.5kw/380V 0.75kw~2.2kw 

 

 
(mm)  ابعاد  نصب  (mm) 

 مدل 
یه   سوراخ  W1 H1 H2 D W H پا

NE90 /  220 ورودیV  تکفاز 

 

 

Φ4 

 

 

58 

 

 

162.5 

 

 

--- 

 

 

120 

 

 

76 

 

 

174 

NE90-2S0007G 

NE90-2S0015G 

NE9  380Vفاز   سه  ورودی  / 0

 
 

 

Φ4 

 
 

 

58 

 
 

 

162.5 

 
 

 

--- 

 
 

 

120 

 
 

 

76 

 
 

 

174 

NE90-4T0007G 

NE90-4T0015G 

NE90-4T0022G 
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1-s-2 a  75KW ～ 37  ) پلاستیکی  بدنه( 

 

 
(mm)  ابعاد  نصب  (mm) 

 مدل 
یه   سوراخ  W2 W1 H1 D W H پا

NE9  380Vفاز   سه  ورودی  / 0

 

Φ5 

 

99 

 

87 

 

209 

 

169.5 

 

110 

 

220 

NE90-4T0037G 

NE90-4T0055G 

NE90-4T0075G 

 
 
 

2-s-2  KW 37 ～ 11  )پلاستیکی  بدنه( 

 

 ابعاد   2-4شکل
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(mm)  ابعاد  نصب  (mm) 
 مدل 

یه   سوراخ  W2 W1 H1 H2 D W H پا

NE9   380Vفاز   سه  ورودی  / 0

Φ5 119 107 250 --- 190 130 261 
NE90-4T0110G 

NE90-4T0150G 

Φ5 117 167 282 --- 196 190 293 
NE90-4T0185G 

NE90-4T0220G 

Φ7 --- 316 316 --- 200 200 330 
NE90-4T0300G 

NE90-4T0370G 

 

 
3-s-2  200KW ～ 37  )فلزی   بدنه( 

 

 ابعاد  s-2شکل                 ابعاد 2-5شکل 

 
(mm)  ابعاد  نصب  (mm) 

 مدل 
یه   سوراخ  W1 H1 H2 D W H پا

NE9  380Vفاز   سه  ورودی  / 0

Φ9 200 426 --- 230 260 445 NE90-4T0370G 

Φ9 200 466 --- 225 260 485 
NE90-4T0450G 

NE90-4T0550G 

 

Φ12 

 

180 

 

604 

 

--- 

 

310 

 

290 

 

630 

NE90-4T0750G 

NE90-4T0900G 

NE90-4T1100G 

(mm)  ابعاد  نصب  (mm) 
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یه   سوراخ  W1 H1 H2 D W H پا
 مدل 

Φ14 280 730 --- 320 390 760 
NE90-4T1320G 

NE90-4T1600G 

Φ14 280 755 --- 300 450 790 
NE90-4T1850G 

NE90-4T2000G 

 

 
4-s-2  250KW ～  220  ) فلزی   بدنه( 

 

 ابعاد  2-8شکل                ابعاد  2-7شکل 

 
(mm)  ابعاد  نصب  (mm) 

 مدل 
یه   سوراخ  W2 W1 H1 H2 D W H پا

NE9   380Vفاز   سه  ورودی  / 0

Φ14 200 200 775 1090 330 510 810 
NE90-4T2200G 

NE90-4T2500G 
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5-s-2  450KW ～ 280  ) زمینی   نصب( 
 

 ابعاد  2-10شکل                 ابعاد 2-9شکل 

 
(mm)  ابعاد  نصب  (mm) 

 مدل 
یه   سوراخ  W2 W1 H1 H2 D W H پا

NE9  380Vفاز   سه  ورودی  / 0

Φ22 250 250 1047 1542 440 720 1102 
NE90-4T2800G 

NE90-4T3150G 

Φ25 300 300 1220 1760 400 820 1270 

NE90-4T3500G 

NE90-4T4000G 

NE90-4T4500G 

 
5-s-2  800KW ～ 500  ) زمینی   نصب( 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 2-11شکل 
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یه   سوراخ  اینورتر  مدل D(mm) W(mm) H(mm) پا

Φ20 475 950 1900 NE90-4T5000G 

Φ20 600 1200 2000 
NE90-4T5600G 

NE90-4T6300G 

Φ20 600 1500 2000 
NE90-4T7000G 

NE90-4T8000G 

 
-7-1  قسمت های اختیاری   7-2

ترمز  2  مقاومت 

ود و( 22kw  زیر ،NE90  سری  دراینورترهای لی ترمز  یونیت دارای ،22kw)خ مد نظر، نیازمند   کاربرد به اگربنا  .هستند  داخ

ه از مقاومت ترمز هستید، لطفا طبق جدول زیر مقاومت ترمز ل    نحوه اتصال .را انتخاب کنید استفاد   2-8مقاومت ترمز به درایو در شک

ه است  ه شد شان داد  .ن

 
 اینورتر  به   خارجی  ترمز   یونیت   اتصال  دیاگرام  2-8شکل

 
 ترمز مقاومت   انتخاب  جدول 2-7-2

 

ز   مقاومت رم  مدل  (kw)  مناسب  موتور (Ω)  مقاومت (w)  مقاومت  قدرت ت

 NE90-4T0007G 0.75 300 400 داخلی 

 NE90-4T0015G 1.5 300 400 داخلی 

 NE90-4T0022G 2.2 200 500 داخلی 

 NE90-4T0037G 4.0 200 500 داخلی 
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ز   مقاومت رم  مدل  (kw)  مناسب  موتور (Ω)  مقاومت (w)  مقاومت  قدرت ت

 NE90-4T0055G 5.5 100 800 داخلی 

 NE90-4T0075G 7.5 75 800 داخلی 

 NE90-4T0110G 11 50 1000 داخلی 

 NE90-4T0150G 15 40 1500 داخلی 

 NE90-4T0185G 18.5 30 4000 داخلی 

 NE90-4T0220G 22 30 4000 داخلی 

 NE90-4T0300G 30 20 6000 داخلی 

 NE90-4T0370G 37 16 9000 داخلی 

 NE90-4T0450G 45 13.6 9000 خارجی

 NE90-4T0550G 55 2*20 12000 خارجی

 NE90-4T0750G 75 2*13.6 18000 خارجی

 NE90-4T0900G 90 3*20 18000 خارجی

 NE90-4T1100G 110 3*20 18000 خارجی

 NE90-4T1320G 132 4*20 24000 خارجی

 NE90-4T1600G 160 4*13.6 36000 خارجی

 NE90-4T1850G 185 4*13.6 36000 خارجی

 NE90-4T2000G 200 5*13.6 45000 خارجی

 NE90-4T2200G 220 5*13.6 45000 خارجی

 NE90-4T2500G 250 5*13.6 45000 خارجی

 NE90-4T2800G 280 6*13.6 54000 خارجی

 NE90-4T3150G 315 6*13.6 54000 خارجی

 NE90-4T3500G 350 7*13.6 63000 خارجی

 NE90-4T4000G 400 8*13.6 72000 خارجی

 NE90-4T4500G 450 8*13.6 90000 خارجی
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  3  فصل  بندی   سیم و  نصب

 
-1  مکانیکی   نصب   1-3

 نصب  محیط 1-3

 ℃10- ～ ℃40+ محدوده  در  باید   محیط  دمای  .گردد   نصب  مناسب  تهویه  با  مکانی   در  دستگاه  لطفا    -

شد شد، ℃40 از  بالاتر  دما  اگر  .با  .شود  تقویت  حرارت  دفع   و  تهویه  و  یابد  اینورترکاهش   ظرفیت  باید  با

ه   یا  غبار  و  گرد  از  دور  به  محلهای  از   - انی    -  .شود  نصب  خورشید  نور  تابش مستقیم  و  فلزات  براد در مک

شتعال  ه و گازهای قابل ا د ورن شود   عاری از گاز های خ  .نصب 

شد   میعان  تراکم  بدون  و  %95 از کمتر  باید  رطوبت  -  .با

ر   - .0) از  کمتر   آن   لغزش   که   مکانی   د 6G)  5. 9m /s2   ،گردد   نصب  است. 

ع   از  دور  به  را اینورتر  کنید  سعی  لطفا  - E مناب MI  دارید  نگه  دور  الکترونیکی  دستگاههای  دیگر  و. 

 
 نصب   جهت  فضاو 2-1-3

 .شود   نصب   عمودی  روش  به   -

 .شود  مراجعه  3-1 شکل  به   فاصله  و  فضا  و  نصب  الزامات  برای  -

ک  داخل درایو چندین که هنگامی   - ستم با موازی  صورت  به  باید شوند،  می  نصب کابین ی   خروجی و  ورودی  تهویه  سی

دیگری نصب شدهاند باید یک صفحه   بالای یکی اینورتر دو زمانیکه .بگیرند  قرار  مخصوص  فنهای با  همچنین  و  خاص

وبی  شود تا نصب است  داده شده نشان  3-2هدایت جریان هوا همانطور که در شکل   ع گرما به خ اطمینان حاصل   از دف

 .شود

ر  چندین  نصب   3-2شکل       فاصله  و  نصب   فضای  3-1شکل  اینورت
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رد   کشی سیم  2-3  استاندا

 کشی   سیم  احتیاطی   اقدامات  1-2-3

 
 امنیتی  سطح  ایمنی   توصیه

لطفا برق ورودی را به   -  .کنید  صبر  دقیقه  10  حداقل  و  شده   قطع   برق  شوید  مطمئن بندی  سیم از  قبل -

روجی   د  (U/V/W)ترمینال های خ نی  .وصل نک

نان  برای  - طمی ز  ا نی،  ا ر و  ایم نورت ه  .شــوند  ل ـمتص   ایمنی زمین به  موتور باید ای اد  زمین  سـیم اتصـال به  از  اســتف

.3  ضـخامت بالاتر از  مسـی با 5m m  سـت؛ مقاومت زمین ستفاده   10Ω  از کمتر  ضـروری ا  .شود   ا

شته،  کارخانه  در  رو  ولتاژ  مقاومت  تست اینورتر  -  خروجی اتصــال  -  .نکنید  تست دوباره   لطفا   پشت سرگذا

ده،  دســتگاههای  یا ولنوئیدی ـسـ  ســوئیچ  به  اینورتر نن ذبک  مانند  ج

ICE L   ،   است  ممنوع. 

د  از بـایـد  اینورتر  راحتی نگهـداری،  برای و  ورودی  اضـــافی  حفـاظـت جریـان  تـامین  برای - مدار   طریق کلی

A  به برق C  شود   متصل. 

ه یا  یمهای   ـلطفا  از س  -   برای  0.75mm خامت بالای  ـبا ض  )یلددار  ـش (دارای محافظ  بهم تابید

  محافظ  لایه  سـر  یک  .کنید   اسـتفاده X1~X6)،  OC، (DOرله   خروجی /ورودی  مدار  سـیمکشـی 

شـد آزاد PE)  زمین ترمینال  به  دیگر طرف  و  با  .شـود  وصـل  اینورتر  (

شی  طول  .باشد متر  50  از  کمتر  سیمک

 
 
 
 
 
 

 

 
 توجه 

ه پوشـش  - ه دسـتگا امی ک راغ های  و تمامی نیسـت  و به برق متصـل خاموش   تنها هنگ پنل آن    روی  چ

داقل   خاموش  ده  10اند وح  .اید، باز شود   دقیقه منتظر مان

شــی فقط زمانی کارهای - م میتوانند ســیمک ه ولتاژ انجا D)  شــوند ک C) های   مابین ترمینال P+   وP-  کمتر

 .باشد   36v از

ده   آموزش   و متخصص  پرسنل  توسط  تنها  کشی   سیم کار -  .شود انجام  دی

ز  قبل  - ده،  ا نید  چک   استفا ه  ک ژ  ک رق  ولتا ز  با  ب ژ  نیا نورتر  ورودی  ولتا طابق  ای اشد  م  .ب

 

 

 
 خطر 
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-2-1  اصلی   مدار  بندی   سیم   2-2-3

 اصلی  مدار   بندی سیم  تمودار  2-3

ر  بندی  سیم 3-3شکل   اصلی  مدا

 
 اصلی   مدار   ترمینال  نمودار  2-2-2-3

 

 عملکرد 

 220Vفاز سه ورودی های ترمینال

 380Vفاز سه خروجی  های  ترمینال

 زمین به اتصال

 380V فاز  تک  ورودی های ترمینال

 380Vفاز سه خروجی  های  ترمینال

رمینال قاومت کشی سیم  های  ت ز   م رم  ت

 380V فاز  تک  ورودی های ترمینال

 380Vفاز سه خروجی  های  ترمینال

رمینال قاومت کشی سیم  های  ت ز   م رم  ت

 380V فاز  تک  ورودی های ترمینال

 380Vفاز سه خروجی  های  ترمینال

رمینال قاومت کشی سیم  های  ت ز   م رم  ت

 380V فاز  تک  ورودی های ترمینال

 380Vفاز سه خروجی  های  ترمینال

رمینال قاومت کشی سیم  های  ت ز   م رم  ت

م  ل   نا نا می  تر

L1,L2 

U,V,W 

E 

R,S,T 

U,V,W 

P+,PB 

R,S,T 

U,V,W 

P+,PB 

R,S,T 

U,V,W 

P+,PB 

R,S,T 

U,V,W 

P+,P- 

 اصلی   مدار  ترمینال
 
 

 
L1 L2 E U V W 

 

 

 

 

 

 

（-)（+)PB R S T U V W 

 

 

 

 

 

 

 

 

（+)（-) R S T U V W PB  

ل   قابل  اعما

 

220V  ز  تکفا

 
 

 

380V  فاز  سه 

0.75KW～1.5KW 

 

 

380V  فاز  سه 

2.2KW～3.7KW 

0.4KW~2.2KW 
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 اصلی مدار خروجی/ورودی های  ترمینال شرح  3-1 جدول

 380V  فاز  سه 

R S T P+ P- PB U V W E 5.5KW～22KW 

 
 
 
 

 
R 

 
 
 
 

 
S T P+ P- U V W E 

 
380V  فاز  سه 

30KW～630KW 
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ر  بندی   سیم  کلی  نمودار   3-2-3  اینورت

 

ر   3-4شکل   بندی   سیم کلی نمودا

 (NE90-4T0007G-C,NE90-4T0015G-C,NE90-4T0022G-C) 
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ر   3-5شکل   بندی   سیم کلی نمودا

(NE90-4T0037G-B, NE90-4T0055G-B,NE90-4T0075G-B,NE90-4T0110G, 

NE90-4T0150G,NE90-4T0185G,NE90-4T0220G) 
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ر   s-3شکل  بندی   سیم کلی نمودا

(NE90-4T0300G, NE90-4T0370G) 
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 )  loop  Control (  کنترل  حلقه  بندی  سیم  و  پیکربندی  4-2-3

 
ر   سوئیچ   1-4-2-3 رمینال  موقعیت  و جامپ رد  ت  عملکرد   معرفی   و  کنترل   ب

نترل برد روی ها ترمینال و جامپرها نسبی موقعیت ه  نشان 3-7 شکل  در ک ه  داد   هر  تنظیم  پارامترهای  و عملکرد برای .است شد

 .ببینید را  3-3  جدول  ترمینال،  هر  عملکرد  شرح   برای  .ببینید  را  3-2  جدول  جامپر،  سوئیچ 

ه  از  قبل ر،  از  استفاد ام  اینورت لیدهای   تم پر روی ک شی جام ینال و  سیم ک رم نترل  ت رد ک ظیم  ب  سیم از شود می توصیه .شود  انجام  به درستی  باید  تن

ستفاده  ترمینال اتصال خط عنوان به 1mm از بیش   .کنید ا

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
رها  نسبی  موقعیت   3-7شکل  کنترل   برد  روی  ها  ترمینال  و  جامپ

 
 جامپر  سوئیچ  2-4-2-3

 

رخانه   تنظیم ظیمات  کا رد  تن رب ره  کا  شما

ل  صا  ات

CME / COM 

 اتصال COM and CME :1-2 متصل 

 متصل غیر  CME  and  COM  3-2: اتصال 

 اتصال   انتخاب

CMEو COM 

 

JP1 

ل  صا  ات

1-2 

 اتصال GND and E (Earthing) :1-2 غیر متصل

 اتصال  GND and E (Earthing) :2-3 متصل

ب  ر   انتخا لت ق   فی ل عای صا به    ات

ن و  GND زمی

 
JP2 

ل  صا  ات

2-3 

 اتصالCOM and E (Earthing) :1-2 غیرمتصل 

 اتصال COM and E (Earthing) :2-3 متصل

ب  ر   انتخا لت ق   فی ل عای صا به    ات

ن و  COM زمی

 
JP3 

رخانه   تنظیم ظیمات  کا رد  تن رب ره  کا  شما
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 خروجی 

0-10V 

AO2: 0～20MA or 4～20MA: انتخاب جریان 

 :10V:  AO2～0ولتاژ  انتخاب

نال   انتخاب  AO1 ترمی

ژ  /جریان  خروجی لتا  و

 
AO1 

 خروجی 

0-10V 

 :20MA:  or  0～20MA  AO2~4جریان انتخاب

10V  AO～0  :ولتاژ انتخاب 2: 

نال   انتخاب  AO2 ترمی

ژ /جریان  خروجی لتا  و

 

AO2 

 ورودی 

0-10V 

CI: 0～20MA or 4～20MA : انتخاب جریان 

 10V～0  :ولتاژ   انتخاب

  انتخاب CI  ترمینال

ی  رود ژ /جریان  و لتا  و

 
CI 

 جامپر  سوئیچ  عملکرد جدول 3-2 جدول

 
رمینال  3-4-2-3 رد   ت  CN1 کنترل  ب

 

ل  کاربرد  توصیف خصوصیات  نا رمی  نوع  ت

TA-TC: Normal Close 

TA-TB: Normal Open 

Contact 

 
 

ت رفی  :  ظ

AC250V/2A (COSΦ=1) 

AC250V/1A(COSΦ=0.4) 

DC30V/1A 

ه با ی نویسی برنام   عنوان  به را  آن توان م

روجی ترمینال منظوره تعریف    چند رله خ

.s 5  P4-کرد، به فصل    مراجعه  12

  P4.13  خروجی  ترمینال  عملکرد   کنید،

 معرفی   را

د می  ن  .ک

TA/RA  

 
ال   ترمین

 خروجی

ی  رله  ا

TB/RB 

 
 

 

TC/RC 

رمینال  عملکرد 3-3 جدول رد ت رل ب  CN1  کنت

 
 

 

0.75kw-C～2.2kw-C 

رمینال  4-4-2-3 رد   ت  CN2 کنترل  ب
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3.7kw～800kw 

 

ل  ر 3-8شک ی   نمودا نال  توال رمی رد  ت رل  ب  کنت

 
 نوع  ترمینال نام  کاربرد خصوصیات 

ز  ا ه  نی ی  کابل  ب ای وت ا  د  ی

ر  دا  .است   شیلد

 دیفرانسیل  سیگنال  مثبت ترمینال
RS485 

interface 

485+ 

 
بط 
را

 -485 دیفرانسیل   سیگنال منفی ترمینال 

 
 
 

 
ژ   خروجی جفت لتا   و

 :خروجی 

0–24 V 

 :خروجی  جریان 

0– 50 mA 

 

 P4.02  به  شود مراجعه

زی    خروجی  نوری،   کوپلینگ  جداسا

  و   CME  :نکته  دوگانه  قطبیت   بازبا  کلکتور 

COM  به صورت 

زوله   جامپر   اما توسط  شدهاند، داخلی ای

JP1  اتصال   کنترل  برد روی 

رند  کوتاه  .دا

D O  +24V  توسط پیشفرض طور  به  1

 بخواهید  اگر .میشود تغذیه

D O رجی  تغذیه منبع  با  را  1   خا

رید  را JP1  کنید، راهاندازی ردا  .ب

 
 
 
 
 

 
  خروجی 

ر  و ز   کلکت ا   ب

ال رمین  1 ت

 
 

 
 
 
 
 

 

DO1-
CME 

 
جی

رو
خ

  
ال 
جیت
دی

 

 
 
 

 
ریف خروجی رنج ه  تع   شد

 P4.09 توسط

Max 100KHz 

 
د  ترمینال  ره  چن ظو ن ل  م رنامه  قاب زی   ب ری

.P4  توسط  حالت   انتخاب ( 06

 عنوان   به  ،FM) ورودی

  شبیه  آن  خصوصیات  باز، کلکتور 

شد  می   DO1  به  .با

رمینال ( رک   ت  COM)  :مشت

 
 

 
  خروجی  ترمینال

 پالس 

ر  و ز  کلکت ا  ب

 
 
 
 

 

FM-

COM 

 
جی
رو
خ

 
س 
پال
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رد  خصوصیات  رب ال  نام کا مین  نوع تر

 :10V～0ورودی   ولتاژ

 10KΩ  :موثر مقاومت 

 1/1000  :وضوح

  ورودی آنالوگ ولتاژ 

رک  ترمینال  GND  :مشت

  ورودی 

 VI  آنالوگ 

 

VI 

 
ی 
ود
ور

 
گ 
لو
آنا

 

ژ  ا ی  ولت رود  :و

0～10V 
(Impedance:10KΩ) 

ن  :20mA～0ورودی  جریا

(Impedance:500KΩ) 

 1/1000  :وضوح

ژ  وگ ولتا   .جریان   /ورودی آنال

ر   توسط  جریان/ولتاژ    CI  جامپ

ژ  ورودی  .شود می   انتخاب    پیش   ولتا

رض  نال  .ف رمی رک   ت  :مشت

GND 

 

 
  ورودی 

 CI  آنالوگ 

 
 

 

CI 

 :خروجی  جریان 

4～20mA 

ژ  ا  :خروجی   ولت

0～10V 

ژ  خروجی ژ  آنالوگ، جریان /ولتا   ولتا

ر/  می  انتخاب  AO1  جریان توسط جامپ

ژ  خروجی  .شود  .فرض پیش  ولتا

رمینال( رک  ت  ) :GNDمشت

 
  خروجی 

 آنالوگ

AO1 

 

 

AO1 

 
ی 
ج
رو
خ

 
گ 
لو
آنا

 

 
 :خروجی  جریان 

4～20mA 

ژ  ا  :خروجی   ولت

0～10V 

  آنالوگ، جریان /ولتاژ  خروجی

ژ  ر  توسط جریان/ولتا   AO2  جامپ

 .شود  انتخاب می

 .فرض پیش  عنوان  به  ولتاژ   خروجی

رمینال( رک  ت  ) GND  :مشت

 

 
  خروجی 

 آنالوگ

AO2 

 
 

 

AO2 

 
 

 
زی ل جداسا وری  اتصا   ن

  قطبی سازگار دو   ورودی 

 :ورودی امپدانس

R=2 KΩ 

 

انس   نهایت رک ی  ف رود  :و

200Hz 

ژ  ی  ولتا رود  :و

9 ～ 30V 

وسط  تواند می  رنامه  ت زی  ب  عنوان  به  ری

 on-off  منظوره چند ورودی  ترمینال

 .تعریف شود

  ) P3گروه ( s-5 فصل به رجوع

رک ترمینال  COM :مشت

ل ا رمین د   ت  چن

ه  X1منظور

 

X1 

ل ا رمین د   ت  چن

ه  X2منظور

 

X2 

ل ا رمین د   ت  چن

ه  X3منظور

 

X3 

ر   علاوه ژگی ب   عملکرد  های   وی

  می  X،  X5  ورودی  ترمینال

  ورودی  کانال  یک  عنوان  به  تواند

 شود   استفاده  بالا  سرعت   با  پالس

ل ا رمین د   ت  چن

ه  X4منظور

 

X4 

ل ا رمین د   ت  چن

ه  X5منظور

 

X5 

ل ا رمین د   ت  چن

ه  X6منظور

 

X6 

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



33  

رد  خصوصیات  رب ال  نام کا مین  نوع تر

رمینال (  24V+  : تغذیه  منبع    ت

رک  COM)  :مشت

رک   ترمینال  مشت

+24V 

 

P24 

 
  منبع

ذیه
تغ

 

رجی تغـذیه    24V+ پیشـفرض خا

   خارجی   تغدیه منبع یک از  که  هنگامی

X   برای 1～ X 6 

 به   باید  OP  پایه  شود،  استفاده

رجی  تغذیه  جامپر  و   متصل  خا

  24+  و  OP  های  پایه بین

 .شود برداشته

 
 
 

 

ه   منبع   تغذی

 خارجی

 
 

 
 

 

OP 

ن   ماگزیمم  :خروجی جریا

50mA 

10+  تغذیه منبع  V 

)  :منفی  پایه( GN D 

ه   تغذی

+10V 

 

10V 

 

 
COM و  GND از  پایه 

 اند   شده  جدا  داخل

رک پایه  منبع  و  آنالوگ  سیگنال  مشت

 10V+  تغذیه

  پایه 

 مشترک 

+10V 

 

GND 

رک  پایه ت ــ ل مش ورودی    دیجیتال ســیگنا

 و خروجی 

  پایه 

 مشترک 

+24V 

 

COM 

رمینال عملکرد جدول 3-4 جدول رد ت رل ب  CN2 کنت

 
 آنالوگ   خروجی  /  ورودی  بندی  سیم  5-2-3

 :باشد  می  زیر  صورت  به VI  پایه روی  آنالوگ   ولتاژ  سیگنال ورودی  بندی  سیم 1-
 

رمینال  بندی  سیم  3-9شکل  VI ت
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ریان یا  10V~0 ولتاژ برای  جامپر  انتخاب(  CI پایه روی  آنالوگ  سینگال  ورودی  بندی سیم 2- 20m~4) ج A 

 :باشد می زیر صورت به
 

 CIترمینال   بندی  سیم 3-10شکل

AO  آنالوگ  خروجی  بندی  سیم   3- 1 

ک  بـه میتوانـد  خروجی آنـالوگ هـای پـایـه شـــگر یـ شـــان  مختلف فیزیکی را مقـادیر کـه  آنـالوگ  نمـای شــود   می دهـد ن   انتخاب   .متصــل 

روجی  ســربندی  و  جامپر روجی  (10V～0)  برای ولتاژ خ ریان خ 20m～4)  یا ج A)  باشد  می صورت زیر  به: 

 

رمینال  بندی سیم 3-11شکل   آنالوگ  خروجی ت

 

 DO دیجیتال خروجی  بندی  سیم  4-

امی که D  هنگ O ع   این غیر در .متصـل شـود  دیود همراه   متصـل شـود رله باید به به رله 24  تغذیه  صـورت منب V  است آسیب   ممکن

50m  از جریان باید کمتر .ببیند A  شد  .با

 :نکته

ع   صورت  این  غیر  در  باشد  صحیح   باید  دیود  اتصال  .میبند  آسیب 24V ی  تغذیه  منب
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ر  3-12شکل  رمینال  کشی  سیم شماتیک  نمودا  دیجیتال   خروجی  ت

 

 
GND/CI  که   هنگامی 

 :نکته

G  ترمینال های می تواند بین  حالت مشــترک  القاگر یا  فیلتر  خازن 1- N D/ VI  از حالت ورودی    یا

ه می شود، نصب شود  د ستفا  .آنالوگ ا

ســتفاده کنید و کابل  از  لطفا  2- د تا از تداخل    حد ممکن  تا  کنید، ســیم ها را  خوبی برقرار  به  اتصــال به زمین را شــیلددار ا ه نگهداری کوتا

ه از حالت ورودی خروجی آنالوگ پیشگیری شود  ستفاد ام ا  .نویز خارجی هنگ

 
s-2-3   رمینال  بندی  سیم رتباطی   ت  ا

ستاندارد ارتباطی پورت دارای اینورتر RS-4  ا  .باشد می 85

شی   روشهای ستم  میتوانند  زیر  سیمک ک  با  میزبان  سی Master/Slave)زیرمجموعه  ی ک   یا  ( یل را  زیرمجموعه  چند  میزبان  ی  تشک

ه  با  .دهد ستم  نرمافزار،  از استفاد م کنترل نظارت نموده و اینورتر را در  وقفه  بدون  صورت به  تواند می  (PC/PLC)  میزبان  سی ست   سی

نترل ه دور و  مانند کنترل پیچیده   عملکردهای ک ردهای  از را  .کرد پیادهسازی خودکار را بسیار  عملک

 

ه   از کنترل  پنل (1) RS  پورت توسط تواند می  دور  را - 48 ونه  بدون و  5 پنل   کنترل .شود متصل  اینورتر به پارامتری، تنظیمات هیچگ

ه  کنترل پنل و اینورتر روی  .کنند همزمان کار طور به توانند می دور از را

 : است  زیر  شکل به  میزبان  و  RS-485  پورت  بندی  سیم  (2) 
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R  3-13شکل S485 R S232-  |  ارتباطی  کشی سیم  R S232  RS485/ 

 

ه  همانطور  مستر  عنوان به PC/PLC  توسط  و شوند  وصل هم به  RS-485  پورت  توسط توانند  می اینورتر چندین (3)  در  ک

ل ه   نشان 3-12 شک ه  داد نترل  است، شد ه در  Master  به عنوان  ها اینورتر از یکی توسط  توانند   می همچنین .شوند ک ، همانطور ک

ل   د   3-13شک نترل شون ه ک ه شد داد شان   .ن

 

رتباط  3-14شکل ر  چندین   با   PLC  ا  اینورت

 

ل  ط  3-15شک رتبا ین   ا ر   چند رت نو ر  با  ای یگ  یکد
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داد ر باشد،  هرچه تع یشت ینورتر ها ب ز  ا د نوی ال رخدا ر  احتم باطی بیشت طفا .است   ارت ند بالا ل ان م بندی را هم  و  موتورها زمین  اتصال و  دهید  انجام سی

نید  اتخاذ  ارتباطی  نویز  از جلوگیری  برای را  زیر  اقدامات  یا  و  کنید  برقرار خوبی  به  را  ها  اینورتر  :ک

سازی (1) دا ع  ج ردن  ایزوله  یا  PC/PLC تغذیه  منب  PC/PLC تغذیه  ک

ه   EMI  فیلتر  از  (2) ستفاد  .دهید  کاهش   را  حامل  فرکانس   درستی  به  یا   کنید  ا

 
 EMC  نصب   دستورالعمل   3-3

روجی درایو ل موج خ ســی  PWM شــک ترومغناظی ه باعث تولید نویز الک شــد ک شــود   می با اهش   .می   این تداخل امواج در  برای ک

سـتاندارد شـود که EMC بخش نصـب مطابق ا یلتر و نشتی جریان زمین، اتصال ها،  سـربندی پایه شـامل حذف نویز، معرفی می  ع  ف   منب

 .باشد می تغذیه

 
 نویز   حذف   1-3-3

 انتقال و همچنین روشهای  دا،ـص ـ  و  ســـر نوع   به تجهیزات جانبی  بر  ثیر آنíت .اجتنابناپذیر اســـت  اینورتر، نویز  طول کارکرد  در  1)

شی و  نصب، طراحی، ستگی دارد  اتصال به زمین سیمک  .ب
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 نویز   حذف   و  کاهش   های  شیوه  2)

 
ه  ر نویز   حذف و کاهش  های شیو  مسی

ر لقه  اگ زات بین  بسته  یک ح بی تجهی شی و  جان ر سیم ک یجاد  اینورت تواند    می  اینورتر، زمین  جریان نشتی  شود، ا

 .باعث کارکرد نامناسب تجهیزات شود

ه  انبی تجهیزات  زمین   اتصال  :حل را نید حذف  را  ج  .ک

 
ر  2مسی

نبی  تجهیزات وقتی ع  یک از جا ب ذیه من شترک تغ ر با م نورت ده ای ه   نویز میکنند، استفا شد   طریق خط برق از منتقل

 .بزند آسیب است به تجهیزات جانبی ممکن

 با  را  جانبی  تجهیزات  یا  کنید  نصب  اینورتر  ورودی   سمت  در  نویز  فیلتر  یک   :راهحل

اتور  یک  .کنید  ایزوله  برق  فیلتر  یا  ایزوله  ترانسفورم

 
 3  مسیر 

نالی  خطوط  و  تجهیزات ان  حد  تا  باید  هستند  تداخل  مستعد  که  سیگ ر  از  دورتر  امک  نصب   اینورت

نال خط .شوند  اید  سیگ ر ب ددا حافظ .باشد   شیل ید  م ا به  یک  در با ته  امکان از  شود و تا حد   متصل   زمین  ان

ابل باید سیگنال  های  سیم  اگر  .اینورتر و خطوط ورودی و خروجی آن دور باشد  ژ ک  قطع   را بالا ولتا

امد باید کنند، د  متع  .باشن

ک  ک  (  فیلتر نویز با فرکانس بالا   برای کاهش مؤثر تداخل فرکانس رادیویی از خط برق، ی چوک مد مشتر

ه است  )فریت  روج اینورتر نصب شد  .در نقطه ورود و خ

  2  از  بیشتر(  بیشتر  ضخامت  با  لوله یک   مثل بگیرد،  قرار  بیشتر ضخامت با  مانع  یک  در  باید  موتور  کابل

ه   سیمانی مخزن  یک   در  یا  )میلیمتر ک سیم با و میشود  داده  قرار فلزی لوله  داخل  قدرت  کابل  .شود  گنجاند   ی

ک  موتور  کابل( میشود زمین متصل به  شیلددار ه  است  هستهای 4 کابل  ی  به   اینورتر  سمت   در  هستهها  از  یکی ک

 میشود  متصل  زمین

رش  سمت   و  ).میشود وصل موتور  بدنه  به  دیگ

 
 
 

 
ر  4مسی

  5  مسیر 

ر   s  مسی

شی  از نید ضعیف  قوی و  های برق سیم گره زدن  موازی یا سیم ک از تجهیزات نصب    سعی کنید .پرهیز ک

شته و  اینورتر شی باید فاصله دا   خطوط برای  .باشد جدا اینورتر  از خطوط ورودی و خروجی  سیمک

نال ستفاده  شیلددار  های  سیم  برق، و سیگ یزات  نصب   در .شود  ا دان   با  تجه ی  می ریک ا قوی  الکت دان ی   می

اطیسی  د قوی   مغن ای یت  به  ب وقع  نصب  م

 .کنند  حفظ  را  عمودی زاویه  و  فاصله و  کنند توجه  اینورتر نسبی

 1  مسیر 

 7  مسیر 

 8  مسیر 

 نویز   وکاهش   رفع  های  روش 3-5جدول
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 زمین   به   اتصال   و  بندی   سیم  2-3-3

بین آنها   30cm  حداقل  .نکنیـد کشـــی  ســـیم  ورودی برق کـابـل بـا موازات در را  )موتور بـه اینورتر از (  موتور کـابـل لطفـا  -

د  .فاصله بگذاری

طفا  - ی  ل نید  سع بل  ک ا وتور  ک ابل  فلزی   لوله  طریق  از  را  م نال  ک رل  سیگ نت ار  در  یا  ک زی   شی  .دهید   قرار  فل

ابل   لطفا     - رمینال استفاده کنید و شیلد  سیگنال کنترل شیلددار  از ک ینورتر با  PE  را به ت تصال به نزدیکترین  ا  .کنید متصل اینورتر زمین به فاصله  ا

ابل  - ید  PE اتصال  ک ا    با ستقیم تصل   زمین  سطح   به   م  .شود   م

ال  کابل  - رل  سیگن ید  کنت بل  با  نبا ا زی  قوی  برق  ک وا ابل(باشد  م رق  ک ابل  یا  ب وتور   ک ید  آنها  ).م ه   هم  به  نبا سبید شند چ   حداقل باید و با

20c m  شند دور یکدیگر از عمل کرده   1s-3مطمئن شوید همانند شکل  "حتما   است، ناپذیر اجتناب باهم کابل تماس  اگر .با

 .اید 

 .کنید  متصل  زمین  به  موتور  کابل  /  برق  کابل  از  جدا  را  کنترل  سیگنال  کابل  لطفا    -

اه   لطفا    -  .نکنید  متصل  T) / S  / (R اینورتر  برق  ورودی  های  ترمینال  به  را  دیگر  های  دستگ

 

 
 متعامد  کشی سیم 1s-3کل 
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  4  فصل  عملکردی های  نمونه و عملکرد

 
 اولیه  شدن  روشن  1-4

 .کنید  دنبال  راهنما  دفترچه  این  در  "بندی  سیم  و  نصب" 3  فصل  در  را  سیمکشی  الزامات لطفا

یدíت  از  پس  شـی و  ی ررسـی  سـیمک ید  برق،  ب ل رق  ک تناوب در  ب ت ورودی م ر را سم ینورت نورتر  برق  روی  ا د   ای دی بن اینورتر،   LED صــفحه  .ب

شــود  برای نمایش صــفحه متحرک  تور .راهاندازی می نتاک ده   ک شــی شــود و  معمولا به داخل ک تر را    صــفحه دیجیتالی می تغییرات کاراک

شــان  این  .میدهد نمایش  فرکانس معین در ه میدهد امر ن  :است شرح زیر اولیه به فرآیند کارکرد .شدهاست اینورتر راهاندازی  ک

 

 
ر  عملکرد در   اولیه  قدرت   4-1شکل   اینورت
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 اینورتر  عملکرد  2-4

نال   1-2-4  اینورتر  عملکرد  فرمان  کا
 

رل  روش نت  فرمان  ک

رل برای ر   کنت رت ز   اینو ل  روی    کلیدهای ا د استفاده  پن رخانه  پیشفرض (  .کنی  )کا
 پنل 

ز  یکی ～X1 ترمینالهای ا X Cو  7 O M کنید استفاده سیمه 2 کنترل حالت  ایجاد برای را. 
ل نا رمی   ت

رل   کنت

رای  - ر  (PC/PLC)  پورت سریال از سیستم اصلی  از طریق  شروع یا توقف  ب رای  اصلی  یا اینورت رل  ب   کنت

ر  رت رمجموعه  اینو ستفاده زی د  ا  .کنی

رمینال با یا  P0.03  عملکرد  کد  تنظیم  با توان می را فرمان  های کانال  -  چند  ورودی ت

.P3  عملکرد  کد (  منظوره 00-P 3.  .کرد انتخاب  )عملکرد  20  انتخاب   09

 
  پورت

 سریال

 :نکته

ام یر هنگ انال  تغی ا    فرمان، ک بلا    لطف بیابی ق وید مطمئن تا  کنید  بررسـی و عی ه  شـ ا  ک زهای آی د نیا وان یسـتم  میت ند یا نه  سـ ه ک  غیر در  .را برآورد

ه و آسیب  این ا ود دارد  صورت، خطر آسیب به دستگ  .شخصی وج

 
ر   دهی فرکانس کانال 2-2-4  اینورت

انس   با  کانال  نوع   8  :دارد  وجود  زیر  شرح  به  فرک

 
ل  نا ل  عدد  کا نا  عدد  کا

رل  کلید  با ز  پس    پنل  کنت رد  وجود  ای  حافظه   هیچ  شدن، خاموش ا  0 ندا

رل  کلید  با ره  با    پنل  کنت ز   پس حافظه  در  اطلاعات   ذخی  1 شدن  خاموش ا

رآنالوگ زطریق شده داده  مقدا رمینال ا رآنالوگ CI 3  ت زطریق شده داده مقدا رمینال  ا  VI 2 ت

 4 --- 5 شده  داده پالس  ترمینال

PLC  6 بخشی  چند  دستورالعمل  7 شده  داده  ساده 

 8 شده  داده   PID 9 )دور  راه از کنترل( سریال پورت  تنظیم

 کانال   شده  داده  فرکانس 4-2جدول
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 اینورتر  کار  حالات  3-2-4

 .هستند   اجرا  حال   در  حالت و  کار  به  آماده  حالت  که  دارد   وجود   حالت  دو  اینورتر،  شدن  روشن از  پس
 

ری   وضعیت  توضیحات   کا

رق کلید که زمانی ر  باشد،  روشن  ب ر  اینورت ر  به  آماده  حالت   د   که  زمانی  تا  بود  خواهد کا

ریافت  کنترلی فرمان  ر  اگر   یا  .کند  د ر حال د  فرمان  و باشد  کا

ر   کند، دریافت   توقف ر  به  آماده   حالت  به و  شده   متوقف   اینورت رود  کا  .می

 
 کار  به  آماده حالت

رمان  دریافت   از  پس رل،  ف ر   کنت ر   حالت  وارد  اینورت  اجرا  حالت .میشود  کا

 

 اینورتر  عملکرد  حالت  4-2-4

اری هستند حالت  دارای پنج  NE90 اینورترهای سری ه طبق اولویت عبارتند از ک ارکرد :ک ارکرد ،JOG با ک ، loop  close با  ک

 .است  شده  نشان داده  2-4در شکل    مرحله ای و کارکرد عادی که ، کار با سرعت چند PLC کارکرد با

لت توضیحات  ری  حا رب ا  ک

ر،  به  آماده حالت   در  ز پس  کا ریافت   ا رمان  د ر  ،JOG اجرای ف  فرکانس  مطابق  اینورت

JO G   ر  مثال،  عنوان  به کند، می  کار رل   دادن فشا  پنل   ازکنت

JO  فرمان  دادن   برای G  )عملکرد  کد به  P2. 00～P3.  ).کنید  مراجعه   02

 
رکرد 0:  JOG کا

رامتر   کردن  فعال  با )  بسته  حلقه  کنترل  پا P0. ر   ،(8=01 ی  حالت   وارد  اینورت رل سته   حلقه   کنت  ب

شود، نی  به می م  مع ظی راجعه ( PI تن رای P6). کد به  م ر  ب طفا    بسته،  حلقه  حالت   کردن  فعال  غی   ل

)  چندمنظوره  ورودی  ترمینال F.  را   (22

ظیم  رده  تن ویت اجرای حالت به  و ک ول ر  ا ت د  سوئیچ  پایین  .کنی

 

 
 کارکرد   1:

close loop 

ر   کردن  فعال با رامت ر  ،  PLC  (P0.01=7)  تابع  پا رد   اینورت  اجرای   حالت  وا

PLC ز پیش و مطابق  شود می ی ا ر می کند تعیین حالت اجرا  F.PB به(  .شده کا

 ).مراجعه کنید

 
 PLC کارکرد 2:

رکیب   تنظیم  با  انتخاب  و  15)  ،14  ،13  ،12عملکرد(  منظوره  چند ورودی  ترمینال  صفر  غیر ت

رکانس  چند  ر  ،1-15 ف رد  اینورت رعت  اجرای  حالت  وا  چند   ســ

 ).کنید مراجعه PB.00～PB.15 عملکرد  کد   به ( شود می  ای   مرحله

  کارکرد با 3:

 ای  مرحله چند سرعت 

دی   کارکرد  4: اینورتر   در   loop  Open  اجرای حالت  عا
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ر  4-2شکل  ر   وضعیت  منطقی  رابطه نمودا ر  حال  در  اینورت  کا

 
انس  تنظیم کانال در توان  می  را فوق عملکرد حالت نوع   پنج  انه فرک ز به  چندگ رای ج ،  PLCحالت اجرای   .کرد  اجرا JOG  اج

 .سرعت چند مرحله ای و اجرای عادی می تواند اجرای فرکانس نوسانی را انجام دهد 

 

 
 4-3-1  کلید  صفحه  معرفی 3-4

 کلید   صفحه رابط

  و  عملیاتی  پارامترهای  تنظیم  ترمز،  شدن،  خاموش   سرعت،  تنظیم  شروع،  میتوانند  اینورتر  کنترل  ترمینالهای  و  عملکرد  پنل

نند  کنترل  را  موتور  جانبی  تجهیزات ه   نشان  4-3  شکل  در  کنترلی  پنل  .ک  .است  شده   داد
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 کنترل   پنل  دیاگرام 4-3شکل

 
 کلید   صفحه  عملکرد 2-3-4

 

 نام توضیحات 

ه  معنی به  چراغ،  بودن روشن ه   .است  اینورتر بودن کار  به  آماد  زمانیک

ه  متوقف   اینورتر  است،  خاموش   چرا  .است   شد
 اجرا 

 
 

 
 چراغ

 وضعیت 

ه   نشان  توقف   وضعیت  دهند

تر  ور  این
ور  راه   از   /محلی   ○  خاموش   چراغ   :د

 
 

 
 محلی 

ه   نشان  کنترل   حالت  دهند

ال   وتوقف   شروع  رمین  ت
ه   از /  محلی ○  روشن  ثابت   :دور را

ه   نشان  کنترل   حالت  دهند

 ارتباط   توقف  و  شروع 
 زن   چشمک   :دور   راه   از   /  محلی   ○

 .دهد   می  نشان  را  کلید   صفحه  در  شده  داده  نمایش  واحد 
 

ر    نشانگ

 واحد 

د انس  واح  فرک
 

Hz 

 جریان   واحد 

 

 
A 
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 نام توضیحات 

 ولتاژ واحد

 
V 

 

 سرعت  واحد 
 

RPM 

 درصد
 

% 

 
 نام توضیحات 

ر  ر،  عملکرد  پنل روی   ب رد وجود  LED  دیجیتال  سگمنت   ستون  5  اینورت  های  داده  که دا

رتی لفی نظا رکانس، تنظیم مانند مخت رکانس ف  .دهد  می نمایش  را  آلارم کدهای و  خروجی ف

 
 
 
 

 
 نمایش

 دیجیتالی 

 حروف 

 متناظر 

ر  نمایشگ

 دیجیتالی 
 متناظر حروف

ر  نمایشگ

 دیجیتالی 

 حروف 

 متناظر 

ر  نمایشگ

 دیجیتالی 

2 2 1 1 0 0 

5 5 4 4 3 3 

8 8 7 7 6 6 

b b A A 9 9 

E E d D C C 

I I H H F F 

n n N N L 
 

 

r r P P O O 

U U t t S S 

- - - - V V 

 .افزایش  =راست   به  گردش کاهش،=چپ   به  گردش

ادن  فشار ر  د انسیومت ه  =پت   دکم
 

 

 

 پتانسیومتر

ل   دیجیتا

را برای د   فشار  را  دکمه  این اج  اجرا   کلید دهی

 

دکمه   

 عملیات 
 از   را  عملکرد  تغییر  معکوس، :فرض  پیش 

.P7  طریق  00 
رد انه  عملک دگ  چن
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ر حالت عادی کار  VFD  هنگامی که   می  د

پیش   روش   با دکمه اینورتر دادن این فشار با کند،

روز   درصورت   .فرض متوقف می شود    با   خطا،  ب

 دکمه  این   فشردن

ربه  رت رمال  حالت  اینو ز  ن ردد   با  .میگ

 

 

  /توقف

دد   تنظیم  مج

 

 

 

 اطلاعات  /منو ها   برنامه دسترسی   از  خروج   یا  و ورود

 

 

 افزایش   دکمه توابع کد  یا  ها  داده  افزایش 
 

 کاهش   دکمه توابع  کد   یا   ها  داده  کاهش
 

  خواهید  در حالت ویرایش، داده هایی را که می 

 حالت   کنید؛  انتخاب  دهید  تغییر

 میدهد  نمایش  را  دیگراطلاعات

 
 سوییچ   /  حرکت

 

 

 منوی   به ورود  ویرایش،برای  حالت در

ه  یا  بعدی  سطح  ه  ذخیر ع های  داد دتاب  ک
 سوییچ   /  ذخیره 

 

 

 
 نمایش  حالت   4-4

 وضعیت عملکرد، کد پارامتر  ویرایش  وضعیت  توقف، وضعیت پارامتر نمایش  :متمایز است نمایش  وضعیت چهار  دارای اینورتر عملیاتی پنل

 .عملیاتی پارامتر وضعیت و خطا هشدار

رامترتوقف   1-4-4  نمایشگر  پا

ه میشود،    که  اصلی پارامتر .میدهد به وضوح نشان را پارامترهای نظارتی صفحه نمایش   است، خاموش  اینورتر زمانیکه نمایش داد

م انس تنظی ه است   میزان فرک ل   .شد ه در شک ل  4-4همانطور ک ه   B  و شک ه شد داد شان  ر واحد در سمت راست،    ن شانگ است، ن

د اندازهگیری این پارامتر را نمایش میدهد   .واح

ان  این  شما به     دکمه  دادن  فشار  توقف   وضعیت  با  مرتبط  اضافی  نظارتی دادههای  از که  میدهد  را  امک

.P7) پارامتر  طبق  .کنید  عبور  04
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Figure A Figure B Figure C 

ک  تصویر  اولیه، شدن روشن با   داینامی

ر  زی  نمایشگ  .میشود راهاندا

ر   نمایش  توقف،  وضعیت   زمان  پارامت

ی   خراب

  نمایش اجرا، حال  در  وضعیت

رهای   .عملیاتی  وضعیت  پارامت

ر  نمایش  4-4شکل  رامت ر  پا ر   و (B)توقف ،(A) اولیه حالت  د  (C)اجرا  حال د

 
 اجرا  پارامترحالت  2-4-4

نظارت بر    پارامترهای  عملیاتی  کلید  صفحه  و  میشود  وضعیت کاری  اینورتر وارد راهاندازی،  برای  معتبر فرمان یک  دریافت  از  پس 

.b0)  پارامتر نظارتی(  فرکانس خروجی  پیشفرض، پارامتر نظارتی  .وضعیت را نمایش میدهد ر   که  همانطور   .است  00   ، 4-4  شکل  د

 .میدهد پارامتر را نشان  واحد   واحد،   راست   سمت   در   واحد   نشانگر  شده،   داده   نشان   C شکل

ه  تعریف(  کنترل  تحت  را  نظارتی  پارامترهای  و  نمایش   عملیاتی  وضعیت  میتواند     دکمه  فشردن  شد

 .دهد   نشان  P7.03)  و P7.02  عملکرد   کدهای با

 
 خطا  هشدار نمایش  3-4-4

ت نمایش هشدار خطا میشود و کد خطا را نال خطا را تشخیص می دهد، وارد وضعی سیگ ه اینورتر  امی ک چشمکزن نمایش   هنگ

ر شکل (میدهد  ه است  4-5همانطور که د ه شد  ).نشان داد
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 فشار   را     دکمه  خطا،  پارامتر بررسی  برای  .دهید  فشار  را     دکمه   خطا،  پارامتر  بررسی  برای

 .کنید  بررسی  را  PA  پارامتر  و  کنید  وارد  را  برنامه  وضعیت  تا  دهید

 

 خطا   هشدار نمایش نحوه  4-5شکل

 :توجه

 عملیات نمیتوان  بههیچوجه  غیره،  و  اضافهولتاژ  اضافهجریان،  اینورتر،  ماژول  حفاظت  مانند  جدی،  نقصهای  از  برخی  برای

شده  ییدíت نقص که وقتی داد انجام بهزور  را نقص  ریست رد  دوباره  را اینورتر نمیتوان و ن این صورت، خطر    در غیر .راهاندازی ک

ود دارد   !آسیب به اینورتر وج

 
 عملکرد  کد  ویرایش 4-4-4

گ یا  در حالت توقف، اجرا م، دکمه زن ست د   وضعیت   وارد  دهید تا  را فشار  Menu  خطای سی ر(ویرایش شوی   کاربر عبور رمز  اگ

.Pd  توضیحات به دارید، ویرایش  برای عبور رمز کردن وارد به نیاز باشد، شده   تنظیم وضعیت   ).مراجعه کنید   4-9شکل    و 00

ل  حالت منوی سطح سوم نمایش داده میشود، همانطور که در ویرایش در ده  نشان s-4 شک ه است   دا  صورت  به  ترتیب .شد

ه  :است  زیر رد، کد شماره   عملکرد، کد  گرو دادهها دکمه  پارامتر عملک ه  شت به منوی قبلی بدون ذخیر رد، برای بازگ   کد عملک

Enter   را فشار دهید. 
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 پنل   ریزی  برنامه  نمایش  نحوه  s-4شکل

 کیبورد   عملکرد   5-4

 :است   زیر شرح  به مثال عنوان به داد، انجام اینورتر روی بر عملیات پنل طریق از توان می را مختلفی های عملیات

 وضعیت   پارامترهای   نمایش   تغییر  1-5-4

گ   پارامتر  مقدار  ،    کلید   دادن  فشار  از  پس   .میکند  تغییر  خودکار  طور  به  مانیتورین

گ  متد ل  در سوئیچین ه  نشان  4-7شک د ه   دا  .شود می تعیین  P7.03و   P7.02  توسط  نمایش  محتوای .است   شد

 

رای مثالی  4-7 شکل  ها  داده نمایش عملیات  اجرای  ب

 
 عملکرد  کد تنظیم  2-5-4

.P2 عملکرد   کد   تنظیم   از  ای  نمونه .8  به 500Hz  از 09 5Hz . 
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ی  4-8 شکل رای   مثال یش   ب را ر وی ت رام  پا

 
 :توجه

ر  منوی  وضعیت در زنی بیت  هیچ  پارامتر سهسطحی، اگ شمک شته   چ شد، ندا ه است  معنی   این  به با رد کد ک بل  عملک ر قا یی   دلایل  .نیست  تغ

ن ر  شرح  به ممک  :است  زی

شده،  وضعیت  یک پارامتر  مانند  است،  تغییر  غیرقابل  پارامتر  یک   عملکرد  کد   - سایی رای برنامه و غیره   پارامتر  یک   واقعی شنا  .رکورد اج

 .داد  تغییر  را  آن  میتوان   توقف،  از  بعد  و نیست  تغییر  قابل  اجرا  حال  در  وضعیت  در  عملکرد  کد  -

 
 Jog  عملکرد   3-5-4

نید فرض  ه ک را  حالت  در فرمان  کانال  ک رای   فرکانس   و  توقف،  حالت در  عملیات،   پنل ،  اج لا .است   5Hzاج  :مث

 

رای مثالی 4-9 شکل  jog  عملکرد ب
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 عبور رمز بازکردن  و  تنظیم 4-5-4

Pd.  .دهند   می  نشان  را  4-10  شکل  در  پررنگ  اعداد   فلش   .است  شده  تنظیم   "2345"  روی 00
 

رای مثال  4-10 شکل ردکردن  ب ر  توسط عبور  رمز   وا  کارب

 
 خطا  پارامترهای و  وضعیت  جستجوی 5-5-4

 :توجه

.PA می توانیدکدهای عملکرد   زمانی که کاربر پارامترهای خطا را جستجو می کند، 14～PA.  سه تا کنید  را مشاهده  40

 .ببینید را خطا ثبت اطلاعات مجموعه

 
s-5-4  رای فرکانس  پایین /بالا  دکمههای  تنظیم  مشکل   رفع   ب

.P0 فعلی،  توقف پارامتر  نمایش   وضعیت  کنید  فرض ظیم 1.  :است  صورت زیر  به ،  1=01 ن انس   ت   فرک

نتگرال؛  روش  به  ا

امی که 2. ه   هنگ داد ند  افزایش   شروع به LED عدد  شود، می دکمه بالایی فشار  ه رسید،  وقتی به  .می ک ان  عدد د  شروع به رقم دهگ

ند و به ان  ترتیب  همین  افزایش می ک ر دکمه بالا را فشار .برای صدگ رار  اگ مجددا شروع به  LED رقم واحد   کنید،  میدهید و تک

 .افزایش می کند 

ند   LED رقم واحد با فشار دادن دکمه پایین،   3. اهش می ک سته می شود، عدد  .شروع به ک ا ه ک دد د ه   وقتی از ع شروع به   د

ند و  .کاهش می یابد اهش می ک ه از عدد صد شروع به ک ند  ادامه  همین ترتیب  عدد د اگر دکمه پایین رها شود و   .پیدا می ک

 .شروع به کاهش می کند   LED دوباره فشار داده شود، عدد واحد 
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  5  فصل  ها   ویژگی  توضیح
 ها  ویژگی توضیح   1-5

ه درایو پارامتر این  "○": د زمانی ک ند  در حال کار  توقف یا  در حالت AC میتوان ه    "×":  .است، تغییر ک امی ک هنگ

را است، نمی توان پارامتر را تغییر داد  AC درایو  .در حالت اج

نه  به  مربوط  پارامتر  "*": ارخا ترک ر  قابل  و  است  پارام  .نیست   تغیی

 

 عملکردی   استاندارد   پارامترهای 2-5
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

دارد  تابع  پارامترهای  :  0 گروه   استان

 
x 

 

 

0 

 

 

1 

0: V/F control 

1: Sensorless vector 

control(SVC) 

2: Sensor vector 

control(FVC) 

 
رل   حالت  کنت

 
 

P0.00 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
x 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

0 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

1 

  0:1دیجیتال   تنظیمات 

P0. ر   پایین میتوان/بالا  را با دکمه (01   تغیی

ر داد، رت  د طع   صو رق ق ر   ب  قابل ذخیره  غی

 ).است 

  1:2دیجیتال   تنظیمات 

P0. ر  پایین میتوان/بالا  را با دکمه (02  داد،   تغیی

رت  در طع  صو رق  ق ره  قابل  ب  .است  ذخی

 VI:2  آنالوگ تنظیمات

(VI-GND） 

 CI:3  آنالوگ  تنظیمات

(CI-GND） 

 :5پالس   تنظیمات 

 :6 سرعته چند

 PLC ساده :7

8: PID 

رتباطی  پورت   9:485  ا

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
P0.01 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○  

 

50.00HZ 

 

 

0.01 HZ 

 P0.07  پایین  حد  فرکانس

~ 

 P0.06  بالایی  حد   فرکانس

م س  تنظی رکان   ف

 اجرایی  حالت

 
P0.02 

 

 

○ 

 
 

 
0 

 
 

 
1 

  :0عملیاتی پنل  کنترل

LED) خاموش( 

L E D) رل)روشن  :1ترمینال  کنت

رل  ط   کنت رتبا   :2  ا

LED)  زن   چشمک( 

 

 
ب خا   منبع  انت

 فرمان 

 
 

 
P0.03 

○ 
 

0 

 
1 

 :0جهت   موافق

 :1معکوس جهت 
 چرخش  جهت 

 
P0.04 

x 
 

50.00HZ 

 

0.01 HZ 50.00Hz～5000.00Hz 
ر   حداکث

رکانس   ف
P0.05 

○ 
 

50.00HZ 

 

0.01 HZ 
رکانس   پایین  حد  ر  تا  ف اکث  حد

.P0)  فرکانس 05) 

 حدبالای

رکانس   ف

 
P0.06 

○ 
 

0.00HZ 
 

0.01 HZ 
رکانس  .Hz  0 حد پایین ف  تا حد  00

رکانس  بالایی .P0)  ف 06) 

 حدپایین 

رکانس   ف

 
P0.07 

 

 
x 

 

 

0 

 

 

1 

0: Set by P0.02 

1:VI 

2:CI 

X:4  پالس  تنظیمات  5 

م طات  تنظی رتبا  :5  ا

 
س   منبع رکان   حد  ف

 بالا 

 

 
P0.08 

 

○ 

 

0.00 
HZ 

 

0.01 HZ 
0.00Hz  ر   تا رکانس   حداکث  ف

(P0.05) 

حراف   ان

  حدبالای

رکانس   ف

 
P0.09 

○ 
  براساس

 مدل 

 

0.01 HZ 

 

0.5KHz～16.0KHz 

 
 حامل   فرکانس

 
P0.10 

 

○ 
 

0 

 

1 
ر  :0خی

 :1بله 

م س  تنظی رکان   ف

 حامل با دما 

 
P0.11 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 براساس 

 مدل 
0.1s 0.1～6000.0s ان اب زم  P0.12 0  شت

○ 
 براساس 

 مدل 
0.1s 0.1～6000.0s 

 کاهش   زمان 

 0  سرعت
P0.13 

 
x 

 
1 

 
1 

0:1s 

1:0.1s 

2:0.01s 

  زمان  واحد

زایش  کاهش   /  اف

 سرعت 

 
P0.14 

 
x 

 

 
0 

 

 
1 

（P0.  :0 فرکانس حداکثر（05

رکانس  تنظیم  :1  ف

2:100Hz 

رکانس  ر  پایه ف و  :3  موت

س  ه  فرکان ی   پا

ان اب  زم  /شت

 سرعت  کاهش 

 

 
P0.15 

x 
 

0 

 
1 

 P0.01  همانند

 1) فرکانس  منبع  مهمترین  انتخاب (

ب خا ع   انت ب  من

 2کمکی  فرکانس

 
P0.16 

 

○ 
 

0 

 
1 

ر  به نسبت   :0فرکانس  حداکث

رکانس  به  نسبت  ی ف  :1اصل

ر    پایه  مقدا

 کمکی   فرکانس

م ی   هنگا ن پوشا  هم

 
P0.17 

 

○ 
 

100% 

 
0% 

 
0%-150% 

  فرکانس محدوده 

 برای 2کمکی 

لیات   2 و  1 عم

 
P0.18 

 
 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 
 

 
00 

 
 
 
 
 

 
01 

رکانس  منبع  انتخاب ：(یکان  رقم  )ف

رکانس   منبع ی  ف  :0  1  اصل

  :1 عملیات اصلی و کمکی

جابجایی   )شود  می  تعیین  ده   رقم  با  عملیاتی  رابطه(

ی  بین  :2  و منبع 1منبع اصل

 2  کمکی 

ین  جابجایی ی  منبع ب   نتیجه  :3  و  1  اصل

 کمکی  +اصلی  عملیات 

 
 :4  و  2 منبع بین  جابجایی

 
 
 
 
 

 
ب خا   منبع  انت

رکانس   ف

 
 
 
 
 
 

 

P0.19 
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 کمکی  عدد  ده   +  اصلی  رقم  عملیات  نتیجه   

رکانس   عملیات   رابطه(  ف

  )کمکی و اصلی

 :0  کمکی   + اصلی

 :1  کمکی - اصلی

 :2  کمکی  و  اصلی  مقدار  حداکثر

 :3کمکی و  اصلی  مقدار حداقل

  

 

○ 

 
0.00Hz 

 
0.01Hz 

 
0.00Hz  ر  تا رکانس  حداکث  ف

(P0.05) 

نس انحراف رکا   ف

ی  کمکی  منبع را  ب

لیات   2 و  1 عم

وشانی(  )همپ

 

 
P0.20 

 
 

 
x 

 
 
 

 
2 

 
 
 

 
1 

1: 0.1Hz 

2: 0.01Hz 

 

ه هنگامی ر که نقط ر اعشا انس دستو رک   ف

ر  وهمچنین رکانس  حداکث ر می  را ف   دهید،  تغیی

ره  و بالایی حد فرکانس ر  نیز  غی ی  تغیی د  م  .کن

 
 

 
رمان دقت   ف

نس  رکا  ف

 
 
 

 
P0.21 

 
 
 

 

○ 

 
 
 

 
0 

 
 
 

 
1 

  بدون  حافظه انتخاب   توقف :رقم یکان

 :0  حافظه

  :1  حافظه

انس   که  انتخاب حافظه وقتی :رقم دهگان رک  ف

ل از  ه  ساخته قب PB شد  باشد  51

 :0  حافظه  بدون

 :1  حافظه

 
 

 
ه  انتخاب   حافظ

س رکان م   ف نظی  ت

ال  ت جی  دی

 
 
 

 
P0.22 

 

 
x 

 

 
0 

 

 
0 

 
 :0  اجرا  فرکانس

انس  تنظیم رک  :1  ف

  حین   در  اصلاح 

ی  انس  اجرا رک  ف

ه  رای  پای   ب

ین /بالا  پای

 

 
P0.23 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
0000 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
0001 

  پنل   اتصال  برای  دستوری(  یکان  رقم

رکانس  منبع  به عملیات  )ف

 :0  اتصال  بدون

رکانس منبع  :1  دیجیتال تنظیم با ف

2: VI تنظیمات (VI- GN D)  

3: CI تنظیمات (CI-GND) 

 :PULSE  5  تنظیمات

 :6 سرعته چند

7: PLC ساده 

 :PID  8  تنظیم

رتباطی   تنظیمات  م  :9 485ا  رق

ان  :دهگان  رم ل  اتصال ف رمینا  فرکانس   منبع   به  ت

رتباطی اتصال فرمان :صدگان رقم   منبع به  ا

 فرکانس 

م ر  رق زا رمان   :ه ی  ف رای  فرکانس   منبع  به  اج

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ل صا   منبع  ات

ه   فرمان ع   ب  منب

رکانس   ف

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
P0.24 

* 
ساس   برا

 مدل

 
1 

 :G  1  نوع 

 :P  2  نوع

 نوع  نمایشگر 

G/P 

 
P0.25 

 
x 

 
0 

 
1 

 
0: MODBUS پروتکل 

ل روتک اط  پ ب رت   ا

 سریال

 
P0.27 

 Stop /  Start  پارامترهای : 1گروه

 

 

○ 

 

 
0 

 

 
1 

 :0  مستقیم  شروع 

  :1  شروع   چرخشی  سرعت   ردیابی

 مجدد

 :2  شروع  از  قبل   تحریک پیش

 

 
 حالت شروع 

 

 
P1.00 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.00Hz 0.01Hz 0.00～10.00Hz 
رکانس   ف

 اندازی راه 
P1.01 

 
x 

 
0.0s 

 
0.1s 

 

0.0～100.0s 

ن    نگهداری زما

 فرکانس 

 اندازی راه 

 
P1.02 

 
x 

 

0％ 

 

1％ 

 

0%～100％ 

  راه اندازی جریان 

ز رم  جریان   DC/  ت

ک   پیش  تحری

 
P1.03 

 
 

x 

 

 
0.0s 

 

 
0.1s 

 

 

0.0～100.0s 

  DC ترمز زمان 

  /اندازی راه 

ل  زمان  ز  قب  ا

 تحریک 

 

 
P1.04 

○ 
 

0 

 
1 

 :0  توقف برای  سرعت کاهش

 :1طبیعی   توقف 
لت  توقف  حا

 
P1.05 

○ 0.00Hz 0.00Hz 0.00Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف
س رکان ه   ف لی و  ا

ز توقف  رم  DC  ت
P1.06 

○ 0.0s 0.1s 0.0～100.0s 
 توقف   انتظار   زمان

ز D  ترم C 
P1.07 

○ 0.0s 0.1s 0.0～100.0s 
 DC  ترمز زمان 

ام وقف   هنگ  ت
P1.08 

○ 0% 1% 0%～100％ 
ز جریان رم  DC ت

ام وقف   هنگ  ت
P1.09 

○ 100% 1% 0%～100％ 
ت  سب ده   ن ستفا  ا

ومت  از  ز  مقا رم  ت
P1.10 

 
x 

 
0 

 
1 

رکانس  از   :0  توقف در  ف

 :1  صفر  سرعت   از 

ر   ز ا رکانس  حداکث  :2ف

لت ی حا   ردیاب

 چرخشی   سرعت

 
P1.11 

○ 20 1 1～100 
 ردیابی   سرعت

 چرخشی   سرعت
P1.12 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

0 

 
1 

 :0  سرعت  کاهش / خطی شتاب 

 :S-  1منحنی  کاهش/شتاب

لت  / شتاب حا

 سرعت  کاهش 

 
P1.13 

 
x 

 
30.0% 

 
0.1% 

 

0.0%～ (100.0%～P1.15） 

  زمانی  نسبت

 شروع   بخش 

 -Sمنحنی 

 
P1.14 

 
x 

 
30.0% 

 
0.1% 

 

0.0%～ (100.0%～P1.14） 

  زمانی  نسبت

ی  بخش های ت  ان

 -Sمنحنی 

 
P1.15 

 کمکی  توابع   :  2گروه 

○ 5.00Hz 0.01Hz 0.10Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف
رکانس   ف

 JOG  اجرای 
P2.00 

○ 
ساس   برا

 مدل

 
0.1s 

 

0.1～6500.0s 
 شتاب   زمان

JOG 

 
P2.01 

 

○ 
ساس    برا

 مدل

 
0.1s 

 

0.1～6500.0s 
 کاهش   زمان 

JOG سرعت 

 
P2.02 

○ 
ساس   برا

 مدل

 
0.1 

 

0.1～6500.0s 2  شتاب  زمان 
 

P2.03 

○ 
 براساس 

 مدل 
0.1 0.1～6500.0s 

 کاهش   زمان 

 2 سرعت 
P2.04 

○ 
 براساس 

 مدل 
0.1 0.1～6500.0s 3  شتاب  زمان P2.05 

○ 
 براساس 

 مدل 
0.1 0.1～6500.0s 

 کاهش   زمان 

 3 سرعت 
P2.06 

○ 
 براساس 

 مدل 
0.1 0.1～6500.0s 4  شتاب  زمان P2.07 

○ 
 براساس 

 مدل 
0.1 0.1～6500.0s 

 کاهش   زمان 

 4 سرعت 
P2.08 

○ 0.00Hz 0.01Hz 0.0Hz ر  تا رکانس   حداکث رکانس  ف رش  ف  P2.09 1پ
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.00Hz 0.01Hz 0.0Hz ر  تا رکانس   حداکث رکانس  ف رش  ف  P2.10 2پ

○ 0.00Hz 0.01Hz 0.0Hz ر  تا رکانس   حداکث  ف
نس   دامنه رکا  ف

 پرش 
P2.11 

 

○ 
 

0.0s 

 

0.1s 

 

0.0s～3000.0s 

ن  ه  زما  مرد

  چرخش

 عقب /جلو

 
P2.12 

○ 
 

0 

 

0 
 :0  است مجاز

 :1  ممنوع 
رل  معکوس   کنت

 
P2.13 

 

○ 

 

 

0 

 

 

0 

رکانس  حد  ترین  پایین  با  اجرا  :0  ف

 :1  توقف

ر   سرعت  با  اجرا  :2 صف

جرا در   حالت ا

س  ر  فرکان ینت ای  پ

 پایین   ازحد

رکانس   ف

 

 

P2.14 

○ 0.00Hz 0.01Hz 0.00Hz～10.00Hz رل ت   کنت  P2.15 اف

 

○ 
 

0h 

 
1h 

 

0h～65000h 

  زمان آستانه

 شدن  روشن 

 تجمعی 

 
P2.16 

○ 0h 1h 0h～65000h 
 زمان   آستانه

 تجمعی  کارکرد
P2.17 

○ 
 

0 

 

1 
ر   :0  خی

 :1بله 

 حفاظت 

 vراهاندازی

 
P2.18 

 

○ 
 
50.00Hz 

 
0.01Hz 

 
0.00Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف

  میزان  تشخیص 

رکانس   ف

(FDT1) 

 
P2.19 

 

 

○ 

 

 

5.0% 

 

 

0.1% 

 

 

0.0%～100.0% 

(FDT1 level) 

  هیسترزیس

  تشخیص 

رکانس   ف

(FDT1) 

 

 

P2.20 



60  

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

0.0% 

 
0.1% 

0.0%～100.0% 

 )فرکانس  حداکثر  تا(

ص   دامنه   تشخی

 به  فرکانس

 آمده   دست

 
P2.21 

 

○ 
 

0 

 
1 

ل رفعا  :0  غی

 :1  فعال

رکانس ر   پرش  ف  د

 /  شتاب حین

 سرعت  کاهش 

 
P2.22 

 
 

○ 

 

 
0.00Hz 

 

 
0.01Hz 

 

 
0.00Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف

  تغییر   نقطه 

س ن   فرکان  بی

ان اب  زم  و   1 شت

 2  شتاب  زمان

 

 
P2.23 

 

○ 

 

 

0.00Hz 

 

 

0.01Hz 

 

 
0.00Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف

ه  ر  نقط ی س   تغی بین    فرکان

  زمان کاهش

ن و  1  سرعت  زما

 2 سرعت  کاهش

 

 

P2.24 

○ 
 

0 
 

1 
ل رفعا  :0  غی

 :1فعال 

  JOG ترمینال

 ارجح 

 
P2.25 

 

○ 
 
50.00Hz 

 
0.01Hz 

 
0.00Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف

دار  ص   مق   تشخی

 فرکانس 

(FDT2) 

 
P2.26 

 

○ 

 

 
5.0% 

 

 
 

 

0.0%～100.0% 

(FDT2 level) 

 
ص   فرکانس   تشخی

 هیسترزیس 

(FDT2) 

 

 
P2.27 

 

○ 
 
50.00Hz 

 
0.01Hz 

 
0.00Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف

رکانسی  هر    به  که  ف

ر  ص   مقدا  تشخی

رسد  1  ب

 
P2.28 

 

○ 
 

0.0% 

 
0.1% 

0.0%～100.0% 

ر (  )فرکانس  حداکث

رکانسی  هر    به  که ف

ص   دامنه  تشخی

رسد  1  ب

 
P2.29 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع
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○ 
 
50.00Hz 

 
0.01Hz 

 
0.00Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف

ر  رکانسی ه   به  که ف

 تشخیص  دامنه

رسد  2  ب

 
P2.30 

 

○ 
 

0.0% 

 
0.1% 

0.0%～100.0% 

ر (  )فرکانس  حداکث

ر  رکانسی ه   به  که ف

 تشخیص  دامنه

رسد  2  ب

 
P2.31 

○ 5.0% 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

.100)  موتور نامی جریان ( 0% 

 تشخیص  سطح

ن ا ری ر  ج  صف
P2.32 

○ 0.10s 0.01s 0.01s～600.00s 

 تاخیرتشخیص   زمان

ن ا ری ر  ج  صف
P2.33 

○ 200.0% 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

.100)  موتور نامی جریان ( 0% 

 جریان  آستانه

 خروجی   اضافی
P2.34 

 

○ 
 

0.00s 

 
0.01s 

 

0.01s～600.00s 

ر   زمان   تاخی

ص   جریان   تشخی

 خروجی   اضافه

 
P2.35 

○ 100.0 % 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

.100)  موتور نامی جریان ( 0% 

ر  ی ه  که  جریان

رسد   1  به   ب
P2.36 

○ 0.0 % 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

.100)  موتور نامی جریان ( 0% 

ر   به   که جریانی  ه

 برسد  1  نوسان
P2.37 

○ 100.0 % 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

.100)  موتور نامی جریان ( 0% 

ر  ی ه  که  جریان

رسد   2  به   ب
P2.38 

○ 0.0 % 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

.100)  موتور نامی جریان ( 0% 

ر   به   که جریانی  ه

 برسد  2  نوسان
P2.39 

○ 
 

0 

 
1 

ل رفعا  :0  غی

 :1فعال 
بع ن  تا ی   زما د ن  ب

 
P2.40 

 

○ 

 

 

0 

 

 

1 

.P2  تنظیمات  42  0: 

1: VI 

 :CI  2  آنالوگ  ورودی  محدوده 

 است   P2.42  با مطابق

 

خاب   مدت انت

ن  زما

 

 

P2.41 

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



61  

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.0Min 0.1 Min 0.0Min～6500.0Min  ن  مدت  P2.42 زما

 

○ 
 

3.10V 

 
0.01V 

 

0.00V～P2.44 

  پایین  حد

ت ژ  از   حفاظ  ولتا

 VI  ورودی 

 
P2.43 

 

○ 
 

6.80V 

 
0.01V 

 

P2.44～10.00V 

ی  حد   بالای

ت ژ  از   حفاظ  ولتا

 VI  ورودی 

 
P2.44 

○ 75℃ 1 0～100℃ 
ی   آستانه  دما

 ماژول 
P2.45 

○ 
 

0 

 
1 

 :0  اجرا  حین  در  فن   کارکرد

رکرد  :1دائمی  صورت  به فن کا

رل  ت   فن  کن

ه  خنک  کنند

 
P2.46 

○ 0.0Min 0.1Min 0.0～6500.0Min 
دن  زمان  به  رسی

ن اجرای  جریا
P2.51 

 

○ 
 

1 

 
0.1 

 
0.1~2 

ب    تنظیم ضری

ن   خروجی   توا

ور  موت

 
P2.55 

 ورودی  های ترمینال : 3  گروه 

 
 
 
 
 
 

 
x 

 
 
 
 
 
 
 

 
1 

 
 
 
 
 
 
 

 
1 

 :0  عملکرد  بدون

F)جلو  به  رو  اجرا WD)  1: 

 :2  (REV)  معکوس  اجرای   جهت 

FWD/REV یا 

رل نت  :3  خط   سه   ک

 :4 خارجی  جلو به حرکت

(F JOG) 

 :5 خارجی  معکوس حرکت

(R JOG) 

 :6  بالا ترمینال

 :7  پایین  ترمینال

رای  لغزش   :8  (FRS)توقف   ب

 
 
 
 
 

 
رد انتخاب لک   عم

نال ی  ترمی رود  و

X1 

 
 
 
 
 
 
 

 
P3.00 
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ی    شان  :9  خطا  بازن

 :10  ااجر  توقف

 :11 خارجی  خطای  ورودی 

لا باز N) معمو  orm al ly Open) 

رمینال  :12  1  مرجع چند  ت

رمینال   :13  2  مرجع  چند  ت

رمینال   :14  3  مرجع چند ت

رمینال  :15  4  مرجع چند  ت

  :16  زمان  انتخاب   برای  1 ترمینال

 سرعت   کاهش / شتاب

رای 2ترمینال    شتاب  :17  زمان  انتخاب  ب

 سرعت   کاهش /

بع  تعویض  انس  من رک  :18  ف

  پایین  :19  و بالا  تنظیمات   کردن روشن

 )عملیات  پانل  ترمینال،(

رمان منبع تغییر   :20  1 ف

 :21  ممنوع  سرعت  کاهش/افزایش

22: PID توقف 

 :PLC  23  وضعیت  بازنشانی

 :24  نوسان  توقف

 :25  شمارنده   ورودی

رنده  مجدد   تنظیم  :26  شما

 :27  طول  شمارش ورودی

 :28  طول مجدد تنظیم

رل  :29  ممنوع  گشتاور   کنت

رای  پالس فقط  ورودی  فعال  :X5  30  ب

  است 

 :31  رزرو

zzzzرمز   فوری  DCت

32: 
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 :33  خارجی خطای  ورودی    

لا  بسته   (Normally Closed) معمو 

ر  ی انس   تغی رک وع  ف  :34  ممن

 :PID  35  جهت   معکوس  کنش

رجی  توقف  رمینال  خا  :36  1 ت

رمان  منبع ل تعویض ف رمینا  :37  2  ت

PI  کامل  توقف D  38: 

 و  اصلی   X:39  فرکانس منبع  بین جابجایی

رکانس  ز   ف   منبع  بین جابجایی  شده تعیین  پیش   ا

ی   Y:40  فرکانس رکانس  و  اصل ز   ف  تعیین  پیش   ا

 شده 

 :41  1  موتور  انتخاب  ترمینال

 :42  رزرو

ر ر  تغیی  :PID  43  پارامت

ر  شده تعریف 1خطای  رب  :44  کا

ر  شده تعریف 2خطای  رب  :45  کا

رل  :46  گشتاور   کنترل/سرعت  کنت

ری توقف   :47  اضطرا

 :48 ترمینال STOP 2 خارجی

 :DC 49 ترمز   سرعت  کاهش 

 :50  فعلی  اجرای زمان  کردن   پاک

 :51  آتش حالت

 :52  ممنوع  معکوس

 53  ~  :59  رزرو

  

x 4 1 تابع  انتخاب بالا   مانند  X2 P3.01 

x 9 1 تابع  انتخاب بالا   مانند  X3 P3.02 

x 12 1 تابع  انتخاب بالا   مانند  X4 P3.03 

x 13 1 تابع  انتخاب بالا   مانند  X5 P3.04 

x 0 1 تابع  انتخاب بالا   مانند  X6 P3.05 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0 1 تابع  انتخاب بالا   مانند  X7 P3.06 

x 0 1  تابع  انتخاب رزرو  X8 P3.07 

x 0 1  تابع  انتخاب رزرو  X9 P3.08 

x 0 1  تابع انتخاب رزرو  X10 P3.09 

x 1 1 0～59 
 VI  تابع  انتخاب

(DI) 
P3.10 

x 1 1 0～59 
 CI  تابع  انتخاب

(DI) 
P3.11 

x 0.010s 1 0.000s～1.000s تر   زمان رمینال   فیل  P3.13 ت

 

○ 
 

0 

 
0 

0: Two-line mode 1 

1: Two-line mode 2 

2: Three –line mode 1 

3: Three –line mode 2 

لت ان حا رم   ف

ل  نا رمی  ت

 
P3.14 

○ 1.00Hz/s 0.001Hz/s 0.001Hz/s～65.535Hz/s 
 ترمینال  سرعت 

 پایین / بالا
P3.15 

○ 0.00V 1 0.00V～P3.15 
 حداقل 

 VI  ورودی 
P3.16 

 

○ 
 

0.0% 

 
1 

 

-100.0%～+100.0% 

م وط  تنظی رب  به  م

ل   حداق

 VI  ورودی 

 
P3.17 

○ 10.0V 0.01V P3.13～+10.00V 
ر   حداکث

 VI  ورودی 
P3.18 

 

○ 
 

100.0% 

 
0.01% 

 

-100.0%～+100.0% 

م وط  تنظی رب ه   م   ب

 ورودی   حداکثر

VI 

 
P3.19 

○ 0.10s 0.01s 0.00s～10.00s ن ر   زما ت  VI P3.20 فیل

○ 0.00V 0.01V 0.00V～P3.20 ورودی حداقل  CI P3.21 

○ 0.0% 0.1% -100.0%～+100.0% 
م ربوط  تنظی ه  م  ب

 CI  ورودی حداقل
P3.22 

○ 
10.00 

V 
0.01V P3.18～+10.00V 

ر   حداکث

 CI  ورودی 
P3.23 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

100.0% 

 
0.0% 

 

-100.0%～+100.0% 

م وط  تنظی رب   به  م

ر  حداکث

 CI  ورودی 

 
P3.24 

○ 0.10s 0.01s 0.00s～10.00s ن ر   زما ت  CI P3.25 فیل

○ 0 1 0.00KHz～P3.30 
 ورودی   حداقل

 پالس 
P3.31 

 

○ 
 

0.0% 

 
0.1% 

 

-100.0%～+100.0% 

  تنظیمات

رحداقل   متناظ

 ورودی پالس

 
P3.32 

○ 
 

50.00KHz 0.01Hz P3.28～100.00KHz 
 ورودی   حداکثر

 پالس 
P3.33 

 

○ 
 

100.0% 

 
0.1% 

 

-100.0%～+100.0% 

م ر   تنظی ناظ   مت

 ورودی   حداکثر

 پالس 

 
P3.34 

○ 0.01s 0.01s 0.00s～10.00s ر   زمان لت س   فی ال  P3.35 پ

 
 
 
 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
321 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
111 

  یکان رقم VI:  منحنی  انتخاب 

 :1  1  منحنی

P3.16～P3.19) 2- ای  نقطه(  

 :2  2  منحنی

P3.21～P3.24) 2- نقطه ای(  

 :3  3منحنی 

2-P3.26～P3.29) ای   نقطه(  

 :4  4  منحنی

(PF.20～PF.27-4نقطه  ای)  

 :5  5  منحنی

(PF.28～PF.35-5نقطه  ای)  

 دهگان  رقم CI:  منحنی انتخاب

 
 
 
 
 
 
 

 
  انتخاب

 VI  منحنی

 
 
 
 
 
 
 
 

 
P3.36 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
 

 

○ 

 
 

 
000 

 
 

 
111 

  یکان  رقم :  AI  تنظیمات 

 )ورودی حداقل از کمتر(

 :0 مقدار  حداقل 

1: 0.0% 

 دهگان  رقم  :  CI  تنظیمات 

 )ورودی حداقل از کمتر(

 
م رای   تنظی  ب

AI   ر ز  کمت   ا

  حداقل

 ورودی

 
 

 
P3.37 

x 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s ان ر   زم  X1 P3.38  تاخی

x 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s ان ر   زم  X2 P3.39  تاخی

x 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s ان ر   زم  X3 P3.40  تاخی

 
 
 

 
x 

 
 

 
 

 

00000 

 
 

 
 

 

11111 

ر  بالا   سطح  :0  است  معتب

ر  پایین  سطح رقم   :1 است  معتب

 X1 :یکان 

ن   رقم    X2  :دهگا

  X3  :صدگان  رقم

ن  رقم  X4  :هزارگا

 X5  :هزارگان  ده  رقم

 
 

 
  انتخاب

ت ر  حال  معتب

X1 

 
 
 
 

 
P3.41 

 
 
 

 

x 

 
 
 
 

 

00000 

 
 
 
 

 

11111 

ر  بالا   سطح  :0  است  معتب

ر  پایین  سطح رقم   :1 است  معتب

 X6 :یکان 

ن   رقم    X7  :دهگا

  X8  :صدگان  رقم

ن  رقم  X9  :هزارگا

ن   ده رقم  X10  :هزارگا

  انتخاب

ت ر  حال  معتب

X2 

 
 
 
 

 
P3.42 

 

 
x 

 
 
 

111 

 
 
 

111 

ر  بالا   سطح  :0  است  معتب

ر  پایین  سطح رقم   :1 است  معتب

 VI :یکان 

ن   رقم  CI  :دهگا

  AI  انتخاب 

  عنوان  به

 وضعیت 

ر   معتب

 

 
P3.43 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
x 

 

 

5.0 

 

 

0.1 

 

 

0.1～6553.5 

  صرف  زمان 

ه  ی   شد ز   برا   ا

 دادن  دست

ز  ی   فا رود  و

 

 
P3.44 

 خروجی   های ترمینال : 4گروه 

○ 
 

0 
 

1 
(F MP  :0  خروجی پالس (

(FMR)رخروجی  :1  سیگنال تغیی

  خروجی حالت 

ل  FM  ترمینا

 
P4.00 

 

○ 
 

0 

 

1 

 :0  خروجی  بدون 

ر   :1  اجرا  حالت   در  اینورت

 :2  )توقف(  خطا  ایجاد

  :3  فرکانس  سطح تشخیص

 FDT1  خروجی 

 :4  شده  حاصل  فرکانس 

ر  ر  کا ر  سرعت  د   :5  بدون(  صف

 )توقف  درحالت   خروجی 

 :6  موتور   بار اضافه   هشدار   پیش

ر  پیش  ر   اضافه   هشدا ر   با رت و  :7  این

 :8  حد  به شمارش مقدار  رسیدن

 نصاب 

ر  رسیدن دا  :9  به  شده تعیین  مق

  نصاب  حد

 :10  شده  حاصل   طول

 :PLC  11  چرخه شدن  کامل

  :12  تجمعی  کارکرد زمان 

 شده   حاصل

 :13  محدود فرکانس

 :14  محدود  گشتاور

 :15  کارکرد آماده 

رد   انتخاب لک  عم

FM ) خروجی  

چ ز   سویی ا  )ب

 
P4.01 

○ 
 

2 
 

1 

رد لک  رله  عم

T/A - T/B 
T/C 

 
P4.02 

 

○ 
 

0 

 

1 

  کارت عملکرد

/R)  اضافه  رله A 

R/B-R/C) 

 
P4.03 

 

○ 
 

1 

 

1 

رد   انتخاب لک  عم

DO1 

 )رزرو(

 
P4.04 

    
 
 
 
 

 
رد   انتخاب لک  عم

DO2 

 )رزرو(

 
 
 
 
 
 
 

 
P4.05 

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



68  

   16: VI > CI 

رکانس  رسیدن ر   به ف  مقدار  :17  حداکث

 مجاز

رکانس رسیدن  مقدار  :18  حداقل  به  ف

 مجاز

ژ افت  حالت  خروجی  :19 ولتا

 :20  ارتباطی تنظیمات 

 :21  یابی مکان  شدن  کامل

 :22  یابی  موقعیت   رویکرد

ر  سرعت  رد   :23  2 حال اجرا صف

 )توقف   درحالت   خروجی  دارای (

  :24  بودن  روشن   تجمعی زمان 

 شده   حاصل

رکانس  سطح  تشخیص   :25  ف

FDT2 خروجی 

رکانس  :26  شده  حاصل  1  ف

رکانس  :27  شده  حاصل  2  ف

 :28  شده حاصل 1 جریان 

 :29  شده حاصل 2 جریان 

 :30 شده حاصل بندی زمان 

  :31  مجاز حد از  VI  ورودی 

 است  کرده تجاوز

ر   بار  :32  شود می صف

 :33  معکوس  حرکت

 :34  صفر   فعلی  حالت 

 :35  ماژول  دمای به  رسیدن 

زحد را ی بالات رم  فعل ر   ن زا  :36  اف

رین   به  رسیدن  رکانس   :37  حد  پایینت   ف

 توقف  در خروجی   که

  

zzzz
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  :38  هشدار زنگ  خروجی   

  همه(

 )خطاها

  :39  از بیش داغ شدن   هشدار

 موتور  حد

 :40  فعلی  اجرای زمان  به  رسیدن

  :41 خطا خروجی

 که  خروجی در صورتی وجود ندارد(

ر  ژ   در   خطا توقف مسی  ایجاد   ولتا

 .)شود

  

1 0 1 
 :0  اجرا  فرکانس

رکانس  تنظیم  :1  ف

ن   :2  خروجی  جریا

ور   :3  خروجی  گشتا

 :4  خروجی  قدرت 

ژ   :5  خروجی  ولتا

 :6  ورودی پالس

 (100.0KHzدر 100.0%)

7: VI 

8: CI 

 :9  طول

 :11  شمارش  مقدار

 :12  ارتباط تنظیمات 

 :13 موتور  دورانی سرعت

 :14  خروجی  جریان 

 (1000.0A در 100.0%)

ژ  :15  خروجی  ولتا

 (1000.0Vدر 100.0%)

 ):16واقعی (  خروجی  گشتاور

رد   انتخاب لک  عم

FMP 
P4.06 

1 0 1 
رد   انتخاب لک  عم

AO1 
P4.07 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

1 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

1 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
رد   انتخاب لک  عم

AO2 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
P4.08 
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6

10 
 

○ 
50.00 

KHz 

 

0.01KHz 0.01KHz～100.00KHz 
ر  رکانس   حداکث  ف

 FMP  خروجی 
P4.09 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0.0% 

 

0.001 -100.0%～+100.0% 
 ضریب 

 AO1  جبران
P4.10 

○ 1.00 0.01 -10.00～+10.00 
 افزایش 

AO1 
P4.11 

○ 
 

0.0% 

 

0.001 -100.0%～+100.0% 
ریب   ض

 AO2  جبران
P4.12 

○ 1.00 0.01 -10.00～+10.00 
 افزایش 

AO2 
P4.13 

○ 
 

0.0s 

 

0.1s 0.0s～3600.0s 
رíت  زمان  خی

 FMR  خروجی 
P4.14 

 

○ 
 

0.0s 

 

0.1s 

 

0.0s～3600.0s 

ر   زمان   تاخی

 رله  خروجی

1 

 
P4.15 

 

○ 
 

0.0s 

 

0.1s 

 

0.0s～3600.0s 

ر   زمان   تاخی

 رله  خروجی

2 

 
P4.16 

 

○ 
 

0.0s 

 

0.1s 

 

0.0s～3600.0s 

ر   زمان   تاخی

 خروجی

DO1 

 
P4.17 

 

○ 
 

0.0s 

 

0.1s 

 

0.0s～3600.0s 

ر   زمان   تاخی

 خروجی

DO2 

 
P4.18 

 
 
 
 

 

○ 

 
 

 
 
 

 

00000 

 
 

 
 
 

 

11111 

 
 :0 مثبت   منطق

 :1  یکان  رقم منفی  منطق 

 
ن رقم Fدهگا MR :  1  رله 

  رقم  2  رله :رقم صدگان

ن   DO1  :هزارگا

ن   ده  رقم  DO2  :هزارگا

 
 

 
  تغییر

  وضعیت

ل نا رمی   ت

 خروجی 

 
 
 
 

 

P4.19 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 V/F  منحنی  کنترل  پارامترهای  :  5  گروه

 
 
 
 
 

 
x 

 
 
 

 
 
 

 

0 

 
 
 

 
 
 

 

1 

0: V/F خطی 

 :V/F  1نقطه چند

 :V/F  2مربع 

 :V/F 3  قدرت 1/2

 :V/F 4  قدرت 1/4

 :V/F 6  قدرت 1/6

 :V/F 8  قدرت 1/8

ه  رزرو  :9  است شد

 :V/F  10  کامل جداسازی 

 :V/F  11  جداسازی  نیمه

 
 
 
 
 

 
  تنظیمات

حنی /V  من F 

 
 
 
 
 
 

 
P5.00 

○ 
 به  بستگی 

 مدل 

 

- 
.0  )ثابت  گشتاور  تقویت ( 0% 

0.1%～30.0% 

ت  وی  تق

 گشتاور
P5.01 

○ 
50.00 

Hz 

 
0.01Hz 

0. 00Hz  خروجی  حداکثر تا 

 فرکانس 

رکانس   قطع  ف

ت وی ر  تق و ا شت  گ

 
P5.02 

x 
 

0.00Hz 

 

0.01Hz 0.00Hz～P5.05 
V/ F ای  نقطه چند 

 1  فرکانس 
P5.03 

x 
 

0.0% 

 

0.1% 0.0%～100.0% 
V/ F ای  نقطه چند 

ژ   1  ولتا
P5.04 

x 
 

0.00Hz 

 

0.01Hz P5.03～P5.07 
V/ F ای  نقطه چند 

 2  فرکانس 
P5.05 

x 
 

0.0% 

 

0.1% 0.0%～100.0% 
V/ F ای  نقطه چند 

ژ   2  ولتا
P5.06 

x 
 

0.00Hz 

 

0.01Hz P5.05  رکانس تا ز موتور ف  مجا
V/ F ای  نقطه چند 

 3  فرکانس 
P5.07 

x 
 

0.0% 

 

0.1% 0.0%～100.0% 
V/ F ای  نقطه چند 

ژ   3  ولتا
P5.08 

○ 
 

0.0% 

 

0.1% 0.0%～200.0% 
ران  ضریب  جب

/V  لغزش F 
P5.09 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

64 

 

1 0～200 
ریب  ک   ض  تحری

/V  اضافی  F 
P5.10 

○ 
 به  بستگی 

 مدل 

 

1 0～100 
 حذف   ضریب

/V  نوسان  F 
P5.11 

 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 
0 

 
 
 
 
 

 

1 

ظیمات  ل  تن  :0  دیجیتا

1: VI 

2: VC 

 :4  پالس تنظیمات 

 :5  مرجعی چند

 PLC ساده :6

7: PID 

ظیمات طی تن رتبا  :8  ا

ربوط  (100% ژ  به  م ر  نامی  ولتا  )موتو

 
 

 

  ولتاژ   منبع

ی  را  ب

زی   جداسا

V/F 

 
 
 
 

 
P5.13 

 

 

○ 

 

 
0V 

 
 

 

1 

 

 
0 V   ز  ولتاژ   تا  موتور  مجا

  تنظیم

تال جی ژ  دی تا  ول

ی را   ب

زی   جداسا

V/F 

 

 
P5.14 

 

○ 

 

 
0.0s 

 

 

0.1s 

 

 

0.0s～1000.0s 

زایش  زمان   اف

ژ  ولتا

زی   جداسا

V/F 

 

 
P5.15 

 PID عملکرد   6:  گروه

 
 

 

○ 

 
 

 
0 

 
 
 

 
1 

.P6  تنظیمات  01  0: 

1:VI 

2:CI 

 :4  پالس تنظیمات 

طی تنظیمات  رتبا  :5  ا

 :6  مرجعی  چند  تنظیمات 

 

 
  منبع

ت   تنظیما

PID 

 
 

 
P6.00 

 

○ 
 

50% 

 

1% 

 

0.0%～100.0% 

  تنظیمات

ال  ت جی  دی

PID 

 

P6.01 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
 
 

 

○ 

 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 

1 

0:VI 

1:CI 

3:VI-CI 

 :4  پالس تنظیمات 

طی تنظیمات  رتبا  :5  ا

6:VI+CI 

7:MAX (|VI|+|CI|) 

8:MIN (|VI|,|CI|) 

 
 
 

 
 بازخورد   منبع

PID 

 
 
 
 
 

P6.02 

○ 
 

0 
 

1 
 :0  جلو به  رو حرکت

 :1 معکوس  حرکت 

 فعالیت   جهت

PID 

 
P6.03 

 

○ 
 

1000 

 

1 

 

0～65535 

رد  رنج زخو   با

 تنظیمات

PID 

 

P6.04 

○ 20.0 

 

0.1 0.0～100.0 
 ضریب 

 KP1  تناسب 
P6.05 

○ 2.00s 0.01s 0.01s～10.00s 
رال   زمان  انتگ

TI1 
P6.06 

○ 0.000s 0.001s 0.000s～10.000s 
ن ل  زما سی ران ف  دی

TD1 
P6.07 

 

○ 
 

2.00Hz 

 

0.01Hz 

 
ر  تا 0.00 رکانس  حداکث  ف

ع  فرکانس   قط

 چرخش 

 PID  معکوس

 
P6.08 

○ 0.0% 0.1% 0.0%～100.0% 
ه حراف  محدود  ان

PID 
P6.09 

○ 0.10% 0.01% 0.00%～100.00% 
ل   حد سی ران  دیف

PID 
P6.10 

○ 
 

0.00s 

 

0.01s 0.00～650.00s 

م نظی ن ت   زما

ر  ی  PID  تغی

 
P6.11 

○ 
 

0.00s 

 

0.01s 0.00～60.00s 
 فیلتر  زمان

 PID  بازخورد 
P6.12 

○ 0.00s 0.01s 0.00～60.00s 
رخروجی   زمان  فیلت

PID 
P6.13 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P6.14 شده   رزرو - - - ○

○ 
 

2.00s 

 

0.1s 0.00～100.00s 
 ضریب 

 KP2  تناسب 
P6.15 

○ 
 

2.00s 

 

0.01s 

 

0.01s～10.00s 

رال   زمان  انتگ

TI2 

 
P6.16 

 

○ 

 
 

0.000s 

 
 

0.001s 

 

0.000s～10.000s 

ن    زما

سیل  ران  دیف

TD2 

 
P6.17 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0.01 

 :0تغییر   بدون

ر   Xi:1  توسط   تغیی

ر  ر  تغیی ر  خودکا  :2  انحراف  اساس ب

ر   تغییرخودکار   کارکرد   :3  فرکانس  اساس  ب

 

 
 تغییر  شرایط

PID تابع 

 
 

 
P6.18 

○ 
 

20.0% 

 

0.1% 

 

0.0%～P6.20 

راف ح ر  ان  تغیی

1 - PIDتابع 

 
P6.19 

○ 
 

80.0％ 
 

0.1％ 

 

P6.19～100.0 % 

راف ح ر  ان  تغیی

2 - PIDتابع 

 
P6.20 

○ 0.0% 1 0.0%～100.0 % 
ر   اولیه   مقدا

PID 
P6.21 

 

 

○ 

 

 

0.00s 

 

 

0.01s 

 

 

0.00～650.00s 

ن    زما

  نگهداری

دار  لیه   مق  او

PID 

 

 

P6.22 

 

 

○ 

 
 

 

1.00% 

 
 

 

0.01% 

 
 

 

0.00%～100.00% 

ر    حداکث

  بین  انحراف

 خروجی  دو

 PID جهت

رد   راستگ

 
 

 
P6.23 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 

 

 

1.00% 

 

 

0.01% 

 

 

0.00%～100.00% 

  حداکثر انحراف

 خروجی   دو  بین

PID 

 معکوس  جهت

 

 
P6.24 

 
 
 

 

○ 

 
 

 
 
 

 
00 

 
 

 
 
 

 

00～11 

معتبر  انتگرال جدا شده :رقم یکان 0  نا : 

1  معتبر  :  

  حد  به خروجی هنگامیکه:دهگان   رقم

رسد، شده  تعیین ل  عملیات  می را   انتگ

وقف   نه؟  شودیا  مت

 :0  انتگرال  عملیات  به دادن  ادامه

 :1  انتگرال  عملیات   توقف

 
 
 

 
ژگی   وی

رال  PID  انتگ

 
 
 
 

 
P6.25 

 

○ 

 

 

0.0% 

 

 

0.01Hz 

 
م ررسی  عد زخورد ب  :%0.0  با

0.1% ～100.0% 

 تشخیص

 سیگنال   قطعی

رد  زخو  با

PID 

 

 
P6.26 

 

○ 
 

1.0s 

 

0.1s 

 

0.0s～20.0s 

  تشخیص  زمان

ل   قطعی  سیگنا

ورد PI  بازخ D 

 
P6.27 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

1 

جام   عدم  PIعملیات  ان D 0:  

ر   توقف  حالت  د

  :PID  1 عملیات  انجام

 توقف  حالت  در 

لیات   عم

PID 

  حالت در

 توقف 

 

 
P6.28 

○ 
0.500 

MPa 

0.001 

MPa 
0.001～P6.31 MPa  ر ه   فشا ه  داد  P6.30 شد

 

 

○ 

 

 

1.000 
MPa 

 

 

0.001 
MPa 

 
 

 

0.001～P6.04 MPa 

ر    حداکث

ر  دا م مق   تنظی

ه   توسط   شد

 کلیدهای 

 پایین   و بالا

 
 

 
P6.31 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 

 

 

0 

 

 

0.001 MPa 

 

 

0.001～P6.31 MPa 

  مقدار حداقل 

  توسط   شده   تنظیم

ی  لیدها  و  بالا  ک

 پایین 

 

 
P6.32 

○ 
 

1.000MPa 

 

0.001 MPa 0.001～P6.04 MPa 
لارم  خروجی   آ

 بالا  حد فشار 
P6.33 

○ 
 

0 

 

0.001 MPa 0.001～P6.33 MPa 
لارم  خروجی   آ

ر  شا یین   حد  ف  پا
P6.34 

○ 
 

0 

 

0.001 MPa 0.001～P6.37 MPa 
 تحریک 

ح ر  سط شا  ف

 
P6.35 

 

○ 
 

0 

 

0.1s 

 

0.1～6500.0s 

  به  توجه

ح ر  سط شا  ف

 ممتد  درزمان 

 
P6.36 

○ 
 

0 

 

0.1Mpa 0.001s～P6.04 MPa 
ح ر  سط شا  ف

 خاموشی 
P6.37 

○ 
 

0 

 

0.1s 0.1～6500.0s 
رخاموشی  سطح  فشا

ن   در  ممتد   زما
P6.38 

○ 
 

25.00Hz 

 

0.01Hz 0.00Hz～3200.0Hz 
رکانس   ف

 خاموشی 
P6.39 

○ 
 

0 

 

0.1s 0.1～6500.0s 
انس  رک  خاموشی   ف

ن   در  ممتد   زما
P6.40 

 
 
 

 

○ 

 
 
 
 
 

 

01 

 
 
 
 
 

 

1 

 خواب  حالت   انتخاب  :یکان

رکانس  حالت  ر   خواب  ف  :0  معتب

ر  خواب  فرکانس حالت   :1  نامعتب

گان   درصد   :ده

ر  :0  خوابیدن و شدن بیدار  فشار    فشا

 است  واقعی 

 :1 خوابیدن  و  شدن  بیدار   فشار 

ز   درصدی  است   شده  تنظیم  فشار  ا

رکانس   ف

 در  خاموشی

  انتخاب

  خواب حالت 

ر   است؟   موث

  انتخاب  و(

ر   درصد  فشا

 )خواب 

 
 
 
 

 
P6.41 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

 

○ 

 
 

 

60.0s 

 
 

 

0.1s 

 
 

 

0.1s～600.0s 

  صرف زمان 

ه  ی   شد را   ب

د سدا   آب  منبع  ان

 فشار   با

ت   ثاب

 
 

 
P6.42 

ات پنل  : 7 گروه   نمایشگر  و  عملی

 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 
 
 

 

2 

 
 
 
 
 
 

 

1 

 :0غیرفعال   REV  کلید

رل  بین  جابجایی ی  :1 پنل  کنت  عملیات

رل و نت رمان  ک ز ف  راه  ا

ر  رمینال(  دو   )شبکه  یا ت

 :2 جلو  به  چرخش  بین  جابجایی

 معکوس   چرخش  و

JOG 3 جلو به رو: 

JOG  4عقب  به رو: 

 :5معکوس

 
 
 
 

 
  انتخاب

 عملکرد 

REV کلید 

 
 
 
 
 

 

P7.00 

 

 

○ 

 

 

1 

 

 

1 

رل  در   فقط  توقف  کلید   پنل  :0  کنت

ل  عملیاتی  است  فعا

 :1 حالت  هر  در  توقف  کلید

ی  است   فعال  عملیات

 
 عملکرد 

(stop) لید  ک

 

 
P7.01 
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○ 

 
 

 
 
 
 

 

001F 

 
 

 
 
 
 

 

1 

0000～FFFF 

 :Bit00  اجرا  درحال فرکانس

1Hz 

(Hz) رکانس  Bit01:  (V)  تنظیمی ف

 Bit02  :باس ولتاژ 

(V)  خروجی ولتاژ: Bit03  

(A) ن  Bit04 :خروجی  جریا

(KW) ن   :Bit05 خروجی  توا

 :Bit06 خروجی   گشتاور   (%)

 :DI  Bit07  ورودی وضعیت 

 
 
 

 

  1  تنظیمات

  کارکرد

 نمایشگر

LED 

 
 
 
 
 

 
P7.02 

زخورد    ر با ر  مقدا  :Bit08 فشا

Bit09:VI ولتاژ (V) 

Bit10:CI ولتاژ (V) 

  :Bit11داده شده  فشار مقدار

 :Bit12شمارش   مقدار

  :Bit13طول  مقدار 

 :Bit14  سرعت  نمایش

رگذاری  شده   با

Bit15:PID  تنظیم 
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○ 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

0000 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

01 

0000～FFFF 

Bit00: PID  فیدبک 

Bit01: PLC  مرحله 

رکانس  تنظیمات   :Bit02  پالس ف

(kHz) 

 :Bit03  2  اجرا  حال  در  فرکانس

(Hz) 

  :Bit04 کارکرد مانده زمان   باقی

V  ولتاژ  Iز  قبل  :Bit05  تصحیح ا

(V) 

بل CI  ولتاژ  ز  ق  :Bit06تصحیح  ا

(V) 

Bit07:  رزرو 

  :Bit08  خطی  سرعت 

 :Bit09  فعلی شدن  روشن  زمان 

  )ساعت (

 :Bit10  فعلی  کارکرد زمان 

  )دقیقه (

 :Bit11  تنظیم  ورودی  فرکانس

(kHz) پالس 

رتباطات   تنظیم مقدار   :Bit12 ا

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

  2  تنظیمات

  کارکرد

 نمایشگر

LED 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
P7.03 
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  :Bit13 سرعت انکودر  بازخورد   

رکانس نمایشگر  :X  Bit14  ف

  (Hz)  اصلی 

رکانس نمایشگر  :Y  Bit15  ف

 (Hz)  کمکی

  

 
 
 
 
 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

0033 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 

1 

0000～FFFF 

(Hz) رکانس تنظیمات  Bit00:  (V)  ف

 Bit01  :باس ولتاژ 

  :DI Bit02  ورودی  وضعیت 

:Bit03  خروجی  وضعیت D O 

Bit04:VI ولتاژ ( V ) 

Bit05:CI ولتاژ (V ) 

Bit06:رزرو 

  :Bit07  شمارش  مقدار 

 :Bit08  طول  مقدار 

Bit09: PLC  مرحله 

 :Bit10  بارگذاری سرعت 

Bit11: PID  تنظیمات 

رکانس  تنظیمات   :Bit12  پالس ف

(kHz) 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
وقف  توابع   ت

 نمایشگر

LED 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
P7.04 

○ 
 

1.0000 

 

0.0001 0.0001～6.5000 
ریب  نمایش   ض

 بار  سرعت
P7.05 

x 
 

000 

 

1 0.0℃～100.0℃ 
 سینک  هیت دمای

ر  ماژول  اینورت
P7.06 

x 
 

- 

 

0.01 0.00～10.00 
 شماره

 محصول 
P7.07 

x 
 

000 

 

1 0H～65535h 
ن   کارکرد   زما

 تجمعی 
P7.08 

x 
 

9000 

 

0.01 0.00～10.00 
 ورژن

رم ر   ن زا  1 اف
P7.09 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

0.55 

 

0.01 0.00～10.00 
رم   ورژن  ن

ر   2  افزا
P7.10 

 
 

 

○ 

 
 
 

 

1 

 
 
 

 

1 

 :یکان  رقم

B0-14 اعشار  رقم تعداد 

ر  رقم   0:0اعشا

ر  رقم   1:1اعشا

ر  رقم   2:2اعشا

ر  رقم   3:3اعشا

 
  رقم  تعداد 

ر شا ع ی   ا را  ب

  نمایش 

 بار  سرعت

 
 
 

 
P7.11 

x 
 

000 

 

1 0～65535h 
ن  جمع   زما

 بودن   روشن
P7.12 

x 
 

0 

 

0.01 0～65535kwh 
 مصرف  جمع

رق   ب
P7.13 

 موتور   پارامترهای  :  8گروه 

 
x 

 

 

0 

 

 

1 

ور   :0  معمولی  آسنکرون موت

رکانس  آسنکرون   موتور   :1متغیر ف

2: PMSM 

ربای  با سنکرون موتور (  )دائم   آهن

 

  نوع  انتخاب

ر و  موت

 

 
P8.00 

x 
 به  بستگی 

 مدل 

 

0.1KW 0.1KW～1000.0KW 
ز  توان  مجا

ور  موت
P8.01 

x 
 به  بستگی 

 مدل 

 

1V 1V～2000V 
ز  ولتاژ   مجا

ور  موت
P8.02 

 
x 

 
  به   بستگی 

 مدل 

 

 

0.01A 

0.01A～655.35A 

≤55KW)ر  توان  )اینورت

0.1A～6553.5A 

＞55KW)ر  توان  )اینورت

 
  مجاز جریان 

ر و  موت

 

 
P8.03 

x 
 به  بستگی 

 مدل 

 

0.01Hz 0.01Hz ر  تا رکانس  حداکث  ف
رکانس   ف

 موتور مجاز
P8.04 

x 
 به  بستگی 

 مدل 

 

1rpm 1rpm～65535rpm 
 مجاز   سرعت

ور  موت
P8.05 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
x 

 

م  ظی   تن

 پارامترها 

 

 

0.001Ω 

0.001Ω～65.535Ω 

≤55KW) ر  توان  )اینورت

0.0001Ω～6.5535Ω 

＞55KW)ر  توان  )اینورت

 
ر   مقاومت   استاتو

ر ( و رون   موت  )آسنک

 

 
P8.06 

 
x 

 

م  ظی   تن

 پارامترها 

 

 

0.001Ω 

0.001Ω～65.535Ω 

≤55KW) ر  توان  )اینورت

0.0001Ω～6.5535Ω 

＞55KW)ر  توان  )اینورت

 
  روتور مقاومت

ر ( و رون   موت  )آسنک

 

 
P8.07 

 

x 

 

م  ظی   تن

 پارامترها 

 

 

0.01mH 

0.001Ω～65.535Ω 

≤55KW) ر  توان  )اینورت

0.0001Ω～6.5535Ω 

＞55KW)ر  توان  )اینورت

  راکتانس

ی  القایی  شت  ن

 موتور(

 )آسنکرون 

 

 
P8.08 

 
x 

 

م  ظی   تن

 پارامترها 

 

 

0.01mH 

0.001Ω～65.535Ω 

≤55KW) ر  توان  )اینورت

0.0001Ω～6.5535Ω 

＞55KW)ر  توان  )اینورت

  راکتانس

ی  بل   القای  متقا

ور(  موت

 )آسنکرون 

 

 
P8.09 

 
x 

 

م  ظی   تن

 پارامترها 

 

 

0.01 

0.01A～P8.03 

≤55KW) ر  توان  )اینورت

0.01A～P8.03 

＞55KW)ر  توان  )اینورت

  بدون  جریان

  موتور (  بار 

 )آسنکرون 

 

 
P8.10 

x 
 

1024 

 

1 1～65535 
ر  پالس  انکود

 دور  هر  در
P8.27 

 

 
x 

 
 

 

0 

 
 

 

1 

ر  زایشی  انکود  :ABZ 0  اف

ر  زایشی انکود  :UVW  1  اف

ر تو رما و سف ر  تران وا  :2  د

3: SIN/COS  انکودر 

4：Wire-saving / UVW 

 
 

 
ر  نوع  انکود

 
 

 

P8.28 

 P8.29 رزرو - - - *

x  

0 

 

1 
 ：0جلو   روبه

 ：1معکوس

ز  توالی ر   B A فا   د

 افزایشی  انکودر 

ABZ 

 

P8.30 
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=

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

1 

 

0.1° 0.0～359.9° 
 نصب  زاویه

ر   انکود
P8.31 

 
x 

 

 

0 

 

 

1 

 ：0جلو   روبه

 ：1معکوس

ی  ز  توال  فا

U,V,W 

ر   انکود

UVW 

 

P8.32 

x 
 

0.0° 

 

0.1° 0.0～359.9° 
 زاویه   جابجایی

UV  انکودر W 
P8.33 

 
x 

 

1 

 

1 

 

1～65535 

د ب   جفت  تعدا  قط

 ترانسفورماتور 

 چرخشی 

 
P8.34 

 
 
 
 
 

 
x 

 
 
 
 

 
 
 
 

0 

 
 
 
 

 
 
 
 

1 

ر  تنظیم  بدون  ：0خودکا

  موتور   :1  استاتیک  خودکار  تنظیم

 )آسنکرون(القایی

ظیم  ر   تن ر  خودکا ی  موتو ر با القای  :2با

ر  یادگیری رهای خودکا رامت  ایستا   :3 پا

  ：11 استاتیکی خودآموز 

 سنکرون   موتور

 ：12 دینامیکی  خودآموز

 سنکرون موتور 

 
 
 
 

 
  انتخاب

 تنظیم 

 خودکار

 
 
 
 
 
 

 
P8.37 

 برداری  کنترل  پارامترهای :  9گروه

x 
 

0 

 

1 
رل  :0سرعت   کنت

رل ر  کنت و  :1گشتا

رل   حالت  کنت

ور/سرعت   گشتا

 

P9.00 

○ 30 1 1～100 
یب بی  ضر  تناس

 1سرعت  حلقه
P9.01 

○ 
 

0.50s 

 

0.01s 0.01s～10.00s 
رال   زمان  انتگ

 1سرعت  حلقه
P9.02 
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○ 
 

5.00Hz 

 

0.01Hz 0.00～P9.06 
رکانس   ف

 1 جابجایی
P9.03 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

20 

 

1 1～100 
ب  ی ضری سب  تنا

لقه  2  سرعت   ح
P9.04 

○ 1.00s 0.01s 0.01s～10.00s 
رال   زمان  انتگ

لقه  2سرعت   ح
P9.05 

○ 10.00Hz 0.01Hz  خروجی   فرکانس  حداکثرP9. رکانس ～02 ی   ف  P9.06 2جابجای

○ 
 

100% 

 

0.01% 50%～200% 
 لغزش   ضریب

رل ری   کنت ردا  ب
P9.07 

○ 28s 0.001s 0.000s～0.100s 
ن ا م دار   ز  فیلتر   پای

 سرعت   حلقه
P9.08 

 

○ 
 

64 

 

1 

 

0～200 

زایش   ازحد  بیش  اف

 تحریک 

 برداری  کنترل

 
P9.09 

 
 
 

 

○ 

 

 
 
 

 

0 

 

 
 
 

 

1 

.P9  تنظیمات  11  0: 

1：VI 

2：CI 

 :4  پالس تنظیمات 

طی تنظیمات  رتبا  :5  ا

6：MIN(VI，CI) 

7：MAX(VI，CI) 

ق( .P9با   7 تا   1 کامل تطاب 11  ( 

 

 
  بالای حد

ر  ر   گشتاو   د

رل   حالت  کنت

 سرعت 

 
 
 

 
P9.10 

 
 

○ 

 

 

150.0 
% 

 

 

0.001 

 

 

0.0%～200.0% 

م ال  تنظی جیت   حد  دی

ر بالای   گشتاو

 حالت  در

رل  سرعت   کنت

 

 
P9.11 
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○ 

 
 

 

 

0 

 
 

 

 

1 

.P9  تنظیمات  12  0: 

1：VI 

2：CI 

 :3  شده رزرو

 :4  پالس تنظیمات 

طی تنظیمات  رتبا  :5  ا

6: MIN(VI，CI) 

 
 

ی  حد  منبع لای ا   ب

ر  و ر   گشتا لت   د  حا

رل   سرعت  کنت

 )توقف (

 
 
 

 

P9.12 

   7: MAX(VI，CI) 

ق( .P9با   7 تا   1 کامل تطاب 11  ( 

  

 

○ 

 

 

150.0 
% 

 

 

0.001 

 

 

0.0%～200.0% 

 بالای   حد  دیجیتال   تنظیم

ر  ر گشتاو  د

رل   حالت  کنت

وقف (  سرعت  )ت

 

 
P9.13 

○ 
 

2000 

 

1 0～60000 
ت  تنظیم  تقوی

ی  سب نا ک   ت ری ح  ت
P9.14 

○ 
 

1300 

 

1 0～60000 
ب  ی  ضری رال گ نت  ا

 تحریک  تنظیم
P9.15 

○ 
 

2000 

 

1 0～60000 
ب  ی ضری سب  تنا

ر  تنظیم  او شت  گ
P9.16 

○ 
 

1300 

 

1 0～60000 
ب  ی  ضری رال گ نت  ا

ر  تنظیم  او شت  گ
P9.17 

 

○ 

 
 

1 

 
 

1 

ل  انتگرال جدا شده :رقم یکان رفعا   غی

0: 

 :1  فعال

  انتگرالی  ویژگی

لقه ت  ح  سرع

 
P9.18 

x 
 

105% 

 

100% 100%～110% 
ش ز  بی ب   ا  ضری

ون   مدولاسی
P9.21 

○ 
 

100% 

 

50% 50%～200% 
ر  ریب   حداکث  ض

ر  و ا شت ه   گ ق قا  منط  ال
P9.22 
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x 

 
 

 
 
 

 

0 

 
 

 
 
 

 

1 

(P9.26)  محدوده  :0 1تنظیمات دیجیتال 

ر مربوط به حد ی زی بالای   گزینهها

و است  رای  (P9.26)گشتاور د

1：VI 

2：CI 

 ：4پالس   تنظیمات 

 ：5ارتباطی   تنظیمات 

6：MIN (VI, CI) 

7：MAX(VI, CI) 

 
 
 
 

 
ی  حد منبع   بالا

 محرک   گشتاور

 
 
 
 
 

 
P9.24 

 P9.25 رزرو - - - *

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

150.0% 

 

0.1% 

 

-200.0%～200.0% 

ل تنظیم  بالای  حد  دیجیتا

ر  در  گشتاو

رل  حالت  گشتاور   کنت

 
P9.26 

لتر - - - * ور   فی تا ش  P9.27 گ

 

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz 

 
ر  رکانس   تاحداکث .0ف 00Hz～ 

ر کث   فرکانس  حدا

 حالت   در  راستگرد

 گشتاور   کنترل

 

P9.28 

 

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz 

 
ر  رکانس   تاحداکث .0ف 00Hz～ 

ر  ث رکانس  حداک   ف

 حالت  در  چپگرد

رل ر  کنت و شتا  گ

 
P9.29 

 

○ 
 

0.00s 

 

0.01s 

 

0.00s～65000s 

  در صعود زمان 

لت  کنترل   حا

 گشتاور 

 
P9.30 

 

○ 
 

0.00s 

 

0.01s 

 

0.00s～65000s 

  در  نزول  زمان 

لت  کنترل   حا

 گشتاور 

 
P9.31 

 محافظت  و خطا   PA:  گروه

○ 
 

1 

ل  رفعا  :0  غی

 :1  فعال

ت   انتخاب ز حفاظ  ا

ه ضاف ر  ا ا ر ب و وت  م

 
PA.00 
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○ 
 

1.00 

 

0.20～10.00 
ه  زد ت   با اظ  حف

ه ضاف ر  ا ا ر ب و وت  م
PA.01 

○ 
 

1 

 

50%～100% 
ریب  ز   حفاظت  ض  ا

ه ضاف ر  ا ا ر ب و وت  م

 
PA.02 

 

○ 
 

1 

 
 

0～100 

ه  ریب  بازد   ض

ز   حاصل  اضافه   ا

ژ  ولتا

 
PA.03 

○ 
 

130% 

 

120%～150% 
ز   حفاظت ریب   ا  ض

ه  اژ  اضاف  ولت
PA.04 

○ 
 

20 

 

0～100 
 توقف   افزایش

ه  اژ  اضاف  ولت
PA.05 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 

 

 

150% 

  

 

100%～200% 

حافظ جریان    م

دن ر   مان  اضافه   د

ژ  ولتا

 

 
PA.06 

 

○ 

 

 

1 

  
ل رفعا  :0  غی

 :1  فعال

ل صا اه ات ه  کوت   ب

ز   پس  زمین   ا

ن روشن   شد

 

 
PA.07 

○ 
 

0 

 

0～20 
ی   زمان شانی   ها زن  با

 خطا   خودکار
PA.09 

 

○ 

 

 

0 

 

 :0  عملکرد  بدون 

 :1  )فعال( عملکرد با

  DO رله عملکرد

ر  زه  د ا ی   ب شان زن ا  ب

 خطا   خودکار

 
PA.10 

 

○ 

 

 

1.0s 

  

 

0.1s～100.0s 

ه  صل ی فا   زمان

ر  بازنشانی  خودکا

 خطا

 

 
PA11 
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○ 

 
 

 
 
 
 

 

11 

رل حفاظت  :رقم یکان   ممنوعیت   فاز  کنت

ز  حفاظت  ز  افت   ا  :0  فا

  ورودی 

ز  حفاظت  به مجاز ز  افت  ا  :1  فا

  ورودی 

ن   رقم   مکش از  حفاظت  :دهگا

 کنتاکتور 

 :0  محافظت   توقف

 :1  مکش  از حفاظت

 
 

 
  حفاظت

رل ز   کنت   فا

  /  ورودی

  شدن فعال

ر اکتو  کنت

 
 
 
 
 

 
PA.12 

 

○ 

 

 

1 

  
ل رفعا  :0  غی

 :1  فعال

ت انتخاب اظ   حف

ع ی قط زها  فا

 خروجی

 

 
PA.13 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

* 

 

 

- 

 

 

- 

 :0خطا  بدون 

）  :1  حین  در  جریان اضافه

E-01） ری  شتابگی

 :2 کاهش  حین   در جریان   اضافه

E）سرعت  -02） 

 
  خطای نوع 

 اول 

 

 
PA.14 

* 
 

- 

 

- 
 خطای   نوع 

 دوم
PA.15 
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* 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

- 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

- 

ر  جریان  اضافه  :3ثابت  سرعت  د

（E-03） 

ژ  اضافه ر   ولتا ری  حین  د  :4شتابگی

（E-04） 

ژ   اضافه  ر   ولتا  :5 کاهش حین  د

E）سرعت  -05） 

ژ   اضافه  ر   ولتا بت  سرعت   د  :6ثا

（E-06） 

（E-07） 7 کنتاکتور  خطای: 

(E-08) ر  بالای  گرمای  :8اینورت

(E-09)  ر   اضافه ر  با  :9اینورت

（E-10）ضافه ور  ا رموت  :10 با

（E-11） 11ولتاژ  افت: 

(E-12)  12خروجی  فاز  افت: 

(E-13)  13جانبی  تجهیزات خطای: 

(E-14)  14 جریان  تشخیص خطای: 

(E-15)  15ارتباطی  خطای: 

（E-16） 16 سیستم  تداخل: 

17：EEPROM خطای 

（E-17）ن -خواندن  نوشت

 :18موتور  خودکار تنظیم خطای

（E-18) 

(E-19）   19 ورودی  فاز  افت: 

(E-20) 20زمین به  کوتاه اتصال: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
  خطای نوع 

 سوم

ن ( خری  )آ

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
PA.16 
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   (E-21)  کارت  /PG 21انکودر: 

ر   اضافه  خطای  :22فنر  مقاومت  با

（E-22） 

زایش ）  :23  زمان تدریجی اف

E-23） عملکرد 

زایش  :24  زمان  تدریجی اف

（E-24)شدن  روشن  

 :25  در موتور  جابجایی خطای

（E-25）کار  حین 

ن حد  خطای   :26  موجی جریا

(E-26) 

(E-27)  27موتور  زیاد گرمای: 

 :28  زیاد خیلی سرعت  انحراف

（E-28） 

(E-29) ر  اضافه ور با  :29موت

(E-30) 30 0 بارگذاری: 

  :31حین  PID  بازخورد افت

 (E-31)  اجرا

  :32  توسط شده تعریف خطای

ر رب  (E-32)  1کا

  :33 توسط   شده تعریف خطای

ر رب  (E-32)  2کا

(E-34) 34  کنتاکتور   اتصال: 

 :35  زمین به کوتاه اتصال خطای

(E-35) 

  

* - - - 
 حین   فرکانس

 سوم  خطای 
PA.17 

* - - - 
 حین  جریان

 سوم  خطای 
PA.18 

* - - - 
 حین   باس  ولتاژ

 سوم  طای
PA.19 
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10 
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

* 
 

- 

 

- 

 
- 

ت  ال وضعی ن رمی   ت

ن  ورودی  حی

 سوم  خطای

 
PA.20 

 

* 
 

- 

 

- 

 
- 

ت  ال وضعی ن رمی   ت

ن  خروجی   حی

 سوم  خطای

 
PA.21 

* 
 

- 

 

- - 
 درایو   وضعیت

ن   سوم   خطای  حی
PA.22 

* 
 

- 

 

- - 
ن  ن روشن   زما  شد

ن   سوم   خطای  حی
PA.23 

* 
 

- 

 

- - 
ن کارکرد زمان   حی

 سوم  خطای
PA.24 

* 
 

- 

 

- - 
رکانس  حین   ف

 دوم   خطای 
PA.25 

* 
 

- 

 

- - 
 حین   جریان

 دوم   خطای 
PA.26 

* 
 

- 

 

- - 
ژ  ا ت س  ول ن   با  حی

 دوم   خطای 
PA.27 

 

* 
 

- 

 

- 

 
- 

ت  ال وضعی ن رمی   ت

ن  ورودی  حی

 دوم   خطای 

 
PA.28 

 

* 
 

- 

 

- 

 
- 

ت  ال وضعی ن رمی   ت

ن  خروجی   حی

 دوم   خطای 

 
PA.29 

* 
 

- 

 

- - 
 درایو   وضعیت

ن   دوم   خطای  حی
PA.30 

* - - - 
 شدن  روشن زمان

 دوم   خطای هنگام
PA.31 

* - - - 
گام   کارکرد  زمان   هن

 دوم  خطای
PA.32 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

* 
 

- 

 

- - 
رکانس  حین   ف

 اول  خطای
PA.33 

* 
 

- 

 

- - 
 حین   جریان

 اول  خطای
PA.34 

* 
 

- 

 

- - 
ژ  تا س   ول ن   با  حی

 اول  خطای
PA.35 

 

* 
 

- 

 

- 

 
- 

ت  ال  وضعی ن رمی  ت

ن  ورودی   حی

 اول  خطای 

 
PA.36 

 

* 
 

- 

 

- 

 
- 

ت  ال وضعی ن رمی   ت

ن  خروجی   حی

 اول  خطای

 
PA.37 

* 
 

- 

 

- - 
 درایو   وضعیت

 اول   خطای  حین 
PA.38 

* 
 

- 

 

- - 
ن  ن روشن   زما  شد

 اول   خطای  حین 
PA.39 

* 
 

- 

 

- - 
ن   کارکرد   زما

 اول   خطای  حین 
PA.40 

 
 
 
 
 

 

○ 

 

 
 
 
 
 
 

 

00000 

 

 
 
 
 
 
 

 

11111 

ر  اضافه  :یکان رقم   لغزش   (E-11)موتور   با

 :0 توقف  تا

 :1 توقف حالت  با  مطابق   توقف

  :2کارکرد  ادامه 

-E)  خروجی  فاز قطع  :دهگان  رقم

تجهیزات    خطای  :رقم صدگان  (12

 (E-15)  خارجی

رگان رقم رتباط   خطای  :هزا  ا

(E-16) 

ن  ده رقم  خواندن خطای  :هزارگا

(E- 17) EE PR O M  ن  و  نوشت

 
 
 
 
 

 
م  انتخاب   اقدا

 از  محافظت

 1 خطا

 
 
 
 
 
 

 
PA.43 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
 
 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

00000 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

11111 

م ز  افت  :یکان  رق وان  فا ی   ت رود  و

(E-19) 

رقم    :0  توقف  تا  لغزش

ن   گذار  خطای انکودر یا رمز :دهگا

(E-21) 

 :0  توقف  تا  لغزش

  رقم  :1  توقف  حالت  طبق  توقف

زایش تدریجی :صدگان  زمان  اف

 عملکرد 

رگان رقم زایش  :هزا   تدریجی اف

ن روشن شدن -E) زما 24) 

ن   ده  رقم  حد  از بیش  گرمای :هزارگا

 (E-27)  موتور

 
 
 
 
 
 

 

م  انتخاب   اقدا

 از  محافظت

 2 خطا

 
 
 
 
 
 
 
 

 
PA.44 

 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 

 

00000 

 
 
 
 

 

 

11111 

 زیاد  خیلی سرعت  انحراف  :یکان رقم

(E-28) 

  حد  از  بیش سرعت :دهگان   رقم

-E)  موتور  29) 

رقم   (E-31) بار شدن   0 :صدگان  رقم

ز دست  :هزارگان  بازخورد  رفتن  ا

PID   ن کارکرد  در حی

(E-34) 

 رزرو   :هزارگان  ده  رقم

 
 
 

 

م  انتخاب   اقدا

 از  محافظت

 3  خطا

 
 
 
 
 

 
PA.45 

 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 

00000 

 
 
 
 

 

11111 

  شده  تعریف 1 خطای :یکان رقم

ر  رب  (E-32)  توسط کا

 :0  توقف  تا  لغزش

 :1  توقف حالت   طبق   توقف

  :2  کارکرد ادامه

 تعریف  2خطای  :رقم دهگان 

ر  توسط  شده رب  (E-33)  کا

 
 

 
م  انتخاب   اقدا

 از  محافظت

 4  خطا

 
 
 
 
 

PA.46 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
 

 

○ 

 
 
 

 

0 

 
 
 

 

1 

 ：0کارکرد   درحال  فرکانس

 ：1شده   تنظیم  فرکانس 

 ：2کارکرد  فرکانس بالای حد

رکانس  پایین  حد رکرد  ف  ：3 کا

رکانس  بان  ف ر  پشتی ط  د ر  ：4 شرای   غی

 عادی 

 
  انتخاب

رکانس   ف

ی  دامه  برا   ا

رد رک   با  کا

ز   خطا   برو

 
 
 

 

PA.50 

 

○ 

 
100.0 

% 

 

0.001 
0.0%～100.0% 

ر  تا ( رکانس حداکث .100)  ف 0% 

س  بان  فرکان شتی ر   پ  د

یط   شرا

ر  ی  غی د  عا

 
PA.51 

 

○ 
 

110℃ 
 

1℃ 

 

0℃～200℃ 

ت  آستانه   حفاظ

 ازحد  بیش گرمای

ور  موت

 
PA.53 

 

○ 
 

90℃ 
 

1℃ 

 

0℃～200℃ 

ر   آستانه   اخطا

ی  ز  بیش  دما  ا

 موتور  حد

 
PA.54 

 

○ 

 
 

0 

 
 

1 

0  معتبر   غیر  : 

 :1  سرعت  کاهش 

 :3توقف تا سرعت کاهش

م  انتخاب   اقدا

رق   قطع  در   ب

 ای   لحظه

 
PA.55 

 

○ 
 

90.0% 

 

0.01Hz 

 

80.0%～100.0% 

رکانس  انتخاب   ف

 کارکرد   ادامه  برای

ز   با رو  خطا   ب

 
PA.56 

○ 
 

0.50s 

 

0.01s 0.00s～100.00s 
نس کا ن  فر با تی  در  پش

ر   شرایط  ی  غی  عاد
PA.57 

○ 
 

80.0% 

 

0.10% 
60.0%～100.0% 

ژ( رد  باس ولتا  )استاندا

لتاژ   سنجش ر  و  د

 برق  آنی قطع
PA.58 

○ 
 

0 
 

1 
رفعال   ：0غی

 ：1فعال 

ت  اظ  حین  حف

 بار  شدن 0

 
PA.59 

○ 
 

10.0% 

 

0.001 0.0～100.0% 
ص   سطح  0 تشخی

 بار   شدن
PA.60 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

1.0% 

 

0.1s 0.0～60.0s 
ص   زمان  0 تشخی

 بار   شدن
PA.61 

○ 
 

20.0% 

 

0.1% 
0.0%～50.0% 

ر ( رکانس  حداکث  )ف

دار  ص  مق  تشخی

 بالا   سرعت
PA.63 

○ 
 

1.0s 

 

0.001 
 :0.0s  تشخیص  بدون

0.1～60.0s 

ص  زمان  تشخی

 بالا   سرعت
PA.64 

 

○ 
 

20.0% 

 

0.1% 
0.0%～50.0% 

ر ( رکانس  حداکث  )ف

ص  رتشخی   مقدا

 سرعت  انحراف

 زیاد  خیلی

 
PA.65 

 

○ 
 

5.0s 
 

0.001 
 :0.0s  تشخیص  بدون

0.1～60.0s 

 تشخیص   زمان

  سرعت انحراف

 زیاد  خیلی

 
PA.66 

 ساده  PLC و  مرجعی چند  عملکرد PB: گروه

○ 0.0% 0 
100.0%～100.0% (100.0% 

ر  رکانس  تاحداکث  P0.05)ف
 Pb.00 0چندمرجعی 

 Pb.01 1چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.02 2چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.03 3چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.04 4چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.05 5چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.06 6چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.07 7چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.08 8چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

 Pb.09 9چندمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○

دمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○  Pb.10 10چن

دمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○  Pb.11 11چن

دمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○  Pb.12 12چن

دمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○  Pb.13 13چن

دمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○  Pb.14 14چن
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دمرجعی  100.0%～100.0%- 0 0.0% ○  Pb.15 15چن

 
 

 

○ 

 
 
 

 

0 

 
 
 

 

0 

ر   توقف  دوره   :0  یک از   بعد  اینورت

 کارکرد 

  یک  :1  از   بعد  نهایی  مقادیر  حفظ

ر  رکرد اینورت ر  دوره کا  تکرا

ز  بعد  :2  دوره یک ا

رد  رک ر  کا رت  اینو

 

 

  حالت

رکرد   کا

 PLC ساده 

 
 
 

 
Pb.16 

 
 

 

○ 

 

 
 

 

00 

 

 
 

 

0 

ره   :یکان   قم زی ذخی م سا ع  هنگا رق   قط  ب

 :0  نه

0  بله : 

خیره  :دهگان   رقم  توقف   هنگام  سازی  ذ

 :0  نه

1  بله : 

 

 
  انتخاب

ه   ی   نگهدارند

 PLC ساده 

 
 
 

 
Pb.17 

 

○ 
 

0.0s(h) 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 0  مرجع

 
Pb.18 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 0  مرجع

 
 

 
Pb.19 

 

○ 
 

0.0s(h) 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

 کارکرد  زمان

 PLC ساده

 1  مرجع

 

Pb.20 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 1  مرجع

 
 

 
Pb.21 
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○ 

 

 

0.0s(h) 

 

 

0 

 
 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 2  مرجع

 

 
Pb.22 

 

 

○ 

 
 

 
0 

 
 

 
0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 2  مرجع

 
 

 
Pb.23 

 

○ 

 

 

0.0s(h) 

 

 

0 

 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 3  مرجع

 

 
Pb.24 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 3  مرجع

 
 

 
Pb.25 

w    
 

 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

 

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 4  مرجع

 
 

 
Pb.27 

 

○ 

 

 

0.0s(h) 

 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 5  مرجع

 

Pb.28 
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○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 5  مرجع

 
 

 
Pb.29 

 

○ 
 

0.0s(h) 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 6  مرجع

 

Pb.30 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 6  مرجع

 
 

 
Pb.31 

 

○ 
 

0.0s(h) 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h)   

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 7  مرجع

 
Pb.32 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 7  مرجع

 
 

 

Pb.33 

 

○ 

 

 

0.0s(h) 

 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

 کارکرد  زمان

 PLC ساده 

 8  مرجع

 

Pb.34 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

 

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 8  مرجع

 
 

 
Pb.35 
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○ 
 

0.0s(h) 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 9  مرجع

 
Pb.36 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 9  مرجع

 
 

 
Pb.37 

 

○ 

 

 

0.0s (h) 

 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

 کارکرد  زمان

 PLC ساده 

 10  مرجع

 
Pb.38 

 
 

 

○ 

 

 
 

 

0 

 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

 

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 10  مرجع

 
 

 
Pb.39 

 

○ 

 

 

0.0s(h) 

 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

 کارکرد  زمان

 PLC ساده 

 11  مرجع

 
Pb.40 

 
 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

 

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 11  مرجع

 
 

 

Pb.41 

 

○ 

 

 

0.0s(h) 

 

 

0 

 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 12  مرجع

 

 
Pb.42 
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○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 12  مرجع

 
 

 
Pb.43 

 

○ 
 

0.0s(h) 

 

0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 13  مرجع

 
Pb.44 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 13  مرجع

 
 

 
Pb.45 

 

○ 

 

 
0.0s(h) 

 

 
0 

 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 14  مرجع

 
Pb.46 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

 

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 14  مرجع

 
 

 
Pb.47 

 

○ 

 

 

0.0s(h) 

 

 

0 

 
 

0.0s(h)～6553.5s(h) 

ن   کارکرد   زما

 PLC ساده 

 15  مرجع

 

 
Pb.48 

 

 

○ 

 
 

 

0 

 
 

 

0 

م ان  انتخاب  :یکان   رق  زم

0～3 

ن  رقم   جهت انتخاب   :دهگا

 :0  جلو  روبه 

 :1  معکوس

  کاهش  زمان

 جهت /سرعت

 PLC ساده 

 15  مرجع

 
 

 
Pb.49 
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○ 
 

0 

 

0 
 :s  0  )ثانیه(

 H:1  )ساعت (

ن   واحد   زما

PL  کارکرد C 

 ساده

 
Pb.50 

 
 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 
 
 

0 

 
 
 
 

 
 
 

0 

 :PB.00  0 توسط  شده  تنظیم 

1:VI 

2:CI 

 :4  پالس تنظیمات 

5: PID 

رکانس  توسط  شده  تنظیم  تعیین  پیش  :6  از  ف

 از   تغییر   قابل  و  شده

 پایین   /  بالا  ترمینال  طریق 

 در  :7  ذخیره (  2  پنل  دیجیتال   تنظیم

ن  خاموش  هنگام  )برق  شد

 
 
 
 

 
  چند  منبع

 0  مرجعی 

 
 
 
 
 

 
Pb.51 

 ارتباطی   پارامترهای  PC: گروه 

 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 

5 

 
 
 
 

 

1 

MO  ارتباط سرعت DBUS 

0: 300BPS 

1: 600BPS 

2: 1200BPS 

3: 2400BPS 

4: 4800BPS 

5: 9600BPS 

6: 19200BPS 

7: 38400BPS 

8: 57600BPS 
9: 115200BPS 

 
 
 

 
  سرعت

باط  رت  ا

 
 
 
 

 

PC.00 

 

 

○ 

 

 

 

0 

 

 

 

1 

(8-N-2)  دون ررسی  ب  :0ب

(8-E-1) 1زوج  توازن  بررسی: 

(8-O-1) ررسی زن ب رد  توا  :2ف

(8-N-1) ررسی  بدون  :3ب

ر ( رای   معتب  )مدباس  ب

 

 
 داده  فرمت

Modbus 

 
 

 
PC.01 

 

○ 
 

1 

 

1 

خش  آدرس 247～1  :0 پ

ر( ی   معتب را  MODBUSب

Profibus-DP, CANlink) 

 

 محلی   آدرس
 

PC.02 
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○ 
 

2 

 

1ms )ر رای  معتب  20ms～0  )مدباس  ب
ر خی سخ   تا ا  پ

Modbus دهی 
PC.03 

○ 
 

0.0 

 

0.1s 
 :0.0  نامعتبر 

0.1: ～60.0s 

 ارتباط  زمان پایان

 سریال   پورت
PC.04 

 

○ 

 
 

0 

 
 

1 

  مدباس

راستاندارد  پروتکل  :0 مودباس غی

رد پروتکل  :1  مودباس استاندا

  داده  فرمت

 پروتکل 

Modbus 

 
PC.05 

○ 
 

0 

 

0 
0: 0.01A 

1: 0.1A 

جرای   دقت  ا

اط  رتب  ا
PC.06 

 عملکردی  کدهای  مدیریت Pd:  گروه

ز  65535～0 1 0 ○ ربر  رم  Pd.00 کا

 

 
x 

 

 

0 

 

 

1 

 :0عملیات   بدون

ی ظیمات  بازیاب رخانه، تن  جز   :1  به  کا

رهای  موتور پارامت

 :2  حافظه کردن  پاک

 
بی    بازیا

 تنظیمات

ش رض   پی  ف

 

 
Pd.01 

 
 

 
x 

 

 
 

 

001 

 

 
 

 

1 

 نمایش  b  نمایشگرگروه  انتخاب   :یکان رقم

 :0  شود نمی داده

 رقم  :1  نمایش داده می شود

 E نمایشگرگروه انتخاب  :دهگان

 :0  نشود  داده نمایش

 :1  شود داده نمایش

 
 

 
  نمایش  انتخاب

ر  رامت ر  پا ورت ین  ا

 
 
 

 
Pd.02 

 
 
 

 

○ 

 
 
 
 

 

0 

 
 
 
 

 

1 

 :0  پایه  گروه نمایش

ر   با   :M 1  دادن  فشا

ر   به   سوییچ ریف   پارامت  شده   تع

ر   توسط رب  با   کا

ر   :M  2  دادن  فشا

متر  به  سوییچ غییر  پارا  یافته  ت

ر توسط  رب  کا

 

 
  انتخاب

 نمایش 

ی  رها   پارامت

ی رد  ف

 
 
 
 
 

Pd.03 
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○ 
 

0 

 

1 
غییر  قابل  0  ت : 

بل   غیر  غییر قا  :1  ت

ی  ژگ ر  وی  تغیی

ر رامت  پا

 
Pd.04 

 
x 

 

- 

 

- 

 
وتایی  نمایش ر  د  معتب

  دوم  ردیف 

ر   LED  نمایشگ

ال  ت جی  دی

 
Pd.05 

 ثابت  شمارش  و  طول   و  نوسان فرکانس   PE: گروه 

○ 
 

0 

 

1 

رکانس به نسبت   :0  مرکزی ف

ر   به نسبت   :1  فرکانس حداکث

م س   تنظی رکان  ف

 نوسان 

 

PE.00 

○ 0.0% 0.1% 0.0%～100.0% 
ه  فرکانس   دامن

 نوسان 
PE.01 

ه 50.0%～0.0% 0.1% 0.0% ○ رش  فرکانس  دامن  PE.02 پ

○ 10.0s 0.1s 0.1s～3000.0s 
 )سیکل(  چرخه

 نوسان  فرکانس
PE.03 

○ 
 

50.0% 

 

0.1% 0.1s～100.0% 
ریب  زمان   ض

لثی   موج افزایش  مث
PE.04 

○ 1000m 1m 0m～65535m م نظی ل   ت  PE.05 طو

○ 0m 1m 0m～65535m اقعی   طول  PE.06 و

○ 
 

100.0 

 

0.1 0.1～6553.5 
 پالس   تعداد

ر  در  ر   ه  مت
PE.07 

زان  تنظیم 65535～1 1 1000 ○  PE.08 شمارش   می

○ 1000 1 1～65535 
 شمارش   مقدار

ن ی ده   تعی  ش
PE.09 

 AI منحنی   تنظیمات   و   AIAO  تصحیح PF: گروه 

○ 
 

2.000V 

 

0.001V 0.500V～4.000V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

VI / 1 شده 
PF.00 

○ 
 

2.000V 
 

0.001V 0.500V～4.000V 
ژ  ا ت ش   ول مای  ن

VI / 1 
PF.01 

○ 
 

8.000V 

 

0.001V 6.000V～9.999V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

VI / 2 شده 
PF.02 
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○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V 
ژ  ا ت ش   ول مای  ن

VI / 2 
PF.03 

○ 
 

2.000V 

 

0.001V 0.500V～4.000V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

CI / 1 شده 
PF.04 

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V 
ژ  ا ت ش   ول مای  ن

CI / 1 
PF.05 

○ 
 

8.000V 

 

0.001V 6.000V～9.999V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

CI / 2 شده 
PF.06 

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V 
ژ  ا ت ش   ول مای  ن

CI / 2 
PF.07 

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V 
 ال  ایده   ولتاژ 

AO1 / 1 
PF.12 

○ 
 

2.000V 

 

0.001V 0.500V～4.000V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

AO1/1  شده 
PF.13 

○ 
 

8.000V 
 

0.001V 6.000V～9.999V 
ژ لتا  هدف   و

AO1 / 2 
PF.14 

○ 
 

8.000V 

 

0.001V 6.000V～9.999V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

AO1 / 2 شده 
PF.15 

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V 
ژ لتا  هدف   و

AO2 / 1 
PF.16 

○ 
 

2.000V 

 

0.001V 0.500V～4.000V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

AO2 / 1 شده 
PF.17 

○ 
 

8.000V 

 

0.001V 6.000V～9.999V 
ژ لتا  هدف   و

AO2 / 2 
PF.18 

○ 
 

8.000V 

 

0.001V 6.000V～9.999V 
 گیری  اندازه   ولتاژ 

AO2 / 2 شده 
PF.19 

○ 
 

0.00V 

 

0.01V -10.00V～PF.22 
 ورودی   حداقل

 4منحنی 
PF.20 

 

○ 
 

0.0% 

 

0.001 

 

-100.0%～+100.0% 

ر   تنظیم اظ   با  متن

 ورودی   حداقل

 4منحنی 

 
PF.21 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

3.00V 

 

0.01V PF.20～PF.22 
 1 انحنای  ورودی

 4منحنی 
PF.22 

 

○ 
 

30.0% 

 

0.001 

 

-100.0%～+100.0% 

ت  ر   تنظیما اظ ا  متن   ب

 1 انحنای ورودی

 4  منحنی

 
PF.23 

○ 
 

6.00V 

 

0.01V PF.22～PF.26 
 2 انحنای  ورودی

 4منحنی 
PF.24 

 

○ 
 

60.0% 

 

0.001 

 

-100.0%～+100.0% 

ت  ر   تنظیما اظ ا  متن   ب

 2 انحنای ورودی

 4منحنی 

 
PF.25 

○ 
 

10.00V 

 

0.01V PF.26～+10.00V 
 ورودی   حداکثر

 4  منحنی

 
PF.26 

 

○ 

 
 

100.0% 

 
 

0.001 

 

-100.0%～+100.0% 

ت ر   تنظیما ناظ   با مت

 ورودی   حداکثر

 4منحنی 

 
PF.27 

○ 
 

0.01V 

 

0.01V 

 

-10.00V～PF.10 
  ورودی حداقل

 5منحنی 

 

PF.28 

 

○ 
 

100.0% 

 

0.001 

 

-100.0%～+100.0% 

ت  ر   تنظیما اظ ا  متن   ب

 ورودی  حداقل

 5  منحنی

 
PF.29 

○ 
 

-3.00V 

 

0.01V PF.28～PF.32 
 1 انحنای  ورودی

 5  منحنی

 

PF.30 

 

 

○ 

 

 

-30.0% 

 

 

0.001 

 

 

-100.0%～+100.0% 

ت ما ر  تنظی ناظ   با  مت

ی  رود ی  و  انحنا

 5  منحنی 1

 

 
PF.31 

 

○ 
 

3.00V 
 

0.01V 

 

PF.30～PF.34 
 2 انحنای  ورودی

 5  منحنی

 
PF.32 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

30.0% 

 

0.001 

 

-100.0%～+100.0% 

ت  ر   تنظیما اظ ا  متن   ب

 2 انحنای ورودی

 5  منحنی 

 
PF.33 

○ 
 

10.00V 

 

0.01V PF.32～+10.00V 
 ورودی   حداکثر

 5  منحنی
PF.34 

 

○ 
 

100.0% 

 

0.001 

 

-100.0%～+100.0% 

ت ر   تنظیما ناظ   با مت

 ورودی   حداکثر

 5  منحنی 

 
PF.35 

○ 
 

0% 

 

0.001 -100.0%～100.0% 
م  نقطه  تنظی

VI  پرش 
PF.36 

○ 
 

0.5% 

 

0.001 0.0%～100.0% 
م ه   تنظی من  دا

VI  پرش 
PF.37 

○ 
 

0% 

 

0.001 -100.0%～100.0% 
م  نقطه  تنظی

CI  پرش 
PF.38 

○ 
 

0.5% 

 

0.001 0.0%～100.0% 
م ه   تنظی من  دا

CI  پرش 
PF.39 

ارامتر E0:  گروه  ابع  کد پ  کاربر   ت

 

○ 

 

 

5% 

 

 

1% 

 

 

0%～50% 

ه  شی ع  حا ا شب ژ   ا ا لت   و

 ماشین خروجی

رون   سنک

 

 
E0.00 

 

 

x 

 
 

 

80% 

 
 

 

1% 

 

 

50%～180% 

  زاویه  تشخیص 

 اولیه   موقعیت

رون  ماشین   با  سنک

 جریان

 

 
E0.01 

 
 

○ 

 

 

0 

 

 

1 

 :0  اجرا  هربار در  شناسایی

ی  سای شده   شنا  :1ن

ر  یک ر  با  :2شدن  روشن تست   د

  زاویه  تشخیص 

 اولیه   موقعیت

رون   ماشین  سنک

 

 
E0.02 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

100 

 

1 

 

50～500 

م ش   تنظی زای   اف

ی گ ست رج ن   ب شی  ما

رون   سنک

 
E0.04 

 
x 

 

0 

 

0 

 

0～1 

رل ت  کنت سب   ن

ر و رگشتا  حداکث

ه  ن   ب ا ری  ج

 
E0.05 

x 1 1 0～1 ح صحی ل   ت گنا  E0.09 سی

 
x 

 

 

30% 

 

 

1% 

 

 

0～80% 

  دامنه  محدودیت

 تحریک   جریان 

لیه  SVC  او

رون   ماشین  سنک

 

 
E0.10 

 عملکردی   پارامترهای E1: گروه

 

 
x 

 
 

 

8 

 
 

 

0.01 

 
 

 
ر  رکانس   تاحداکث .0ف 00Hz～ 

ید  فرکانس  تغییر  حالت   تول

 PWM  موج 

  مورد  فرکانس(

ده ی  استفا ا  تغییر   بر

 5  سگمنت  بین

 7)سگمنت  و

 
 

 

E1.00 

○ 
 

0 

 

1 
 :0  آسنکرون مدولاسیون

 :1سنکرون   مدولاسیون
ون   مدولاسی

 
E1.01 

 

x 

 

 

1 

 

 

1 

 :0 0 مرده   باند  جبران   حالت

 :1 1 مرده   باند  جبران   حالت

 :2 2 مرده   باند  جبران   حالت

لت انتخاب    حا

ران ر   جب ه  نوا رد  م

 نوسانات 

 

 
E1.02 

○ 
 

0 

 

1 
 :0 تصادفی  PWM شروع  عدم

PWM  1تصادفی: 

PWM 

ی دف صا  ت

 
E1.03 

 
x 

 

 

1 

 

 

1 
معتبر 0  نا : 

 :1معتبر

ردن فعال   ک

ن  محدودیت  جریا

 موج به موج 

 

 
E1.04 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

0 

 

1 0～100 
ر íت جبران  در  خی

شخیص  ی  ت  فعل
E1.05 

○ 

 

 

350 (380V voltage)  

180 (220V voltage)  

 

1 20.0～450.0 
م  نقطه  تنظی

 پایین   ولتاژ 
E1.06 

x 
 

2 

 

1 0～2 
ب  ه انتخا ن  بهی

SVC سازی 
E1.07 

 

○ 

 

 

350 

 

 

1 

 

 

100～200 

م نظی ن   ت  زما

Deadband 

 اختصاصی (

 )ولت   1140

 

 
E1.08 

○ 

 

 

800 (380V voltage)  

400 (220V voltage)  

 

1 200.0～2500.0 
م  نقطه  تنظی

ه  اژ  اضاف  ولت
E1.09 

ای  E6: گروه   موتور   پارامتره

x 
 

0 

 

1 

 میدان   تضعیف  حالت 

 سنکرون   ماشین

 میدان  تضعیف

رون   ماشین  سنک

 
E6.00 

 
x 

 

 

0 

 

 

1 

دان تضعیف  ضریب    می

 سنکرون  موتور 

ب  ضعیف  ضری   ت

دان ر  می  موتو

رون   سنک

 
E6.01 

   

 میدان   تضعیف  جریان  حداکثر 
ر  اکث   جریان حد

 میدان   تضعیف

 
E6.02 

   
یدان   تضعیف  خودکار تنظیم  ضریب   م

ب    تنظیم ضری

 خودکار

 میدان تضعیف 

 
E6.03 

 حفاظت  تابع  پارامتر گروه   E9: گروه 

○ 
 

150% 

 

50% 

 

50～200% 

  جریان  اضافه

ی  VF  عملیات

 
E9.00 

○ 
 

1 

 

1 
0  معتبر   غیر  : 

1  معتبر  : 

زی    سرعت  فعالسا

حد  VFبیش از 

 
E9.01 

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



107  

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

20 

 

1 0～100 
 سرعت  کاهش 

 VF  اضافی 
E9.02 

 

○ 

 

 

50% 

 

 

50% 

 

 

50～200% 

فات    2  سرعت  تل

ز بیش VF  برابری  ا

 ضریب  سرعت

ران  جریان   جب

 

 
E9.03 

 

 

○ 

 مدل   تعیین

220V:380V 

380V:760V 

480V:850V 

690V:1250V 

1140V:1900 

V 

 

 

200V 

 

 

200.0V~2000.0V 

ه  ژ   اضاف   ولتا

ه   در  ماند

ژ  ا ی  ولت یات  عمل

 

 
E9.04 

○ 
 

1 

 

1 
0  معتبر   غیر  : 

1  معتبر  : 

 اضافه   شدن فعال

 VF  ولتاژ

 
E9.05 

 

○ 

 

 

30 

 

 

1 

 
 

0~100 

زایش  توقف   اف

س  ه  با فرکان ضاف  ا

 VF  ولتاژ

 
 

E9.06 

 

○ 
 

30 

 

1 

 
0~100 

ژ   افزایش  توقف  تا ل  با   و

ه  ژ اضاف  ولتا

VF 

 
E9.07 

 
x 

 

5Hz 

 
0.1Hz 

 
0~50Hz 

ر  رکانس  حداکث   ف

 محدوده  افزایش

اع شب ژ  ا ا ی   ولت ضاف  ا

 
E9.08 

○ 
 

0.5s 

 
0.1s 

 
0.1~10.0s 

  ثابت  زمان

ران  لغزش   جب

 
E9.09 

 

○ 

 

رحسب   ب

 مدل 

 
30% 

 
30%~200% 

زه    جریان اندا

ه  سته  حلق  ب

 سرعت   ردیابی

 
E9.18 

○ 
رحسب   ب

 مدل 

 

0.1s 0.0～5.0s 
ان ناطیس   زم  مغ

ی   زدای
E9.21 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 B0  توابع  پارامترهای نمایش

 
7000H 0.01Hz 0.00Hz～P0.02Hz 

رکانس رد   ف رک  کا

(Hz) 
b0.00 

 
7001H 0.01Hz 0.00Hz～P0.02Hz 

م س   تنظی رکان  ف

(Hz) 
b0.01 

 
7002H 0.1V 0.0V～1000.0V 

ژ س   ولتا  با

(V) 
b0.02 

 
7003H 1V 0V～380V 

 خروجی   ولتاژ

(V) 
b0.03 

  

7004H 

 

0.01A 0.01A～655.35A 
 جریان 

 (A)خروجی
b0.04 

  

7005H 

 

0.1KW 0.0KW～1000.0KW 
 خروجی   توان

(KW) 
b0.05 

 
7006H 0.1% 0.0%～200.0% 

ر  و  خروجی   گشتا

(%) 
b0.06 

 
7007H 1 H.0000～H.FFFF 

 خروجی   وضعیت

DI 
b0.07 

 
7008H 1 H.0000～H.FFFF 

ی  وضعیت رود  و

DO 
b0.08 

 7009H 0.01V 0.00V～10.00V ژ لتا  VI b0.09(V)  و

 
700A 

H 

0.01V / 

0.01MA 
0.00V ～10.00V 

 CI  /(V)  ولتاژ

ن M)جریا A) 
b0.10 

 700CH 1 0～65535 شمارش   مقدار b0.12 

 700DH 1 0～65535 طول   مقدار b0.13 

  

700EH 

 

1 0.00Hz～P0.05Hz 
 سرعت   نمایش 

ری زا  بارگ
b0.14 

 700FH 1 0～65535 تنظیم  PID b0.15 

 7010H 1 0.00～300.00KHz  بازخورد  PID b0.16 

 
7011H 1 0～65535 مرحله  PL C b0.17 

  

7012H 

 

0.01KHz 0.00Hz～P0.05Hz 
 ورودی  فرکانس

 پالس 
b0.18 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 
7013H 0.01Hz 0.00Hz～P0.05Hz 

ت  رد   سرع زخو  با

(Hz) 
b0.19 

  

7014H 

 

0.1MIN 0～65535 
ن   کارکرد   زما

 مانده   باقی
b0.20 

  

7015H 

 

0.001V 0.00V～10.00V 
ژ ا ت ل   V1  ول  قب

لاح  زاص  ا
b0.21 

  

 

7016H 

 
0.001V/0. 

01MA 

 

0.00V～10.00V 

ژ  ا ت   قبل  C1 ول

 (V)  ازاصلاح 

ن  /  (MA)  جریا

 
b0.22 

 
7018H 1M/min 0 M/MIN ～65535 M/min خطی   سرعت b0.24 

  

7019H 

 

1min 0.0～6553.5 
 روشن  زمان 

 تجمعی   بودن 
b0.25 

 
701A 

H 

 

0.1min 0.0～6553.5 
ن   کارکرد   زما

 تجمعی 
b0.26 

  

701BH 

 

1Hz 0.0～300.0KHz 
 ورودی  فرکانس

 پالس 
b0.27 

 701CH 0.01% 0.00～100.00 ت ما ی  تنظی اط ب رت  b0.28 ا

 
701D 

H 

 

0.01Hz 0.00Hz～P0.05Hz 
رد  سرعت  زخو  با

ر   انکود
b0.29 

  

701EH 

 

0.01Hz 0.00Hz～P0.05Hz رکانس لی  ف  X  اص
 

b0.30 

  

701FH 

 

0.01Hz 

 

0.00Hz～P0.05Hz 
 کمکی   فرکانس

Y 

 
b0.31 

  

7020H 

 

1 - 
 مقدار  هر  نمایش

 حافظه  آدرس
b0.32 

 7022H 1℃ 0.0～6553.5 موتور  دمای b0.34 

  

7023H 

 

0.1% 0.0～6553.5 
 گشتاور

 (%)  هدف
b0.35 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 7024H 1 0.0～6553.5 نی   موقعیت را  b0.36 دو

 7025H 0.1° 0.00～100.00  ریب   زاویه  b0.37 توان   ض

 7026H 1 0.00Hz～P0.05Hz موقعیت  ABZ b0.38 

  

7027H 

 

1V 0V～380V 
 هدف   ولتاژ

 V/F  تفکیک
b0.39 

  
7028H 

 
1V 0V～380V 

 خروجی   ولتاژ

 V/F  تفکیک
b0.40 

  

7029H 

 

1 

 
- 

 بصری  نمایش

 DI  حالت 

 
b0.41 

 
702A 

H 

 

1 - 
 بصری  نمایش

 DO  حالت
b0.42 

 
 

702BH 

 

1 

 
- 

ری   نمایش   1  بص

 DI عملکرد 

کرد ( مل  41)  ع

 
b0.43 

 
 

702CH 
 

1 

 
- 

ری   نمایش   2  بص

 DI عملکرد 

 80-41)  عملکرد(

 
b0.44 

ر تنظیم - 1 -   b0.46 فشا

 b0.47 بازخورد   فشار - 1 - 
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 عملکردی  پارامترهای دقیق   توضیحات  6 فصل

 

 
 استاندارد   توابع  پارامتر  :  P0  گروه 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0 1 0～2 رل   حالت  P0.00 کنت

 V/F  کنترل  0:

ک اینورترچندین موتور مانند پمپ و فن  کاربردهایی با برای ه ی ک یا کاربردهایی ک ه اندازی را بارگزاری سب   اداره می کند، قابل  و  را

ه  اینورتر چند موتور را هدایت میکند، از آن میتوان در مواردی که یک  .اجراست اد رد   استف  .ک

 
 سرعت  سنسور  بدون برداری  کنترل 1:

شین  مانند  بالا   کارایی  با  کنترل  کاربردهای  برای  که  دارد،  اشاره   باز  ی  حلقه  برداری  کنترل  به تریفیوژ،  ابزار،  ما اه سان  سیم دستگ

شی اه و ک ر یک  .اجراست  قابل قالب   تزریق دستگ ینورت نها  ا ی ت وتور  یک تواند م  .کند  کنترل  را م

 
 سرعت  سنسور با برداری کنترل 2:

ترل  به ری  کن ره  بسته حلقه بردا رد اشا وتور .دا ز به   باید  م جه ودر  م ر  و باشد  انک ینورت ز  ا اید  نی ان به  ب رت نوع  هم Ca توسعه  کا rd) (Expa n sion  

شد  انکودر  با نترل سرعت .مجـهز با شتـاور مناسب برای ک نترل گ ک   .با دقت بالا یا ک ک   توسط  تواند  می  مــوتور ی ت  به اینورتر ی رک  ح

شین مانند .درآورد شین بالا، سرعت با کاغذ آلات ما  .بارها سایر و آسانسورها بالابر،  آلات  ما

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0 1 0～9 1  منبع  انتخاب  اصلی  فرکانس P0.00 

 
 ):برق  قطع   صورت   در ذخیره عدم  ؛  UP/DOWN  و  P0.02  با تغییر  قابل ( 1دیجیتال  تنظیم 0:

ا ی شم وانید م لید فشردن با ت نل روی پتانسیومتر یا ▼ یا ▲ ک انس   پ تی  فرک لیا یید  تنظیم را عم ا انی .نم ه زم  اینورترخاموش و دوباره روشن  ک

انس تنظیم  میشود، مقدار .P0  مقدار  شده به فرک ه پیش  از  فرکانس تنظیم دیجیتال"  02  .گردد برمی "تنظیم شد
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 ):برق قطع   هنگام   در   ماندگاری   با ؛   UP/DOWN و P0.02  با تغییر قابل( 2دیجیتال تنظیم  1:

تر لید  پتانسیوم ک مهای  سوئیچهای یا صفحه رای را  دک ظیم  ب انس  تن رک تی  ف لیا ر عم ی .دهید  فشا ه هنگام ر ک ینورت خاموش و سپس دوباره روشن    ا

رین لحظه ه در زمان آخ انس تنظیم شد ه همان فرک انس تنظیم شد یا    ▼  ، ▲ است و توسط کلیدهای   قبل از خاموشی   میشود، فرک

دیر ی ترمینالهای  مقا  .میشود   اصلاح   DOWN  و  UP  اصلاح

 
 VI  (VI-GND)  آنالوگ  تنظیمات  2:

م انس  تنظی انس و ورودی  بین  رابطه .است VDC  0–10  ورودی ولتاژ دامنه .میشود  انجام VI ترمینال  آنالوگ  ولتاژ توسط فرک   فرک

VI ع .P3  توسط کد تاب 21～P3.24  تعیین میشود. 

 
 CI  (CI-GND)  آنالوگ  تنظیمات  3:

انس  تنظیم شد  V  به سمت  (VDC  0～10  J8  ولتاژ ورودی دامنه .گیرد می  انجام CI ترمینال بوسیله آنالوگ  جریان  / ولتاژ فرک   )با

ریان شد  A  به سمت   (mADC 4～20  J8 یا ورودی ج اری  تطابق بین ولتاژ ورودی و  ).با انس ک ه  با  CI فرک ستفاد ع  از ا P3.21 تواب

～P3.24 می گردد  تعیین. 

 
 پالس  تنظیمات 4:

اری و   متناظر بین  رابطه  ).وارد شود X5  سیگنال پالس تنها میتواند توسط(فرکانس توسط فرکانس پالس ترمینال تعیین میشود   تنظیم انس ک فرک

.P3  توسط توابع  تنظیمات پالس  34 P3.  .می گردد تعیین  ～31

 

 مرجعی   چند  6:

انس  متفاوت  تنظیمات با متناظر DI  های پایه های حالت  متفاوت های ترکیب مرجعی چند حالت  در   تواند  می  NE90 .باشد  می فرک

ند،  12～15)عملکردهای ترمینال (فرمان چندگانه  ترمینال  4از  فرمان"  1s هر با میتواند ترمینال 4  از  حالت 1sرا تنظیم ک

رد کد طریق از "چندمرجعی  شته  مطابقت  FC گروه   عملک شد،  دا .P0 های چند مرجعی بر درصدی از مقدار  فرمان با 05  )  

ثر داک انس ح د )فرک ن لت می ک ک پایه .دلا ر ی یرد مورد مرجعی  عملکرد چند  برای  DI  اگ ه قرار گ ستفاد  مربوطه باید در  تنظیمات  ا

ه  یرد P3 گرو  .انجام گ

 
 PLC :7 ساده 

ع   که هنگامی انس  منب ک  فرک ه   PLC ی ع  است، ساد انس   فرمان 16～1 بین تواند می  اینورتر کارکرد فرکانس  منب واه فرک   سوئیچ  دلخ

انس  فرمان  16～1 نگهداری  زمان .شود  د   نیز  مربوطه  کاهش /شتاب زمان و فرک  میتوان
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ر  توسط  رب ظیم  کا ن ر جزییات  برای  .شود   ت ه   Pb  گروه  به  بیشت ید   مراجع  .کن
 

 
PID:8 

ستفاده  هنگام PI از ا D  ع  عنوان به  .کنید   تنظیم را PID" عملکرد"  P6  تابع  به مربوط پارامترهای باید  فرکانس، منب

 
باط 9:  485  ارت

ه  .شود  می تنظیم شبکه  ارتباط توسط فرکانس  0x10  ارتباط آدرس  طریق از بالادست  رایانه توسط ها داد   قالب  .شود   می   ارائه   00

.100～  از  داده 00%  -100. .100 .است  00%  است   فرکانس   حداکثر  مقدار  با  متناظر 00%

.(P0.05) 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz 
رکانس  ～ ر  پایین  حد ف  P0.07  ت

 P0.06  بالایی  حد  فرکانس

م س   تنظی رکان  ف

 اجرا 

 
P0.02 

ه  تعیین دیجیتال تنظیم  کاری، فرکانس  منبع  اگر .P0)باشد شد 01＝1, .P0  پارامتر ،(2  .اینورترخواهد بود کارکرد  اصلی فرکانس  ،02

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P0.03 فرمان  منبع  انتخاب 2～0 1 0 ○

 )خاموش  (LED  پنل  کنترل : 0

ه   با د ستفا  .نمایید خاموش   و روشن  را  اینورتر  کلید  صفحه  ,JOG  STOP/RESET,  FWD  کلیدهای   از  ا

 
یه  طریق  از  کنترل : 1  )روشن  (LED  ها  پا

ه   با  اینورتر  خاموش   و  روشن  ستفاد نترل های  پایه  از  ا  . ...  و  X6 تا X1و   REWو  FWD خارجی  ک

 
L  شبکه  ارتباط  طریق   از  کنترل  : 2 ED)   زن  چشمک( 

ه  ستفاد ل  از ا RS48  پروتک  .اینورتر خاموش   و روشن کردن کنترل برای  5

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P0.04 حرکت   جهت  تنظیم 1～0 1 0 ○
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 هم جهت   0:

 .کنید   استفاده  کلید  صفحه  روی  FWD ،  STOP/RESET،  JOG های  دکمه  از  توقف  و  شروع  برای

 
 معکوس   جهت  :  1

ه   با  درایو خاموش   و  روشن  د ستفا نترل   های پایه  از  ا  . ...  و X6 تا  X1و  REWو FWD  خارجی ک

 
 :توجه

شید مراقب .گردد  می  باز اولیه  حالت به موتور  کار جهت پارامترها،  اولیه مقداردهی  از  پس  ع  از  بعد با شکال  رف ت   سیستم،  ا وتور جه   را م

ر د  تغیی  .ندهی

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 50.00Hz 0.01Hz 50.00Hz ～ 5000.00Hz  ر رکانس   حداکث  P0.05 ف

شی   چند  فرمان  ،(X5) پالس   ورودی   آنالوگ،  ورودی ،NE90در  ع  عنوان به  غیره، و  بخ انس، منب  هر   فرک

.P0 به  نسبت   100.0% ه   بندی  مقیاس   05  .است   شد

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz 

رکانس پایین  حد از  نس  تا  ف رکا  ف

P)حداکثر 0. 05) 

ی   حد  بالا

رکانس   ف

 

P0.05 

○ 
 

0.00Hz 

 

0.01Hz 

 بالای  حد تا  0.00Hz از

.P0)  فرکانس 06) 

ن  حد یی ا   پ

رکانس   ف

 

P0.05 

x 
 

0 

 

1 

 

0 ～ 5 

 حد   منبع

 فرکانس بالای 

 

P0.05 

م  برای کانس بالای حد   منبع  تنظی ده  موارد این  از فر ستفا  :شود می ا

 P0.02  توسط  تنظیم  0:

 V1 :1 ؛

 CI :2 ؛

 3: ... ؛

 ؛  X5  پالس   تنظیمات  4:

ظیمات  5: ط  تن ه  ارتبا  .شبک

ه  با  فرکانس   بالای حد  اگر  مشابه  تنظیمات  شود، تنظیم ارتباط یا  پالس  تنظیمات آنالوگ، ورودی از  استفاد
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ع  تنظیمات انس  منب رک ی  اصلی  ف اشد   م رای   .ب ات   ب ر  جزیی .P0 توضیحات   به  بیشت ه   01 راجع ید   م  .کن
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0.00Hz 
 

0.01Hz 
ز  ر  تا 0.00Hz ا رکانس   حداکث  ف

(P0.05) 

حراف  حد   ان

رکانس   بالای   ف

 
P0.09 

ر ع   اگ د منب انس   بالای  ح شد،  پالس  تنظیمات  یا   آنالوگ   ورودی  فرک راف  به  P0.09 با ستفاده قرار می    مجموعه  مقدار  عنوان انح مورد ا

ع به تنظیم حد  حد بالای نهایی فرکانس توسط اضافه کردن گیرد، انس در  انحراف درون این تاب  .به دست می آید   P0.08  بالای فرک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته ○ ه  بس دل   ب  P0.10 حامل   فرکانس 0.01Hz 0.5KHz ～ 16.0KHz م

ذارد  ثیرíاتلاف حرارت در حین کار ت موتور و اول بر نویز فرکانس حامل در درجه انس   رابطه بین .می گ موتور،   حامل و نویز  فرک

 :است تداخل به شرح زیر جریان نشتی و

 

 حامل   فرکانس کاهش  افزایش 

طیسی   نویز  ↑ ↓ رومغنا  الکت

 جریان   نشت  ↓ ↑

 تداخل  ↓ ↑

 
ثر  بهتر، نسبت های کنترلی دست آوردن ویژگی  برای به داک انس حامل به ح انس کاری  فرک ی  توصیه اینورتر  فرک  شود م

ز کمتر  .نباشد  3s ا

 .بود خواهد انحراف  دارای  جریان نمایش درمقدار است،  کم حامل  فرکانس وقتی 

 :نکته

• 

 

• 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 1 0～1 
م س   تنظی رکان  ف

 دما  با  حامل
P0.11 

  2:  خیر 1:

 بله 

انس  ه وقتی  معنی این به  میشود، تنظیم دما  با  حامل  فرک ک  دمای  که  میدهد تشخیص   درایور  ک سین انس   است،   بالا   هیت   به  حامل فرک

ار  طور اهش  خودک اهش  درایور دما  افزایش   تا مییابد  ک امی   .یابد  ک ه هنگ  دمای  ک
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ک  سین انس حامل به تدریج به  است،  پایین هیت رمای  .میگردد   شده باز مقدار تنظیم  فرک بیش از حد درایور را   این ویژگی شانس گ

 .کاهش میدهد 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته ○ ه  بس دل   ب ری   زمان 0.1s 0.1～6000.0s م  P0.12 0  شتابگی

ته ○ ه  بس دل   ب ن  0.1s 0.1～6000.0s م  P0.13 0 سرعت   کاهش   زما

انس صفر به حداکثر فرکانس /زمان شتاب .P0)کاهش به زمان مورد نیاز برای شتاب گیری اینورتر از فرک 05)  t1)   ل و    s-1)در شک

ثر فرکانس  داک اهش از ح انس صفر   (P0.05)زمان مورد نیاز برای ک ل (t2به فرک  .اشاره دارد   s-1)  در شک

اهش /شتاب   زمان  مجموعه  چهار  NE90  اینورتر اربر.میدهد  ارائه را  ک  دیجیتال  ورودی  ترمینال  از  میتواند  ک

D I ه   انتخاب  تغییر  برای ستفاد ند  ا ه   چهار .ک  :شدهاند  تنظیم  زیر عملکرد  کدهای  با  کاهش /شتاب زمان  گرو
 

 

P0.13; P0.12~  :اول گروه  

P2.04;  P2.03~  : دوم گروه  

P2.06;  P2.05~ :سوم   گروه 

P2.08. P2.07~ : چهارم   گروه 

 

 
 سرعت  کاهش /  شتاب  زمان   s-1شکل
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

1 

 

1 0～2 
حد ن  وا  /شتاب  زما

 سرعت  کاهش 
P0.14 

1s :0 

0.1s :1 

0.01s :2 

 

 :نکته

ام  • ع، پارامترهای تغییر هنگ شار تعداد تاب ه   داده  نمایش   اع  کاهش /شتاب  زمان و کند  می  تغییر شتاب کاهش  /شتاب زمان گروه  4 در شد

شته ای ویژه  توجه موضوع   این به فرآیند طول در .کند می  تغییر  نیز متناظر  شتاب شید  دا  .با

 
ل  فرض   پیش ویژگی  متر   نام  تنظیم  محدوده واحد   حداق ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

0 

 

1 0～3 
رکانس  /شتاب  زمان  پایه  ف

 سرعت  کاهش 
P0.15 

م  P0.05) (  :1  فرکانس  حداکثر   0: تنظی

کانس   فر

100.00Hz :2 

کانس  3: ایه  فر  موتور  پ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

0 

 

1 
.P0  همانند 01 

رکانس  1منبع  انتخاب(  )اصلی  ف

ب  خا ع  انت ب  2من

 کمکی   فرکانس

 

P0.16 

ع  ع   با کمکی فرکانس  منب .P0  عملکرد کد توضیحات به جزئیات برای .است سازگار  اصلی فرکانس  منب  .کنید  مراجعه  01

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

0 

 

1 

 

0～1 

ر    پایه  مقدا

 کمکی فرکانس 

ی هنگام  وشان  همپ

 
P0.17 

حداکثر فرکانس 0: نسبت   1:  نسبت به 

 فرکانس اصلی  به
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

100% 
 

0% 

 

0%～150% 

 فرکانس محدوده

  برای 2کمکی

 2 و  1  عملیات

 

P0.18 

ر  این ت رام رای  پا ین ب حدوده  تعی ظیم  م ن ع   ت ب انس   من رک ی  ف ی  استفاده  کمک  .شود   م

 
 :نکته

ع   محدوده   شود،  انتخاب  فرکانس اولیه  به  نسبت  اگر • ود   خواهد  متفاوت  فرکانس اولیه  ارائه  با  ثانویه  فرکانس   منب  .ب

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

00 
 

01 11-00 
ع  انتخاب  منب

وشانی رکانس  همپ  ف
P0.19 

 )فرکانس  منبع  انتخاب( : یکان رقم

 1 اصلی فرکانس  منبع  0:

 

گان   رقم با عملیاتی  رابطه (  کمکی و  اصلی  عملیات 1:  )شود می  تعیین  ده

 

ن  جابجایی  2: ه   18  ترمینال می توان آن را با  ؛2کمکی   منبع  و  1  اصلی  منبع   بی ع (چند منظور گ مرج انس   سوئیچین   .کرد کنترل )فرک

رد که هنگامی شد،  معتبر  18 منظوره  چند ورودی ترمینال عملک ه    ) (P0.01  اصلی  مرجع   حالت نبا د ستفا انس هدف ا به عنوان فرک

 .می شود 

ه  د منظور رد ترمینال ورودی چن ه عملک امی ک ع کمکی   معتبر  18  هنگ .P0است، حالت مرج ه    به عنوان  )  (19 ستفاد انس هدف ا فرک

 .می شود

 

ن جابجایی 3:  منظوره چند  ترمینال  بوسیله  جابجایی عملیات  ؛)کمکی  + اصلی ( عملیات  نتیجه و 1 اصلی منبع  بی

م 18 ا یرد می   انج  .گ

 

ن  جابجایی  4:  .گیرد  می  انجام  18 چندکاره   پایه بوسیله جابجایی عملیات  ؛)کمکی  +  اصلی( عملیات  نتیجه  و  2  منبع  بی
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م ن  رق گا ی  رابطه  :ده ن  عملیات کانس  منبع  بی  ثانویه  و  اولیه  فر

 1:  کمکی   +  اصلی   0:

 کمکی   –  اصلی 

  حداقل 3:  کمکی   و  حداکثر مقدار اصلی   2:

 کمکی   و   اصلی   مقدار

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 

 

 

0.00Hz 

 

 

0.01Hz 

 
ر   تا  رکانس  حداکث .0  ف 00Hz 

(P0.05) 

رکانس  انحراف    ف

ع    فرکانس  منب

 برای   کمکی 

 2  و 1 عملکرد

 

 

P0.20 

 

ه  است معتبر زمانی  تنها عملکرد  کد  این ع فرکانس    .باشد شده  انتخاب کمکی  و  اصلی  عملیات  عنوان  فرکانس به منبع   ک ه منب امی ک هنگ

ه است و نتیجه عملیاتهای P0.20  عملیات کمکی اصلی است،  نند   نهایی  فرکانس  تنظیمات عنوان به کمکی و اصلی  فرکانس تعدیلک

انس  تنظیم که طوری به میشود،  اضافه رتر  میتواند  فرک طافپذی  .باشد  انع

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

0.00Hz 

 

0.01Hz 
ر   تا  رکانس  حداکث .0  ف 00Hz 

(P0.05) 

  فرکانس   انحراف 

ع   برای   کمکی  منب

 2  و 1 عملکرد

 

P0.21 

0.1Hz :0 

0.01Hz :1 

 

 :نکته

شار نقطه که هنگامی • ستم فرکانس  اع .P0) فرکانس  حداکثر تغییر به  کند، می تغییر سی .P0) بالایی  حد فرکانس  و (05  .توجه کنید   (06

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

0 

 

1 

 

0～1 

ری گا ظیم  ماند   تن

ل  فرکانس   دیجیتا

ع   حین  برق   قط

 
P0.22 
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ر  این  :  یکان  رقم رامت انی  فقط  پا ر  زم عتب ه  است   م ع   ک نب انس   م رک ظیمات   ف ال  تن  .باشد  دیجیت

 :ماندگار غیر  0:

.P0مقدار  به دیجیتال تنظیم فرکانس  مقدار اینورتر، توقف از پس  انس  اصلاح  گردد و  می باز )شده  تعیین پیش  از فرکانس  ( 02 انجام  فرک

ه  ک   پایین ترمینال های بالا و  صفحه کلید، کلید یا توسط شد  .شود  می پا

ندگار   2:  :ما

ه آخرین زمان توقف باقی می ماند و اصلاح   پس از توقف انس   اینورتر، فرکانس تنظیم دیجیتال فرکانس تنظیم شد رک نجام ف ه  ا   صفحه  توسط شد

لید، ید ک ل ینال یا ک رم ین و  بالا  های   ت ر پای تب ی باقی مع ند  م ا  .م

ان رقم  PB51  ساخته  پیش   فرکانس   با   حافظه انتخاب  : دهگ

با   1:  حافظه بدون   0:

 حافظه 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

x 

 

 

0 

 

 

1 

 

0～1 

  حین  در  اصلاح 

 فرکانس  اجرای

ی   پایه ا  بر

UP/DOWN 

 

P0.23 

 کارکرد   فرکانس  0:

 شده  تنظیم  فرکانس   1:

تر  این رام انی  فقط پا بر زم ه است معت ع   ک ب انس  من ال صورت به فرک ظیم  دیجیت ام .باشد   شده تن ین  هنگ رد تعی لک /UP  عم D O W N یا کلید صفحه 

ه  تنظیم فرکانس   اصلاح  برای روشی چه از ترمینال، ه  شد ستفاد ه  یعنی شود، می ا انس  اساس  بر هدف  فرکانس  آیا اینک  کم کاری  فرک

ه  تنظیم فرکانس  اساس  بر یا شود می زیاد  یا د می شود  و  کم شد  .زیا

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0000 0001 0000～9999 ع   اتصال  P0.24 فرکانس   منبع   به  فرمان  منب

 کارکرد   فرکانس  0:

 شده  تنظیم  فرکانس   1:

ر  این رامت انی  فقط  پا ر  زم تب ه  است  مع ع   ک انس  منب ال  صورت  به  فرک ظیم  دیجیت ام  .باشد   شده تن ین  هنگ رد   تعی لک  عم

UP/ D O W N ه   شده   تنظیم  فرکانس   اصلاح   برای  روشی  چه  از  ترمینال،  یا  کلید  صفحه ستفاد  یعنی   شود،  می  ا
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ه انس  اساس  بر  هدف  فرکانس  آیا اینک انس  اساس  بر یا شود می  زیاد  یا  کم کاری  فرک ه  تنظیم فرک د می شود   و  کم شد  .زیا

 فرکانس   منبع کانال و فرمان  کانال ارتباط تنظیم

رمان اتصال رل صفحه ف رکانس  منبع به  کنت  یکان LED .ف

رمان  اتصال رمینال  ف رکانس  منبع به  ت  LEDدهگان .ف

رمان   اتصال رکانس منبع به  شبکه   ف ن  .ف  LEDصدگا

رکانس  منبع به  خودکار  کارکرد فرمان اتصال  LEDهزارگان  .ف

ع  یبی  کد تاب را و   از چهار کانال فرمان در حال ترک انال 9اج انسی  ک ه   فرک ه را تعریف داد د، به شد که کانالهای مختلف    طوری  میکن

انسهای مختلف ترکیب شدهاند را با فرک د حالت  .فرمان در حال اج .P0) فرکانس  اصلی تنظیم  معنی هر بیت همانن 01  لطفا  به .است  (

.P0)  توضیحات کد تابع  01  .مراجعه کنید  (

شد، فرکانس اصلی  یبی با ک منبع فرکانس ترک ع فرمان دارای ی ه منب .P0)زمانی ک ع فرکانس کمکی(02 .P0)  ، مرج ترکیب  انتخاب و (16

.P0) فرکانس  کانال ع  معتبر دوره  در (19  .هستند  غیرمعتبر فرمان منب

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته * ه  بس دل   ب /G  نوع   تنظیم 2～1 1 م P P0.25 

 شده   مشخص نامی پارامترهای برای ثابت گشتاور بار 0:

 شده   مشخص  نامی پارامترهای  برای )پمپ  بار   فن، ( متغیر  گشتاور بار 1:

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0 1 0 ل روتک اط  پ ب رت ل  ا ا ری  P0.27 س

N E M 0 پروتکل به  دستیابی  برای  سریال  پورت  از  90 O D B U S:   ه ستفاد  .کند می  ا
 

 

Start/Stop پارامتر : P1 گروه 
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ن روشن   حالت 2～0 1 0 ○  P1.00 شد

م شروع  0:  مستقی

ه ند، اگر  اینورتر  زمانیک شــروع به کار می ک د، ترمزـتنظیم ش  P1.03و  P1.02 از حالت توقف  شــن ه با انس   از  DC د   شــروع  فرک

(P1. ه  ـش  شــروع  (01 ه ـش  تنظیم زمان   و  د ند  می  حفظ فرکانس   این   در  را P1.02  ط ـتوس   د  .ک
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ه فشـار دهید  شـتاب را برای رسـیدن به  سـپس، حالت شـتاب و زمان شـد ود   DC فرآیند ترمز  صـورت،  این  غیر  در .فرکانس تنظیم  وج

 .ندارد

 
 چرخشی   سرعت   ردیابی  مجدد  شروع   1:

ک   حال چرخش   موتور در واقعی ابتدا سـرعت شـود و ی سـتجو می ه    سـرعت  ضـربه از شـروع نرم و بدون توسـط اینورتر ج شـد و  سـتج ج

ردد آغاز ه   برق و  مانند قطع ناگهانی برای کاربردهایی این قابلیت  .میگ ه هنوز در حال چرخش    شـروع مجدد، را اندازی فن ک

ســت، ســت   ا ســب ا ســرعت،  .منا ســتجوی  را به درستی   ～P1.12 P1.11 موتور در  پارامترهای  لطفا    برای اطمینان ازدقت ج

م کنید   .تنظی

 
 تحریک   پیش اندازی  راه 2:

سنکرون معتبر است و برای ستفاده می شود  فقط برای موتورآ ه اندازی موتور ا جریان پیشتحریک و   .ایجاد میدان مغناطیسی قبل از را

.P1 زمان پیشتحریک در کدهای عملکرد  .P1 و  03  .توصیف شدهاند   04

ک  زمان اگر ک  فرآیند اینورتر باشد، شده   تنظیم 0  روی بر پیشتحری ر   .شروع، شروع میکند  فرکانس  از و کرده  لغو را پیشتحری اگ

د ه میتوان ک دوباره آغاز میشود ک شد، ابتدا پیشتحری ک صفر نبا شد بهبود موتور را دینامیکی پاسخ  عملکرد  زمان پیشتحری  .بخ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.00Hz 0.01Hz 00.0～10.00Hz  رکانس ه   ف زی   را  P1.01 اندا

x 0.0s 0.1s 0.0～100.0s  اندازی  راه  فرکانس  نگهداری زمان P1.02 

  جریان اینکه  برای بعلاوه، .کنید تنظیم را مناسب اندازی راه  فرکانس  اندازی، راه  زمان در موتور گشتاور از اطمینان برای

انس  شود، برقرار موتور  راهاندازی زمان در  کامل طور به  مغناطیسی  .شود حفظ  معینی   مدت به باید راهاندازی فرک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

0% 

 

1% 0%～100% 
ن   / DC ترمز  اندازی راه   جریا

ز   جریان یش  ا ک پ ه  تحری  شد
P1.03 

x 
 

0.0s 

 

0.1s 0.0～100.0s 
ن   /  DC ترمز  اندازی راه  زما

ان ز   زم یش   ا ک  پ ه تحری  شد
P1.04 

ه  ،DC  ترمز شروع  لی  طور به  ک ردن   متوقف برای   ک را  حال در  موتور ک ار   به شروع  سپس  و   اج ه   ک ستفاد  .میشود ا
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ک  ستفاده  القایی موتور  شروع  از قبل مغناطیسی میدان ایجاد برای پیشتحری  .میبخشد بهبود  را  پاسخگویی سرعت که میشود ا

شـد  که حالت شـروع، شـروع مسـتقیم معتبر اسـت تنها زمانی  DC شـروع ترمز ده   0 روی  (P1.00با شـ حالت،    این  در  ).باشـد  تنظیم 

 به شــروع  ،DC  ترمز  شــروع زمان پس از  سـپس  و میکند  شـده تنظیم  شـروع   DC  ترمز  اسـاس جریان بر  را DC  ابتدا ترمز اینورتر

ند  کار ر زمان .میک ه ـتنظیم ش  0  برابر با DC  ترمز اگ   ترمز جریان  هرچه  .شـد  خواهد  شـروع   DC  ترمز بدون  مسـتقیم  د، بهطورـباش  د

DC  شـتر  ترمز نیروی باشـد، بیشـتر شـین  اگر حالت  .خواهد بود  بی ک ما شـد    شـروع، شـروع پیشتحری .P1غیرهمزمان با   1  برابر با (00

شـد تنظیم ســـی را  ، اینورتر)شـده با ســـاس جریـان  بر  ابتـدا میـدان مغنـاطی ک تنظیم  ا   زمان  ســـپس پس از شـــده برقرار میکنـد و پیشتحریـ

شــروع بهـپیشتحریک تنظیم ش  ند کار  ده،  ک برابر با اگر زمان .میک ه باش ـتنظیم ش   0  پیشتحری م بدون فرآیند  د، بهطورـد ک  مستقی  پیشتحری

 .شد شروع خواهد

 :نکته

ه   DC  ترمز  جریان  • ریان /  اندازی را ک،  پیش   ج ری ریان  با  مرتبط  درصدی تح  .است  اینورتر  نامی  ج

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0 

 

1 

 :0توقف  تا سرعت  کاهش 

 :1 طبیعی  توقف
لت  توقف  حا

 

P1.05 

 توقف  تا سرعت   کاهش  0:

اهش   زمان  اساس  بر تدریج   به خروجی  فرکانس  اینورتر، توسط توقف فرمان دریافت  از پس  ه کاهش   تنظیم سرعت  ک  مییابد و  شد

ده   فرکانس به  .میشود  متوقف سپس   و صفر رسی

 
عی  توقف  1:  طبی

متوقف  مکانیکی اینرسی  اساس  بر آزاد بهطور موتور و میکند قطع  را خروجی بلافاصله اینورتر، توسط توقف فرمان دریافت از پس 

 .میشود

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0.00Hz 0.01Hz  ر   تا رکانس  حداکث رکانس 0.00Hz  ف ز   توقف  اولیه ف رم  DC P1.06  ت

○ 0.0s 0.1s 0.0～100.0s ر   زمان ز   توقف  انتظا  DC P1.07 ترم

○ 0.0s 0.1s 0.0～100.0s  ترمز  زمان  DC توقف هنگام P1.08 

ز  جریان  100%～0% 1% 0% ○ رم ام DC  ت  P1.09 توقف  هنگ
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:P1.  .یابد  می  زمانی شروع می شود که فرکانس در حال اجرا در روندکاهش سرعت تا توقف، کاهش  DC  ترمز  06

P1.07 :   اهش  از پس انس   ک را  حال  در  فرک انس   به  اج   میکند متوقف  را  خروجی  زمانی مدت   برای  اینورتر  ،  DC ترمز   شروع  فرک

لالاتی از جلوگیری برای کار این .شود  آغاز DC  ترمز فرآیند اینکه از  قبل ه  مانند  اخت ریان ک شروع    است به دلیل ممکن  اضافهج

ه  شود،  ایجاد سرعتهای بالاتر  در DC  ترمز ستفاد  .میشود  ا

P1.08 :  ریان   به روجی  ج ریان   درصدی از عنوان   به  ،  DC ترمز  در حین   خ ه   نامی   ج شار ار  چه این  هر  .دارد   موتور ا قد ر م ت زرگ  ب

ر باشد، ز اث ر قوی  DC  ترم رت   اما  است، ت ولید حرا وتور  توسط شده  ت ر و م ینورت ر ا  .است  بیشت

P1. د    .می شود   لغو  DC است و فرآیند ترمز  0 این مقدار  .شود   حفظ می   DC  آن مقدار ترمز  در طی   مدت زمانی که  : 09 رون

ل    DC  توقف ترمز ه است   s-2در شک ه شد د دا  :توضیح 

 

رآیند  s-2شکل   DCترمز  توقف ف

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ز  استفاده  نسبت 100%～0% 1% 100% ○ ز مقاومت ا  P1.10 ترم

م ظی رای تن ه میشود   این ب اد ز استف رم انی .نسبت وظیفه واحد ت رخ  زم ه ن الا  استفاده  ک ز ترمز ب ز واحد  است، نسبت وظیفه  ا رم ر  و بوده بالا ت ز اث رم  ت

ر ا  .است  بهت ر وجود این ب دی قا نات   باعث  زیاد  خیلی  م ژ زیاد نوسا تا  .شود  می  ترمز  طول فرآیند در  درایو باس   ول
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0 1 0～2 چرخشی  سرعت  ردیابی حالت P1.11 

 
 :سرعت  ردیابی  روش 

 .شود   می   استفاده  معمولا  روش  این   .توقف حالت فرکانس  از 0:

کانس   1: ده می شود   .صفر  از فر ستفا ه اندازی مجدد پس از قطع برق طولانی مدت ا   حداکثر از ردیابی 2:  .برای را

ستفاده  تولید بار برای طور کلی به .فرکانس  .شود می  ا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

یابی سرعت 100～1 1 20 ○ ت رد  P1.12 چرخشی  سرع

ر   چه هر .شود  می  انتخاب چرخشی   سرعت ردیابی سرعت  چرخشی، سرعت ردیابی  مجدد  شروع حالت در ت زرگ تر ب پارام

بی باشد، ر سرعت ردیا ا .است   سریعت م بیش   ب ظی ن ز  این حال، ت ن  ا ر بالا ممک قدا اعث   م ه  شود است ب ر  ردیابی اثر ک بل غی اد قا  .باشد  اعتم

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0 1 0～1 سرعت  کاهش  / شتاب حالت P1.13 

 سرعت کاهش /خطی  شتاب 0:

ک  فرکانس  روجی با ی اهش   شیب ثابت  خ ه در  می یابد،  افزایش یا ک ل  همانطور ک شان  s-3  شک ه   ن د ه   دا  .است   شد

 
 S منحنی  کاهش /شتاب  1:

انس  روجی  فرک ق   خ ل،   S منحنی   با  مطاب ه  همانطور  شک ل   در ک شان   s-4  شک ه  ن د ه  دا  .یابد  می  کاهش   یا  است، افزایش  شد
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 سرعت   خطی وکاهش   شتاب  s-3شکل

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 
 

30.0% 

 

0.1% 0.0%～(100.0%～P1.15) 
 بخش   زمان  نسبت

ی  شروع  S منحن
P1.14 

x 
 

30.0% 

 

0.1% 0.0%～(100.0%～P1.14) 
 قطعه   زمانی  نسبت

 S  منحنی  پایان
P1.15 

P1. .P1و  14 کاهش /شتاب  حالت  برای  S  (P1.13=1)منحنی   کاهش/شتاب  حالت   که  هستند   معتبر  زمانی   فقط  15

.P1  سرعت و 14+P1. ه باشد  90%≥15  .انتخاب شد

 
ل  در S  منحنی شروع   زمان ه  نشان 3 عنوان به  s-4  شک ه   داد انس  تغییرات شیب  و است شد روجی فرک شروع    0  تدریج از  به خ

 .میشود

ه  ل در  S  منحنی صعودی دور شان   2  عنوان   به  s-4 شک ه   ن انس  تغییرات شیب و   است   شده داد  ثابت   خروجی   فرک

 .است

ش  S  منحنی  پایان  زمان لدر  شان  1 عنوان به s-4 ک ه  ن ه   داد انس  تغییرات شیب  و است شد  .صفر کاهشمییابد به  تدریج   به خروجی فرک
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 سرعت   S  منحنی وکاهش  شتاب  s-4شکل

 

 
ب   /حالت شتاب   ه اندازی    برای   مناسب   S-curve کاهش شتا سانسور،   /را ارهای  حمل  و  ها  نقاله  نوار  توقف آ نتقالی ب ی ا   م

 .باشد

 :نکته

• 

 
 کمکی   توابع  :  P2 گروه

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 5.00Hz 0.01Hz 0.10 ر  فرکانس تا انس  حداکث رک ی   ف  JOG P2.00  اجرای

ته ○ ه  بس دل   ب ن  0.1s 0.1～6500.0s م  JOG P2.01 شتاب زما

ته ○ ه  بس دل   ب  JOG P2.02 سرعت کاهش  زمان  0.1s 0.1～6500.0s م

انس است   صفر هرتز تا حد بالای  افزایش سرعت از مورد نیاز برای زمان JOG حرکتی  شتاب زمان   JOG سرعت  کاهش   زمان .فرک

اهش سرعت  زمان مورد نیاز انس به صفر هرتز اینورتر برای ک  .است  از حد بالای فرک
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته ○ ه  بس دل   ب ان 0.1s 0.1～6500.0s م  P2.03 1  شتاب  زم

ته ○ ه  بس دل   ب ن  0.1s 0.1～6500.0s م  P2.04 1شتاب   کاهش  زما

ته ○ ه  بس دل   ب ان 0.1s 0.1～6500.0s م  P2.05 2شتاب  زم

ته ○ ه  بس دل   ب ن  0.1s 0.1～6500.0s م  P2.06 2 شتاب  کاهش  زما

ته ○ ه  بس دل   ب ان 0.1s 0.1～6500.0s م  P2.07 3  شتاب  زم

ته ○ ه  بس دل   ب ن  0.1s 0.1～6500.0s م  P2.08 3شتاب   کاهش  زما

 اینورتر را  کار  طول  در  4～1  کاهش شتاب  /شتاب   کاهش شتاب را می توان تعریف کرد و زمان  /شتاب   چهارنوع زمان

 به   کاهش سرعت/شتاب  زمان  برای تعریف عملکرد ترمینال .ترمینال های کنترلی انتخاب کرد  می توان با ترکیب های مختلف

P3. 00~ P3. .P0  عملکرد   کدهای  در  1 کاهش سرعت  /شتاب    زمان بعلاوه،  .کنید   مراجعه 09 .P0 و   12 تعریف شده   13

 .است

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.00Hz 0.01Hz Hz  0.0  رکانس تا ر ف رکانس  حداکث رش ف  P2.09 1  پ

○ 0.00Hz 0.01Hz Hz  0.0  رکانس تا ر ف رکانس  حداکث رش ف  P2.10 2  پ

○ 0.00Hz 0.01Hz Hz  0.0  رکانس تا ر ف رکانس  ی  دامنه حداکث رش   ف  P2.11 پ

P2. 09～P2.  فرکانس  .هستند  مکانیکی  بار  رزونانس   فرکانس  نقطه از جلوگیری  برای اینورتر  خروجی فرکانس  تنظیم برای توابعی 11

ه   تنظیم ل مطابق توان می را  اینورتر شد ثر   .پرش کرد   خاصی فرکانس  نقاط اطراف در s-s شک ه پرش قابل تعریف    2حداک دود مح

 .است

رکانس و  رنج s-sشکل رش  ف  پ
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10 
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0.0s 

 

0.1s 0.0s～3000.0s 
(dead time ) زمان  راکد 

 معکوس   / جلو  به  رو
P2.12 

ه اینورتر از  زمان انتقالی  رد حالت  ک ارک لو به  ک وس  رو به ج ارکرد معک رد معکوس به  یا از حالت  ک رد  حالت کارک ارک لو   به  رو  ک   ج

روجی منتظر   صفر  فرکانس  در  د،   خ ه  همانطور  میمان ل  در   ک شان   s-7  شک ه  ن ه است،  داد ه میشود   t1  شد د  .نامی

 

 معکوس  /مثبت  )راکد(  جریان  بی زمان s-7شکل 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رل 1～0 0 0 ○  P2.13 معکوس   کنت

ستفاده   خیر،  یا  است  معکوس   حالت  در  کار  به  مجاز  اینورتر  آیا  اینکه  تعیین برای  پارامتر این ه  زمانی  .میشود ا وس  اجازه  ک  شدن به  معک

شده است، ه ن  .تنظیم کرد  1پارامتر را بر روی   این میتوان موتور داد

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0 

 

0 0～2 
 فرکانس  که زمانی  کارکرد  حالت

ر  ز   کمت رکانس  پایین  حد  ا ه  تنظیم  ف  شد
P2.14 

یین حد   در   اجرا  0:  1:  فرکانس  پا

 توقف 

 صفر   سرعت  با  کارکرد  2:
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.00Hz 0.01Hz 0.00Hz～10.00Hz رل ت کنت ر  اف ا  P2.15 ب

ه می ستفاد ع بار ا ستفاده   این تابع به طور کلی برای توزی  .شود   می   شود هنگامی که از چندین موتور برای حرکت یک بار ا

ک  توسط موتور چندین  وقتی  که  طوری  به  یابد،  می  کاهش   اینورتر  خروجی  فرکانس   بار،  افزایش   با  که  است  معنی این به  افت  کنترل  ی

ه   واحد  بار شید انس  میشوند، ک شتر بار  در موتور  خروجی فرک اهش   بی  چندین عملیات یافته و کاهش  موتور بار نتیجه در  و  یابد می ک

 .میگیرد انجام یکنواخت،  موتور با بار

انس   کاهش   مقدار به پارامتر این شاره   خروجی  فرک  .میدهد  ارائه  را  نامی  بار  اینورتر  که  زمانی  دارد  ا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0h 1h 0h～65000h نه  P2.16 تجمعی   اجرا زمان   آستا

امی  ه  هنگ شته   شدن   روشن  زمان  ک ه  تنظیم شدن   روشن  زمان  به  (P7.12) انبا .P2 توسط   شد روجی رسد،  می   16  دیجیتال چند  خ

ه اینورتر  سیگنالDOمنظور  ، ON  ند  صادر  را  .می ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0h 1h 0h～65000h رد  زمان  آستانه رک یعی   کا  P2.17 تجم

امی  ه  هنگ شته   شدن   روشن  زمان  ک ه  تنظیم شدن   روشن  زمان  به  (P7.12) انبا .P2 توسط   شد روجی رسد،  می   16  دیجیتال چند  خ

ه اینورتر  سیگنالDOمنظور  ، ON  ند  صادر  را  .می ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P2.18 اندازی  راه  حفاظت 1～0 1 0 ○

  1:  خیر 0:

 بله 

 اینورتر  فرمان راهاندازی  اگر شود، تنظیم 1  روی پارامتر این اگر .میشود مربوط فرکانس  مبدل ایمنی حفاظت  عملکرد  به  پارامتر این

شد شد از روشن قبل  ترمینال  مثال، فرمان راهاندازی  عنوان  به(  معتبر با  و نمیدهد پاسخ  راهاندازی فرمان به  اینورتر  ،)شدن خاموش با

ک   باید راهاندازی فرمان ه از پس  .شود   حذف بار ی  .میدهد  پاسخ  شد، اینورتر معتبر دوباره  راهاندازی  فرمان اینک

شانی  زمان  اگر  شود،  تنظیم  1  روی  پارامتر  این  درصورتیکه  این،  بر  علاوه   اینورتر   راهاندازی  فرمان  خطای  بازن
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شد، معتبر  اجرا دستور لغو از  پس  تنها اندازی، راه  حفاظت وضعیت کردن غیرفعال  .نمیدهد پاسخ  راهاندازی فرمان به اینورتر با

 .است امکانپذیر

شانی شدن روشن هنگام دستورات اجرای به دادن پاسخ  از را موتور  توان  می  1  روی پارامتر این تنظیم با  شرایط  خطا در  بازن

رد غیرمنتظره   .محافظت ک

 
م  تنظیم  محدوده واحد   حداقل  فرض   پیش ویژگی  متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 50.00Hz 0.1Hz Hz  0.0  رکانس تا ر ف  FDT1) ( P2.19 فرکانس  تشخیص  مقدار حداکث

○ 5.0% 0.1% 
0.0%～100.0% 
(FDT1 Level) 

رد  زمان  آستانه رک یعی   کا  تجم
P2.20 

شد، فرکانس  تشخیص مقدار از بالاتر کاری فرکانس  که زمانی D  منظوره  چند خروجی با O سیگنال اینورتر  ON ند می  صادر  را  ک

ه  از  پس   و انس   مقدار  از فرکانس   اینک سایی  مقدار  مشخص  فرک ه   شنا نال  شد،  کمتر شد O سیگ N  خروجیD O شود  می لغو.  

سماند مقدار و  خروجی  فرکانس   تشخیص  مقدار   تنظیم  برای  ترتیب  به  فوق  پارامترهای ام  پ ه  خروجی لغو هنگ ستفاد   مقدار  .شود  می  ا

P2.20 انس  از  درصدی سماند  فرک انس   مقدار به  پ  .است  (Pd.19)تشخیص فرک

 
 FDT  عملکرد  s-8شکل

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0.0% 

 

0.1% 
0.0%～100.0% 

ر (  )فرکانس  حداکث

 تشخیص  محدوده 

رکانس له   ف  حاص
P2.21 

 چندمنظوره   خروجیهای  دارد،  قرار  هدف  فرکانس  از  مشخص  بازه  یک  در  اینورتر  کار  فرکانس  که  هنگامی 

DO ال  اینورتر ولید را ON  سیگن نند  ت ر  این .میک ظیم  برای پارامت انس   رسیدن  تشخیص بازه تن  استفاده  فرک
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سبتی   که  میشود ثر   از  ن انس   حداک ل  .است  فرک ک   نمودار s-9 شک انس   رسیدن شماتی  .است  فرک

 

 

 یافته  دست   فرکانس   تشخیص  بازه  s-9شکل

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0 

 

1 0～1 
رکانس  رش ف ر   پ  حین   د

 سرعت   کاهش  / شتاب
P2.22 

عال 0:  1:  غیرف

 فعال 

د این ع  ک رای  تاب ه  تعیین ب ا اینک انس  آی رک بر سرعت   کاهش  و  شتاب  حین  در  پرش   ف عت ر،  یا  است م  .شود   می   استفاده خی

شند معتبر که زمانی ه  در اجرا حال در فرکانس  و با شد، فرکانس  پرش   محدود انس پرش،    مرز  از اجرا واقعی فرکانس  با فرک

رد   .عبور خواهد ک

انس   s-10  شکل اهش  و  شتاب   حین   در را پرش   موثر  فرک شان   سرعت  ک  .دهد  می   ن

NE90 انس  تشخیص  پارامترهای  از مجموعه  دو ه    مقادیر  ترتیب به و  میدهد  ارائه را اختیاری  ورودی  فرک فرکانس و محدود

ند  انس را تنظیم میک ل    .تشخیص فرک شان میدهد  s-11شک رد را ن  .نمایی از این عملک
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انس  s-10شکل   سرعت   کاهش   و شتاب   حین  در را پرش   موثر  فرک

 

رکانس  تشخیص s-11شکل   دلخواه  ورود ف

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

0.00Hz 

 

0.1Hz 

 
Hz  0.0  رکانس تا ر ف  حداکث

ه  ر   نقط ی س   تغی ان  بین فرکان   زم

 و   1شتاب 

 2  شتاب  زمان

 

P2.23 

 

○ 
 

0.00Hz 

 

0.1Hz 

 
Hz  0.0  رکانس تا ر ف  حداکث

ه  ر   نقط ی س   تغی کاهش    بین فرکان

 و   1سرعت  

ن  2  سرعت  کاهش  زما

 
P2.24 

ع   این ه  است  معتبر  زمانی  تاب گ   توسط  سرعت  کاهش /شتاب  زمان  و  شود  انتخاب  1موتور   عنوان  به  موتور  ک   ترمینال سوئیچین

DI نه  اساس  بر شتاب  کاهش /شتاب  مختلف  زمانهای انتخاب برای  تابع  این .نشود انجام نس   دام ا تی  فرک لیا ده بدون عم ز استفا ینال ا رم   DI  ت

ر  حین  در ر کا ده اینورت یشود  استفا  .م

اهش /شتاب  زمان تغییر  s-12 شکل انس  اگر شتاب،  فرآیند در .دهد  می  نشان را سرعت  ک را  حال در فرک   P2.23  از کمتر  اج

شد، ر  .شود  می  انتخاب 2 شتاب  زمان  با شتر اجرا  حال  در  فرکانس   اگ شد،  P2.23از  بی  زمان  با
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 .شود می  انتخاب 1  شتاب 

 
ام   در اهش سرعت،  هنگ ر  ک انس   اگ را  حال  در فرک شتر  اج .P2مقدار   از  بی شد،  24 اهش  زمان   با اگر   .می شود   انتخاب  1 سرعت   ک

.P2 فرکانس اجرا کوچکتر از مقدار  .انتخاب می شود   2  باشد، زمان کاهش سرعت  24

 

گ   s-12شکل  اهش   /شتاب   سوئیچین  سرعت   ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رجحیت 1～0 1 0 ○ ل  ا نا ی رم  JOG P2.25  ت

عال 0:  1:  غیرف

 فعال 

JO ترمینال  فرمان  اگر  بودن، معتبر  صورت  در G  ند  می تغییر  ترمینال  عملیاتی  وضعیت  به  اینورتر شود،  ظاهر  کار حین  در  .ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz Hz  0.0  رکانس تا ر ف  حداکث
 تشخیص  میزان

 (FDT2)  فرکانس
P2.26 

○ 
 

5.0% 

 

0.1% 
0.0%～100.0% 

(FDT2 Level) 

س زی ر ست ص  هی شخی  ت

 (FDT2)  فرکانس
P2.27 

ع کد  شرح  یعنی   FDT1 مربوطه توضیحات  به .P2.21  P2 تاب  .کنید   مراجعه ,20
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz Hz  0.0  رکانس تا ر ف  حداکث
ر  ص   مقدا  رسیدن  تشخی

ه  ر  ب سی ه رکان  1  ف
P2.28 

○ 
 

0.0% 

 

0.1% 
0.0%～100.0% 

رکانس   حداکثر   تا(  )ف

ص   دامنه  رسیدن  تشخی

ه  ر  ب سی ه رکان  1  ف
P2.29 

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz Hz  0.0  رکانس تا ر ف  حداکث
ر  ص   مقدا  رسیدن  تشخی

ه  ر  ب سی ه رکان  2  ف
P2.30 

○ 
 

0.0% 

 

0.1% 
0.0%～100.0% 

رکانس   حداکثر   تا(  )ف

ص   دامنه  رسیدن  تشخی

ه  ر  ب سی ه رکان  2  ف
P2.31 

شد، ورود فرکانس  هر تشخیص مقدار منفی و مثبت  بازه  در اینورتر  خروجی فرکانس  که هنگامی د منظوره  ترمینال با   DOچن

نال د   ON  ،سیگ  .را صادر می کن

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

5.0% 

 

0.1% 
0.0 %～300.0 % 

)  100.  )موتور نامی جریان   0%

ص   سطح  جریان  تشخی

 صفر
P2.32 

○ 
 

0.10s 

 

0.01s 0.01s～600.00s 
ر   زمان ح   تاخی  سط

ر  جریان  تشخیص   صف
P2.33 

ه هنگامی   خیرíت  زمان  از آن زمان مدت  و باشد صفر جریان  تشخیص  سطح  با مساوی  یا کمتر اینورتر خروجی جریان ک

Dمنظوره  چند ترمینال رود، فراتر صفر جریان تشخیص O سیگنال،  O N ل .کند می صادر را صفر را   جریان تشخیص s-13  شک

شان می دهد  .ن

 
 صفر   جریان  تشخیص s-13شکل
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

200.0% 

 

0.1% 
0.1%～300.0 % 

)  100.  )موتور نامی جریان   0%

 جریان اضافه آستانه

 خروجی 
P2.34 

○ 
 

0.00s 

 

0.01s 0.01s～600.00s 
ص  تاخیر   زمان  تشخی

ان  اضافه  خروجی   جری
P2.35 

ر شد، P2.34=0.0%اگ رد وجود تشخیص  با  .شود  می   تنظیم  موتور  (P8.03)نامی   جریان به نسبت  درصد  این و  ندا

 

شتر  یا  برابر  درایو  خروجی  جریان  اگر شد،  تشخیص تاخیر  زمان  از  بیش   آن مدت  و  باشد جریان  اضافه  آستانه  از بی  چند  ترمینال با

Dمنظوره O ،سیگنال اینورتر  O N ع  .کند می  صادر  را ل در خروجی جریان اضافه تاب  .نشان داده شده است  s-14  شک

 
ع  s-14شکل   خروجی  جریان اضافه  تاب

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 100.0% 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

)  100.  )موتور نامی جریان   0%
ی اب ی ست ه   د ر  ب ی  ه ان ری  P2.36 1 ج

○ 0.0% 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

)  100.  )موتور نامی جریان   0%
نه ر   به  رسیدن دام  P2.37 1 جریانی ه

○ 100.0% 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

)  100.  )موتور نامی جریان   0%
ی اب ی ست ه   د ر  ب ی  ه ان ری  P2.38 2 ج

○ 0.0% 0.1% 
0.0 %～300.0 % 

)  100.  )موتور نامی جریان   0%
نه ر   به  رسیدن دام  P2.39 2 جریانی ه
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ه جریان خروجی  .است  P8.03 به جریان نامی موتور  نسبت  این درصد جریان   منفی هر و  اینورتر، دامنه تشخیص مثبت  هنگامی ک

شد، ه با Dمنظوره  ترمینال چند  تنظیم شد O  ،سیگنال  اینورتر  O N می کند صادر را. 

ریان ورود دو NE90اینورتر  ند مجموعه پارامتر از ج دامنه را فراهم می ک ل    .اختیاری وتشخیص  عملکرد را نشان   این  s-15شک

 .می دهد 

 
ه ورود  فرکانس   تشخیص   s-15شکل  وا  دلخ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رد 1～0 1 0 ○ لک ی عم ند  P2.40 زمانب

ی   مدت   انتخاب  2～0 1 0 ○ ند انب  P2.41 زم

○ 0 1 0.0Min～6500.0Min زمانبندی مدت P2.42 

 .شوند  می  استفاده   اینورتر  بندی  زمان  عملیات  تکمیل  برای  پارامترها،  از  گروه   این

ع  انتخاب که زمانی .P2  بندی زمان تاب ند  می آغاز  را  سنجی  زمان کار،  به شروع   با اینورتر است، معتبر  40 م    زمان  پس از  .ک تنظی

ه  رای شد ار  بهطور  زمانسنجی، اینورتر  برای اج ودک روجی و  متوقف میشود  خ  .را صادر می کند   ON  ، سیگنال DO  چندمنظوره   خ

ه  بار هر ار  به شروع  اینورتر ک د،  ک ه   زمان  مدت و  کند می شروع   0از   را  بندی  زمان میکن .b0  توان در  می  را  زمان باقیماند 25 

.P2  مدت زمان بندی در  .مشاهده کرد  .P2 و   41  .، با واحد دقیقه تنظیم می شود   42

ت  انتخاب .P2:  زمان مد 41 

 P2.42 تنظیم   0:

VI :1 

وده  .P2 با   متناظر   آنالوگ   ورودی   محد 42 CI :2 
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.P2 تنظیم   زمان   با   آنالوگ   ورودی   محدوده   .دارد   مطابقت  42

 :نکته

• 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 3.10V 0.01V 0.00V～P2.44 ین  حد ژ   پای لتا ی  و رود  VI P2.43 و

○ 6.80V 0.01V P2.44～10.00V ورودی ولتاژ بالای حدVI P2.44 

امی ه هنگ شتر P2.43  از VI  آنالوگ  ورودی مقدار  ک شد  بی شد،  P2.44  از کمتر ورودی یا  با  DOمنظوره   چند ترمینال  با

ل   ،   "VI"آنالوگ  ورودی   برای  اینورتر، خارج از محدوده تعیین   AI  ورودی  ولتاژ  میدهد   نشان   که  کند   می   صادر  را  ON سیگنا

 .شده است

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P2.45 ماژول  دمای  آستانه ℃100～0 1 ℃75 ○

ع   این مقدار  به  اینورتر سینک  هیت  دمای  وقتی نال  DO  منظوره   چند  ترمینال رسید،  تاب O  سیگ N  ه صادر  را رد ه دمای   و  ک شان می دهد ک ن

ه است  ه رسید ستانه دمای تعیین شد  .ماژول به آ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رل 1～0 1 0 ○ ک  فن  کنت ه  خن د  P2.46 کنن

نگام  در  فن   کارکرد 0: ینورتر  کردن کار   ه  ا

شد، C°40  از بالاتر  توقف  حالت در رادیاتور دمای اگر ه هنگامی  .کند  می کار  فن با دیاتور  ک   توقف کمتر از  حالت در را

40°C  رد واهد ک ار نخ شد، فن ک  .با

 دائمی  صورت به  فن  کارکرد 1:

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.0Min 0.1Min 0.0～6500.0 Min فعلی  کارکرد زمان به دستیابی P2.51 

ه در این تابع برسد، شان می دهد  DOاگر زمان کارکرد فعلی به مقدار تنظیم شد رد  مربوطه روشن می شود و این ن ارک ه زمان ک   ک

ه است   .فعلی حاصل شد

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ریب 2～0.1 0.1 1 ○ ر خروجی توان تنظیم  ض و  P2.51 موت
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.b0)  خروجی  توان  مقدار  کردن  کالیبره   برای  .نمایید  تنظیم  را  تابع   این  ابتدا  ،(05

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



139 
 

 ورودی   های   ترمینال  :  P3 گروه
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 1 1 0～59  رد   انتخاب لک ال عم ین رم ی  ت رود  X1 P3.00 و

x 4 1 خاب بالا   مانند  X2 P3.01  عملکرد  انت

x 9 1 خاب بالا   مانند  X3 P3.02  عملکرد  انت

x 12 1 خاب بالا   مانند  X4 P3.03عملکرد  انت

x 13 1 خاب بالا   مانند  X5 P3.04  عملکرد  انت

x 0 1 خاب بالا   مانند  X6 P3.05عملکرد  انت

x 0 1 خاب بالا   مانند  X7 P3.06عملکرد  انت

x 0 1  خاب رزرو  X8 P3.07  عملکرد  انت

x 0 1  خاب رزرو  X9 P3.08  عملکرد  انت

x 0 1  خاب رزرو  X10 P3.09عملکرد  انت

اربر برای  X1～X10 چندمنظوره  ورودی ترمینالهای رد ک اربر شدهاند فراهم عملک  و انتخاب نیاز اساس   بر راحتی به میتواند و ک

ردهای یعنی کند، تعریف X1～X  عملک .P3  مقادیر  تنظیم با ترتیب به 10 .P3  تا 00 اربر به و تعریف شدهاند  09 ارجاع   s-1 جدول ک

ه میشود  .مطابقت دارد   REV با ترمینال  X2  دارد و ترمینال مطابقت  FWD  با ترمینال   X1 ترمینال  .داد

 

 مقدار  عملکرد  مقدار  عملکرد 

 0 عملکرد   بدون  1 (FWD)جلو به رو

رل طه  سه  کنت  FWD/REV 2)یا  (REV  معکوس  کارکرد  3 ای  نق

FJ)  خارجی  جلو   به  حرکت  5 (FJOG)خارجی معکوس حرکت  O G) 4 

نال  می ین   تر ای نال  7 پ می لا  تر  6 با

 8 (FRS)  توقف تا لغزش 9 خطا   بازنشانی

)باز "معمولا   ورودی N O) 10 کارکرد  مکث  11 خارجی  خطای 

 12 1  مرجعی چند ترمینال  13 2  مرجعی چند  ترمینال

 14 3  مرجعی چند ترمینال  15 4  مرجعی چند  ترمینال

 کاهش   / شتاب زمان انتخاب برای  2 ترمینال

 شتاب 

 

17 

ال رای 1 ترمین  /  شتاب  زمان انتخاب   ب

 شتاب   کاهش

 

16 
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 مقدار  عملکرد  مقدار  عملکرد 

ظیمات  اصلاح رمینال،(  پایین  و  بالا  تن س   منبع  تغییر  19 )عملیات  پنل   ت کان  18 فر

ن منبع  تغییر  21 ممنوع  سرعت کاهش  / شتاب ما  20 1 فر

 22 مکث  PLC 23 PID  وضعیت   مجدد  تنظیم

رنده   یا کنتور   ورودی ن   مکث 25 شما  24 نوسا

ارنده   یا کنتور بازنشانی 27 طول  شمارش  ورودی  26 شم

رل  ر   کنت و نوع   گشتا نی باز 29 مم  28 طول   نشا

ه  رزرو  X5 30)  برای  فقط(پالس  ورودی فعالسازی 31 شد

NC)بسته"معمولا  ورودی  32 فوری   DC  ترمز 33 خارجی   خطای (

 34 فرکانس   اصلاح   ممنوعیت 35 معکوس   PID  عمل   جهت

رمان منبع تغییر  رمینال ف  36 خارجی   توقف 1 ترمینال 37 2 شماره   ت

ی انس   منبع بین  جابجای رک ی  ف انس   و  X اصل رک  ف

 شده   تعیین  پیش  از 

 

ل   مکث 39  PID انتگرا
 

38 

ل  ر   انتخاب   1ترمینا  موتو
 

41 
یی  جا ع   بین  بجا نس   منب ا رک  و   Y  اصلی  ف

انس   شده   تعیین  پیش   از  فرک

 

40 

رهای جایی   جابه رامت ه  رزرو PID 43پا  42 شد

ه   تعریف  1  خطای 45 کاربر توسط  شده تعریف  2  خطای اربر  توسط  شد  44 ک

Em)اضطراری  توقف ergency) 47 46 سرعت   وکنترل  گشتاور   کنترل  بین  جابجایی 

 48 خارجی  توقف 2ترمینال  DC 49 ترمز  کاهش

 50 فعلی   کارکرد زمان   اصلاح  51 خطی  سه  و   دوخطی  حالت  بین  جابجایی

ه  رزرو  52 ممنوع   معکوس  59-53 شد

 منظوره  چند   ورودی  انتخاب   عملکرد   جدول s-1 جدول

 

 
ع  ه   فهرست  تواب  :است  زیر  شرح  به s-1 جدول در  شد

 منفی   و   مثبت کنترل  های  ترمینال  2～1:

 .میشود  کنترل  معکوس  و  جلو به  چرخش   برای  خارجی  ترمینالهای  توسط  اینورتر این
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 سیمه  سه عملیات کنترل  3:

نال  این رمی رای   ت یین  ب رد حالت تع لک ر  عم رل  حالت به  اینورت نت ی سه ک ی  استفاده  سیم رای  .شود  م طفا    جزئیات،  ب رد    ل د عملک به توضیحات ک

P3.14)    نید  )روش فرمان ترمینال  .مراجعه ک

 

:5～4  Jog  منفی  و مثبت 

FJOG  و جلو  روبه  حرکت RJOG حرکت، به   کاهش شتاب/زمان شتاب  و حرکت  فرکانس   برای .اجرای معکوس است

.P2  توضیح کدهای تابع  00، P2. .P2  و  01  .مراجعه کنید   02

 

فزایش  دستور  6～7:  فرکانس  کاهش  / ا

ه   یابد تا می کاهش   یا  افزایش   کنترل  ترمینال عملیات، توسط  پنل جای  به  فرکانس  ه  .انجام شود  دور  کنترل از را انی ک ع   زم ب انس روی من  فرک

رد، دیجیتال تنظیم ر گی انس  قرا نظیم شده  فرک ند  ت وا ین  میت ظیم شود   به بالا و پای UP/D  ترمینال تغییر بازده   .تن OW N تابع  کد با ثانیه در P3. 15  

 .شود می تنظیم

 
 آزاد  توقف   ورودی  8:

ه آزاد  توقف معنی  همان  عملکرد  این ه   تعریف  P1.05در  ک نترل ترمینال  توسط  اما  دارد، را  است شد رل  برای ک نت ز ک  دور  راه ا

افته تحقق  .است  ی

 
 (RESET) خطا   بازنشانی 9:

ک   اینورتر که زمانی شانی را خطا ترمینال این طریق از میتوان  دارد، خطا هشدار ی رد دکمه توقف    با  آن عملکرد .کرد  بازن عملک

ار است  .در پنل عملیاتی سازگ

 

 کارکرد  مکث   10:

انس نوسان وPLC توقف کاهش سرعت میدهد، اما تمام پارامترهای عملیاتی مانند درایو برای  از پس  .شوند می ذخیره   PID ، فرک

 .میگردد توقف باز از قبل عملیاتی به حالت اینورتر عملکرد، این شدن  غیرفعال

 

 بسته   معمولاً  / باز   معمولاً  ورودی   خارجی   دستگاه خطای   11:

اه   خطای  سیگنال ترمینال، این طریق از ه   نقص بر اینورتر نظارت  برای خارجی  دستگ   از  پس   .شود   می  داده   نشان  خارجی  دستگا

نال  دریافت ه   خطای  هشدار  یعنی  "E-13"اینورتر خطا،   سیگ ی خطا  سیگنال  .دهد نمایش می   را خارجی   دستگا ول طور  به تواند م  معم

 .باشد  بسته یا باز
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ر شکل  رله خطای   یک KM  در اینجا،  .حالت ورودی معمولا  باز است  X4  نشان داده شده است، s-17همانطور که د

 .دستگاه خارجی است

 

 سرعته  چند اجرای ترمینال   12～15:

د و ترکیب حالت  1s در  میتوانند چندمرجعی  فرمان  ترمینال چهار ک  هر شون مجموعه فرمان   مقدار 1s به  حالت 1s از این  ی

 :ذکر شده است  "مربوط میشود که در جدول زیر مشخصا 

K4 K3 K2 K1 ر  فرمان  تنظیمات رامت ه  پا وط رب  م

OFF OFF OFF OFF  شی چند  فرکانس  Pb.00 0  بخ

OFF OFF OFF ON  شی چند  فرکانس  Pb.01 1  بخ

OFF OFF ON OFF  شی چند  فرکانس  Pb.02 2  بخ

OFF OFF ON ON  شی چند  فرکانس  Pb.03 3  بخ

OFF ON OFF OFF  شی چند  فرکانس  Pb.04 4  بخ

OFF ON OFF ON  شی چند  فرکانس  Pb.05 5  بخ

OFF ON ON OFF  شی چند  فرکانس  Pb.06 6  بخ

OFF ON ON ON  شی چند  فرکانس  Pb.07 7  بخ

ON OFF OFF OFF  شی چند  فرکانس  Pb.08 8  بخ

ON OFF OFF ON  شی چند  فرکانس  Pb.09 9  بخ

ON OFF ON OFF  شی چند فرکانس  Pb.10 10  بخ

ON OFF ON ON  شی چند فرکانس  Pb.11 11  بخ

ON ON OFF OFF  شی چند فرکانس  Pb.12 12  بخ

ON ON OFF ON  شی چند فرکانس  Pb.13 13  بخ

ON ON ON OFF  شی چند فرکانس  Pb.14 14  بخ

ON ON ON ON  شی چند فرکانس  Pb.15 15  بخ

 
ه امی ک ع   هنگ انس   منب ع  %100.0مقدا   میشود،  چندسرعته انتخاب  عنوان   به  فرک ثر  با Pb.00～Pb.15تواب  )  (P0.05  فرکانس   حداک

لاوه  .دارد  مطابقت د فرمان  منظوره،  چند عملکرد بر  ع ع عنوان  به تواند  می  نیز  مرجعی  چن  منب
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ع   یا PID تنظیم ه   شده  داده   مقادیر  بین  سوئیچ  به نیاز  کردن  برآورده  برای  غیره،  و V/F  جداسازی  برای  ولتاژ  منب ستفاد   .شود  مختلف ا

شی  دیاگرام  ).بخش   3متصل به ( 1s-s است شرح زیر  عملکرد چند سرعته به سیم ک

 

 سرعته   چند   عملکرد   کشی   سیم   نمودار  1s-sشکل      خارجی   دستگاه  خطای  ورودی  s-17شکل

 

 سرعت  کاهش  /شتاب  زمان   ترمینال  انتخاب 16～17:

 سرعت  کاهش  /  شتاب زمان  انتخاب 1  ترمینال 2  ترمینال

OFF OFF ان  انتخاب ری  زم ت   کاهش   /شتابگی  0  سرع

OFF ON ان  انتخاب ری  زم ت   کاهش   /شتابگی  1  سرع

ON OFF  ان انتخاب ری  زم  2  سرعت   کاهش   /شتابگی

ON ON ان  انتخاب ری  زم ت   کاهش   /شتابگی  3  سرع

 سرعت   کاهش /  شتاب   زمان  انتخاب s-3 جدول

و    1ترمینال های    (ON/OF)کردن  خاموش   و  روشن   ترکیب   توسط   سرعت   کاهش   /  شتاب   زمانهای   حالت  چهار   از  یکی   انتخاب

یرد /زمان شتاب   2 اهش سرعت، انجام می گ  .ک

 
کانس   با سوئیچینگ 18:  فر

ک   به  کردن  سوئیچ  برای ع   ی ستفاده  مختلف فرکانسهای  از  معین  منب  .میشود  ا

ع  انتخاب تابع  کد تنظیم اساس  بر .P0 فرکانس  منب گ  تنظیم هنگام ،19 مشخص   فرکانس  زمانبندی عنوان  به که فرکانس  نوع  دو بین سوئیچین

ستفاده  معین فرکانس  دو بین سوئیچ  برای  ترمینال از شدهاند،  .میشود  ا

 
 )پایین و  بالا ( UP/DOWN تنظیمات  پاکسازی 19:

ه   دیجیتال  فرکانس   عنوان  به  فرکانس  که  زمانی ه   با شده  انجام  تغییرات  حذف  برای  ترمینال این از شود، می داد ستفاد رد از  ا  عملک

ه   عملکرد  صفحه در  UP/DOWN کلید  یا  UP/DOWN ترمینال ستفاد  فرکانس   شود، می ا
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ه  تعیین  مقدار به شده   تنظیم .P0  توسط شد ه   02  .شود می  برگرداند

 
 ترمینال  سوییچ دستور اجرای 20:

.P0)  شده باشد ترمینال تنظیم  کنترل  حالت  در  دستور  تنظیم  حالت  که  زمانی رل  بین  ترمینال می تواند این  ،(1=03 نال کنت رل و ترمی یبورد کنت   ک

ند  سوئیچ  .ک

.P0) =  (2  باشد شده  تنظیم کنترل ارتباط روی فرمان منبع  که زمانی ترل و  ارتباطی کنترل بین میتواند  ترمینال این ،03 یبورد کن یچ  ک  .کند  سوئ

 
ن 21:  شتاب  کاهش /شتاب   ممنوعیت فرما

ه بدون را موتور  فعلی سرعت ST) دستور بجز( گیرد قرار خارجی سیگنالهای ثیرíت تحت اینک OP ند  می  حفظ  .ک

 

 
اهش   توقف  درحین  .نیست معتبر  عادی  شتاب  ک

 :نکته

• 

 

 PID تعلیق 22:

ند  حفظ را فعلی خروجی فرکانس  اینورتر است، معتبر  موقت  طور به PID که زمانی برای خروجی فرکانس   PID تنظیمات و میک

 .را انجام نمیدهد 

 
 PLC وضعیت  ریست 23:

PLC ه  مجددا  وقتی .شود  می متوقف  موقت  بطور کار حین در به  این ترمینال  طریق از میتواند اینورتر شود،  می اندازی را

ه   PLC  اولیه حالت ه بازگرداند  .شود ساد

 
 فرکانس  نوسان توقف 24:

انس  روجی  مرکزی فرکانس   در  مبدل  فرک ع   .میدهد  خ ه  متوقف نوسان  فرکانس  تاب  .است   شد

 
 شمارنده  ورودی  25:

 .شود  می  استفاده   پالس   شمارش   برای  ترمینال  این
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 شمارنده  ریست  26:

ه   وضعیت  د ک  شمارن  .شود   می  پا

 

 طول  شمارش  ورودی  27:

ع   ترمینال ستفاده   ثابت  طول کنترل  برای  تاب سبه پالس  ورودی  با طول  و  شود می ا   به معرفی عملکرد   جزئیات،  برای  .شود  می  محا

PE. 05～PE.  .مراجعه کنید   06

 
 طول   بازنشانی 28:

امی ع   کد  است،  معتبر  عملکرد  ترمینال  که  هنگ .PE  واقعی طول  تاب 0  .شود  می  تنظیم  صفر  روی   6

 

 DC فوری   ترمز 32:

انی ه  زم انه  این  ک ر  پای عتب ینورتر  است،  م ا    ا ستقیم ز  حالت  به  م رم ر  DC  ت ی  تغیی ند   م  .ک

 
 بسته "معمولا  ورودی   خارجی خطای 33:

 

کانس  34: غییر فر  فعال سازی ت

ل  وضعیت که زمانی تا داد نخواهد پاسخ  فرکانس  تغییر گونه هیچ  به اینورتر ترمینال، این شدن روشن از پس  مینا عتبر  تر م شد  نا  .با

 

 PID عملکرد جهت  معکوس  ترمینال  35:

شد،  معتبر  ترمینال  این که  زمانی رد  جهت  با ه  تعیین جهت  مخالف PID عملک .P6 در  شد  .شود می 03

 

 خارجی  توقف  1  ترمینال  36:

 کلید عملکرد معادل اینورتر، کردن  متوقف  برای ترمینال این از توان می عملیاتی، پانل از کنترل حالت در

STOP ه   کیبورد، روی ستفاد  .کرد ا

 

 2 ترمینال سوئیچینگ کنترل فرمان 37:

رل  بین  سوئیچ برای ز  کنت ینال  ا رل  ترم ز  وکنت ه  ا ده ارتباطی شبک ع   اگر .شود  می  استفا ینال  از کنترل  فرمان منب انی سیستم  باشد،  ترم ه زم   ترمینال ک

یچ ارتباط کنترل به  است معتبر  .بالعکس  و میکند؛ سوئ
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 PID انتگرال مکث 38:

ع  ترمینال، این شدن روشن از بعد ظیم تاب رال تن لیق  حالت به  PID  انتگ ی در تع ع  حال، این با  .آید  م ظیم و  تناسبی تواب رانسیل تن چنان  PID دیف   هم

ر د  معتب  .هستن

 
ن شده  39: عیی کانس از پیش ت ال فر ی و ترمین کانس اصل ن منبع فر  سوئیچینگ بی

نی ا ه زم ینال این ک رم بر ت عت ع   است، م انس  اصلی منب رک ر ف نورت نس   با ای ا رک ظیم پیش  ف ن ی جایگزین  (P0.02) ت  .شود   م

 

ن سوئیچینگ 40: کانس   منبع   بی کانس   ترمینال و کمکی  فر ن   پیش  از  فر عیی  شده  ت

نی ا ه زم ین ک ینال ا رم بر ت عت ع  است،  م ب ع  من رج رکانس   م ر  ف انس   با اینورت رک ظیم پیش  ف ن .P0) ت زین  (02 ی جایگ  .شود  م

 
غییر ترمینال  43:  PID  پارامتر ت

.P6) ترمینال  ،PID پارامتر  تغییر  شرایط  که  زمانی 18=1)  DI  ،پارامتر   است،  معتبر  غیر  ترمینال  که  زمانی  باشد 

PID از P6.05～P6. ه 07 ستفاد ه  زمانی .میشود  ا ه  P6.15～P6.17 از  است،   معتبر  ترمینال   ک د ستفا  میشود؛  ا

 

 کاربر  توسط  شده   تعریف   1و 2 خطای  44～45:

امی -E  خطای  ترتیب  به  اینورتر  هستند، معتبر 2 و  1  کاربر  توسط شده  تعریف خطاهای  که  هنگ -E  و  32 ند و    را  33 گزارش می ک

.PA  اقدامات محافظت در برابر خطا را بر اساس تنظیم م می دهد  46  .انجا

 
 رزرو   46:

 

 اضطراری  توقف   47:

الایی  جریان توقف، فرآیند طول در .میشود متوقف سرعت  سریعترین با اینورتر است، معتبر ترمینال که هنگامی ر حد ب ه  د ظیم  ک   شده تن

اند  باقی ین  .میم رد ا لک رای  عم از  مینíت  ب ه  به  نی انی ک نورتر زم ع ای ه  است، اضطراری در وضعیت  سیستم توقف سری ستفاد  .میشود  ا

 
 خارجی  توقف  2  ترمینال  48:

ترلی  حالت  هر در رل(  کن نت یبورد، ک رل  ک ال کنت رمین رل و ت نت باطی  ک رت نال  این ،)ا ند ترمی وا یت رای  م اهش  ب سرعت و توقف اینورتر    ک

ه شود ستفاد اهش سرعت   .ا  .است   4  در این حالت، زمان کاهش سرعت، زمان ک
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 DC ترمز   تا   سرعت  کاهش 49:

سوئیچ    DC حالت ترمز  به سپس   و یابد می  کاهش   DC  ترمز توقف فرکانس   به اینورتر  فرکانس  است،  معتبر ترمینال این  که هنگامی

ند   .میک

 
 فعلی   کارکرد   زمان  پاکسازی 50:

ک  اینورتر فعلی  کار  زمان  است، معتبر ترمینال  که  هنگامی .P2)  زمانبندی  عملیات  با باید  عملکرد  این .شود می پا و زمان رسیدن  (40

.P2عملیات   .با هم مرتبط شود   )  (41

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 1 1 0～59 خاب  VI  (DI) P3.10  عملکرد  انت

x 1 1 0～59 خاب  CI  (DI) P3.11  عملکرد  انت

ه   این رو ه  از کدهای تابعی برای  گ ستفاد امی که .شدهاند طراحی  DIبه عنوان   AIاز   ا ده   DI  عنوان  به AI ترمینال  هنگ ستفا  می  ا

ر  شود، شد، بالاتر یا ولت  7 ورودی  ولتاژ  اگ ک  ورودی  وضعیت با سوب )بالا   سطح (  ی  یا  ولت  3 ورودی  ولتاژ  اگر و  شود  می مح

شد تر پایین سوب )پایین سطح (  صفر  ورودی  وضعیت  با شد حالت  7ولت و    3 ولتاژ ورودی بین   اگر .شود می مح   AI  ولت با

ه در ل   همانطور ک د  s-18شک سمان ه است، پ ه شد داد شان   .است   ن

ی استفاده  DI  عنوان  به AI  وقتی ز شود  م ع  ا .P3 تاب ین  برای 43 ه تعی ر بالا سطح  اینک تب یین، سطح  یا است مع ستفاده   پا  .می شود ا

ستفاده  هنگام   X  ترمینال ورودی  تنظیمات به جزئیات  برای .است X  تنظیمات مانند عملکرد تنظیم ،DI  ترمینال عنوان به AI  از ا

ه  رو نید   P3 مربوطه در گ  .مراجعه ک

 
 مربوطه   DI وضعیت  و  AI ورودی  ولتاژ  رابطه s-18شکل 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0.01s 1 0.000s～1.000s تر   زمان رمینال   فیل  P3.13 ت

ظیم زمان  برای  ر تن یلت یت   ف نال  نرم افزاری وضع رمی ی  استفاده  X  ت ینال ورودی   اگر .شود م رم د  ت ستع اخل باشد  م و باعث اختلال در عملکرد    تد

  پاسخ  کندی به  X  ترمینال شود می باعث فیلتر زمان  اما افزایش   .شود، پارامتر را می توان افزایش داد تا توانایی ضد تداخل افزایش یابد

 .دهد

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

لت 3～0 0 0 ○ ان حا رم ل  ف رمینا ی  ت رود  P3.14 و

 .کند می  تعریف  خارجی  های  ترمینال  طریق  از  اینورتر  عملکرد  کنترل  برای  را  مختلف  روش   چهار  پارامتر  این

 

 1 خطی دو حالت :  0

 

 1  خطی  دو حالت  s-19شکل 

 
 

 

 خطی  دو  حالت  :  1
 

 

 

 خطی  دو حالت s-20شکل

K2 K1 اجرا   فرمان 

0 0 STOP 

0 1 Forward RUN 

1 0 Reverse RUN 

1 1 STOP 

 

K2 K1 اجرا   فرمان 

0 0 STOP 

1 0 STOP 

0 1 Forward RUN 

1 1 Reverse RUN 
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 خطی  سه   1  حالت  :  2

Xi   ل زیر معرف یکی از ترمینال ه   در شک د منظور   می بایست در  عملکرد ترمینال مورد نظر  .است   X1～X6  های ورودی چن

 .گردد تعریف 9شماره  "ای  سه نقطه  کنترل"  عنوان تنظیمات آن به

 
 

 
SB1：Stop button SB2：

Forward button SB3：Reverse 

button 

 

 

 خطی  سه 1 حالت  s-21شکل

 
 خطی  سه   2  حالت  :  3

Xi   ل زیر معرف یکی از ترمینال ه   در شک د منظور   می بایست در  عملکرد ترمینال مورد نظر  .است   X1～X6  های ورودی چن

 .گردد تعریف 9شماره  "ای  سه نقطه  کنترل"  عنوان تنظیمات آن به

 
 

 
SB1：Stop button 

SB2：Run button 

 

 

 

 خطی  سه 2 حالت  s-22شکل
 

 
 :توجه

شد  معتبر  ترمینال  اجرا  حال  در  فرمان  کانال  انتخاب  اگر  اینورتر،  توقف  و  خطا  بروز  هنگام  ترمینال   و  با

FW D/RE V  لافاصله  اینورتر  خطا،  بازنشانی  از  پس   باشد،  معتبر  وضعیت  در  .کند  می  کار به  شروع   ب

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 1.000 Hz/s 0.001 Hz/s 0.001Hz/s～65.535Hz/s 
رخ ل   ن نا رمی  ت

UP/DOWN 
P3.15 
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UP/D  فرکانس با استفاده از ترمینال های  هنگامی که OW N رای تنظیم  شود،  می  تنظیم ر فرکانس استفاده  ب  .شود می  میزان تغیی

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.00V 0.01V 0.00V～P3.18 ورودی  حداقل  VI P3.16 

○ 
 

0.0% 

 

0.0% 

 

-100.0 %～+100.0 % 
م ر  تنظی اظ ز متن  ا

 VI  ورودی  حداقل
P3.17 

x 10.00V 0.01V P3.16～+10.00V ورودی   حداکثر  VI P3.18 

 

x 
 

100.0% 

 

0.0% 

 

-100.0 %～+100.0 % 

  ورودی  تنظیمات

 حداکثر  با متناظر

 VI 1منحنی   ورودی 

 

P3.19 

x 0.10s 0.01s 0.00s～10.00s ن ر   زما ت  VI P3.20 فیل

○ 
 

0.00V 

 

0.01V 0.00V～P3.23 
 ورودی   حداقل

 CI  1منحنی
P3.21 

 

○ 
 

0.0% 

 

0.0% 

 

-100.0 %～+100.0 % 

ت ر   تنظیما ناظ   با مت

 ورودی  حداقل

 CI  1منحنی

 
P3.22 

○ 
 

10.00V 
 

0.01V P3.21～+10.00V 
 ورودی   حداکثر

 CI  1منحنی
P3.23 

 

○ 
 

100.0% 

 

0.0% 

 

-100.0%～+100.0% 

ات یم ناظر  تنظ   با  مت

کثر  ورودی   حدا

 CI  1منحنی

 
P3.24 

○ 0.10s 0.01s 0.00s～10.00s ر   زمان ت یل  CI P3.25  ف

○ 0.00KHz 0.01KHz 0.00V～P3.33 پالس   ورودی  حداقل P3.31 

○ 
 

0.0% 
 

0.0% -100.0%～+100.0% 
 حداقل   تنظیم

 پالس   ورودی 
P3.32 

○ 50.00KHz 0.01KHz P3.31～+100.00KHz پالس  ورودی حداقل P3.33 

○ 
 

100.0% 
 

0.0% -100.0%～+100.0% 
ت  ر   تنظیما اظ ا   متن  ب

 پالس   ورودی  حداقل
P3.34 

○ 0.10s 0.01s 0.00s～10.00s ن ر   زما ت س   فیل  P3.35 پال

ع   کد رای   فوق  تاب ژ  بین   رابطه   تعیین   ب ظیم  آنالوگ ورودی  ولتا ر  وتن قدا ربوطه،  م اده م یشود   استف  .م
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ثر مقدار   وقتی ولتاژ ورودی آنالوگ  شتر شود، ولتاژ آنالوگ بر اساس   (P3.18)از حداک داکثر ورودی " بی سبه  "ح  به میشود؛  محا

شد   حداقل مقدار از  کمتر  آنالوگ  ورودی ولتاژ  وقتی ترتیب، همین ه در  مقدار از ،(P3.16)با   AI  تنظیم برای( P3.37 تنظیم شد

داقل ورودی یا ه می شود %0.0) کمتر از ح ستفاد  .ا

امی  ه هنگ ریان  ورودی   آنالوگ   ورودی   ک ریان  است، ج  .دارد  مطابقت  ولت   0.5 ولتاژ  با  آمپر  میلی   1  ج

 
امی یرد،  قرار ثیرíت تحت راحتی به  آنالوگ  ورودی که هنگ سایی آنالوگ  ورودی  تا دهید افزایش  را کردن فیلتر زمان لطفا   میگ   شنا

واهد بود   پاسخدهی سرعت باشد، بیشتر کردن فیلتر زمان هرچه حال این با .شود تثبیت شده  ندتر خ سایی آنالوگ ک  .شنا

ع   این  لطفا ی  شرایط  اساس   بر  را  تاب  .کنید   تنظیم  درستی  به  واقع

 
اربردهای زئیات  .است   آنالوگ، متفاوت  ورودی  %100 مقدار اسمی مربوط به  معنی   مختلف،  در ک   توصیف به بیشتر،  برای ج

 :باشند می تنظیمات از نوع  دو نمایشگر زیر های شکل .کنید مراجعه  برنامه بخش  هر

 

دیر  و  آنالوگ ورودی   بین  متناظر  رابطه s-23شکل   مجموعه   مقا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ی  انتخاب 333～000 111 000 ○  VI P3.36منحن

ع به ترتیب ان این تاب ان، دهگان و صدگ ک از سه منحنی  .هستند CI  و VI  متناظر با تنظیمات  رقم های یک   و  VI  را می توان برای  هر ی

CI  رد  .انتخاب ک

د  همگی منحنی های   3و منحنی   2، منحنی 1منحنی  ه  دونقطه ای هستن ه   ک رو د قرار  P3 درگ   تا  P3.16  به  مربوط  1 منحنی   .دارن

P3.20مربوط به  2  ، منحنی  P3. .P3 تا  21 .P3 تا  P3.26  مربوط به  3، منحنی 25  .هستند  30
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

000 

 

111 000～333 
م ی تنظی را ی  ب رود  VI  و

 ورودی  حداقل  از  کمتر
P3.37 

ع  کد  این ه  تنظیم برای تاب ه  متناظر آنالوگ   مقدار انتخاب نحو ستفاد ه  میشود، زمانی  ا   "حداقل ورودی " کمتر از  آنالوگ  ورودی  ولتاژ  ک

شد ه با  .تنظیم شد

ع   این  دهگان  و  یکان  های  رقم  .هستند  CI و  VI تنظیمات  با  متناظر  ترتیب  به  تاب

 
ر ه   انتخاب  مقدار  اگ دد  شد شد،  0  ع شد،  ورودی  حداقل  از کمتر(AI) آنالوگ  ورودی ولتاژ  وقتی با تنظیمات مربوط به   از با

.P3حداقل ورودی  26)  P3. 22, (P3.  .استفاده می شود   ,16

ار آن   کمتر از حداقل ورودی است،  (AI)باشد، هنگامی که ولتاژ ورودی آنالوگ   1  اگر مقدار انتخاب شده عدد  مقد

.0  ورودی آنالوگ  .تنظیم می گردد  0%

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s ان ر   زم  X1 P3.38  تاخی

x 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s ان ر   زم  X2 P3.39  تاخی

x 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s ان ر   زم  X3 P3.40  تاخی

ظیم برای  ر  زمان  تن رای  تاخی رد ب لک ر  عم ینورت نی ا ا ه  زم یت  ک ال  وضع ین رم یر  X  ت ی تغی ند  م اده  ک ی  استف  و X1، X2  حال حاضر فقط  در .شود  م

X3  رد تنظیم زمان تاخیر را دارند  .عملک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 00000 000 00000～11111 لت1انتخاب ر   حا  X P3.41 معتب

x 00000 000 00000～11111 لت2انتخاب ر   حا  X P3.42 معتب

x 000 000 000～111  انتخاب  AI  ر   حالت  عنوان  به  P3.43 معتب

x 5.0 0.1 0.1～6553.5  ن دن  دست از  زما  P3.44 ورودی  فاز  دا

 : 1  (NPN) معتبر سطح بالا  :  0

 (PNP) معتبر  پایین سطح

 .شود  می  استفاده   دیجیتال  ورودی  ترمینال  معتبر  وضعیت  حالت  تنظیم  برای  عملکرد  کدهای  گروه   این  از

 
CO به  اتصال  هنگام  مربوطه، X ورودی  ترمینال  گردد،  تنظیم  بالا   سطح   بعنوان  ها بیت  از  یک   هر  وقتی M   معتبر 
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ک  هر چنانچه .است نامعتبر ارتباط قطع  از پس  و بوده   به که زمانی مربوطه،  X  ترمینال گردد تنظیم پایین سطح  بعنوان ها آن از ی

C O M  می شود معتبر ارتباط قطع  از پس  است و نامعتبر می شود  متصل. 

P3. ل کنترل   41 ه هزارگان  ،  X4 ، رقم هزارگان  X3 رقم صدگان  ،X2 :، رقم دهگانX1 :رقم یکان  :شرح بیت ترمینا   رقم د

X5  . 

P3.  X9 هزارگان  رقم   ،  X8 صدگان   رقم  ،  X7 :دهگان  رقم   ،   X6 :یکان  رقم   :کنترل  ترمینال   بیت  شرح  42

 .  X10  هزارگان  ده رقم 

 
P3.43   نترلی بیت  شرح ان   رقم :ورودی  ترمینال  ک ان  رقم  ،VI  :یک  . CI  :دهگ

 

 

 
 خروجی   های   ترمینال  : P4  گروه

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 FM P4.00 ترمینال خروجی  حالت 1～0 1 0 ○

 (FMP)پالس   خروجی  :  0

 (FMR)  سوئیچ  سیگنال خروجی : 1

F  ترمینال M   ک  عنوان به تواند می که است ریزی برنامه قابل پلکسر مولتی یک به عنوان   سرعت بالا و یا  با پالس  خروجی ترمینال ی

ستفاده شود انس پالس خروجی  .خروجی سوئیچ کلکتور باز ا ردهای   P4.06 لطفا  به توضیحات .است   KHz  100  حداکثر فرک برای عملک

نید  مربوط به خروجی  .پالس مراجعه ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

1 

 

1 0～41 
خاب  FM  عملکرد  انت

ر  خروجی( تو لک ز  ک  )با
P4.01 

 T/A-T/B-T/C P4.02  رله عملکرد 41～0 1 2 ○

○ 0 1 0～41 
رد لک رت  عم  توسعه  رله  کا

( R/A-R/B-R/C ) 
P4.03 

خاب 41～0 1 1 ○  P4.04 )رزرو( DO1  عملکرد  انت

خاب 41～0 1 4 ○  P4.05 )رزرو( DO2  عملکرد  انت
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ردی بالا برای د عملک ه  پنج ک د، جایی ک ده میشون ستفا ردهای پنج خروجی دیجیتال ا به    P/A-P/B-P/C  و T/A-T/B-  T/C انتخاب عملک

د   .ترتیب دو رله هستن

روجی ترمینال عملکرد  :است  زیر صورت  به چندمنظوره  خ

 
 مقدار  عملکرد  مقدار  عملکرد 

لکرد ر   عم ینورت  00 خروجی   بدون  01 ا

رکانس  سطح تشخیص خروجی  02 )توقف( خطا خروجی FDT1 03ف

ر  سرعت  با  عملکرد ر جیخرو  بدون(صف رکانس   حدنصاب   به  رسیدن 05 )توقفد  04 ف

ر   پیش ر  اضافه  هشدا رتر  با ر پیش 07 اینو ر  اضافه   هشدا ر  با و  06 موت

ر  رسیدن 09 شده   داده  اختصاص شمارش  مقدار  به رسیدن  08 شده  تنظیم  مقدار  به  شمارش   مقدا

 10 شده  تعیین  طول   به  رسیدن PLC 11  ی چرخه تکمیل 

ر به   رسیدن 13 فرکانس  محدودیت  12 تجمعی  اجرای  زمان  حداکث

ر به آماده  14 شده  محدود گشتاور 15 کا

 VI >CI 16 17 فرکانس   بالای حد  به رسیدن

روجی  ولتاژ افت   حالت   خ
 

19 
رکانس  پایین  حد  به   رسیدن  ف

 )خروجی  توقف  بدون (

 

18 

ط   تنظیمات 21 کامل   یابی  موقعیت  رتبا  20 شبکه   ا

رکرد ر  خروجی داشتن(  2صفر سرعت  کا  22 یابی  موقعیت   روش 23 )توقف د

رکانس   سطح  تشخیص   24 تجمعی   بودن روشن زمان به  رسیدن FDT2 25  خروجی ف

دن انس به  رسی رک  26 1  فرکانس حدنصاب  به رسیدن 27 2 ف

 28 2  جریان حدنصاب   به  رسیدن 29 2  جریان  به رسیدن

 30 زمانبندی  حدنصاب  به  رسیدن  31 ورودی  حد از  VI تجاوز

ر  33 معکوس   عملکرد  32 بار  شدن   صف

ژول   دمای  حدنصاب   به  رسیدن  ر  جریان  حالت  35 ما  34 صف

ر   خروجی داشتن(  فرکانس  پایین  حد  به  رسیدن  ز  جریان تجاوز  37 )توقف  د رم  حد   ا ری  ن زا  36 اف

ر  ی اخطا ز  بیش گرما ور حد ا  38 )خطاها همه( خطا خروجی 39 موت

 عادی توقف  خطای بروز درصورت( خطا خروجی

ژ، افت   و رد وجود خروجی ولتا  )ندا

 
41 

رکرد   زمان  حدنصاب   به رسیدن  کا

 فعلی 

 
40 
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ع  ه   فهرست  تواب  :است  زیر  شرح  به s-4 جدول در  شد

 خروجی   بدون   0:

روجی ترمینال ردی  هیچ   خ  .ندارد   عملک

 

 اینورتر عملکرد  1:

ار  حالت در اینورتر که  هنگامی نال  ،)باشد صفر تواند   می( دارد  خروجی فرکانس  و  است  ک  .میشود  روشن سیگ

 
 )توقف ( خطا   خروجی  2:

امی ه  هنگ  .شود  می  روشن ترمینال  شود،  می  متوقف   نقص  دلیل  به  اینورتر  ک

 
 FDT1  فرکانس   سطح تشخیص  خروجی   3:

.P2  توابع   توضیح   به  لطفا   .P2  و 19  .کنید  مراجعه  20

 
 فرکانس   حدنصاب  به رسیدن 4:

رد کدهای توضیح  به لطفا    .کنید مراجعه  P2.21 عملک

 
 )درتوقف  خروجی  بدون (صفر  سرعت   با   عملکرد   5:

انس خروجی سیگنال روشن می شود 0  اگر اینورتر با فرک شد، ترمینال اگر  .کار کند،   .شود  خاموش می  اینورتر در حالت توقف با

 
فه هشدار پیش   6:  موتور  بار اضا

ستانه مقدار  به  توجه با ستانه  موتور، هنگامی که اضافه بار  حفاظت  عمل  از قبل  و بارگذاری  از پیش  هشدار  آ هشدار اولیه تجاوز شود،    آ

O)سیگنال روشن  N)  کد عملکرد   لطفا  برای تنظیم پارامتر اضافه بار موتور به .را خروجی میدهد PA.00～PA.02  مراجعه کنید. 

 
ار پیش 7: شد فه   ه ار  اضا  اینورتر   ب

ه از  قبل م  اینورتر  بار  اضافه  از  حفاظت  عمل  اینک نال  شود،  انجا  .شود  می روشن  10s خروجی  سیگ

 
 شده   مقدارتنظیم به شمارش   مقدار   رسیدن  8:

ه  تنظیم مقدار به شمارش  مقدار وقتی نال برسد،  PE.08 در  شد  .شود می روشن خروجی سیگ
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 شده   داده  اختصاص شمارش  مقدار   به رسیدن  9:

ه توسط ه مقدار شمارش به مقدار تنظیمشد نال  PE.09  زمانی ک سیگ روجی میدهد  ON  برسد،  ع   لطفا  برای  .را خ   شمارش به تواب

ه  توضیحات رو نید PE عملکرد گ  .مراجعه ک

 
 شده  تعیین طول  به رسیدن 10:

سایی واقعی  طول  وقتی ه  تعیین طول  از  شده  شنا نال رود،  فراتر  PE.05  توسط  شد  .میدهد   خروجی  را  ON سیگ

 
 PLC  ی  چرخه   تکمیل  11:

نال پالسی با عرض  PLC  وقتی سیگ روجی  ند، ترمینال خ امل می ک رخه را ک ک چ ه ی د 250m  سا s  ند  را ارسال می  .ک

 
اکثر به  رسیدن 12:  تجمعی   اجرای زمان  حد

شتر  اینورتر  کار زمان  اگر .P2توسط   شده   تعیین  زمان  از بی شد،  51 روجی  سیگنال  با  .شود  می  روشن  خ

 
 فرکانس  محدودیت 13:

ه فرکانس تنظیمشده از حد بالا یا حد پایین فرکانس فراتر رود و فرکانس خروجی نیز به فرکانس حد  سیگنال برسد، پایین حد یا بالا   زمانی ک

O N میشود صادر. 

 

 گشتاور   محدودیت  14:

ه گشتاور برسد، اینورتر در حالت محافظت شتاور خروجی به حد تعیین شد نترل سرعت، چنانچه گ  قرار توقف زیر بار از  در حالت ک

نال  می گیرد و O  سیگ N میشود صادر. 

 
 کار  به  آماده 15:

ر ذیه  اگ ر تغ دا ر  و اصلی م دا رل  م نت ر ک یت اینورت ه تثب ر باشد  شد اینورت  ON  کار سیگنال روشن  حین در نکند، شناسایی را  خطایی  هیچ و

 .را خروجی میدهد 

 
VI>CI :16 

تر  VI  آنالوگ  ورودی  مقدار که  زمانی شد،  CI  ورودی  از بزرگ نال با  .میشود   صادر ON  سیگ
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 فرکانس  بالای حد  به رسیدن 17:

ه ه  تنظیم بالای  حد  فرکانس   به کارکرد  فرکانس   زمانیک  .میشود صادر ON سیگنال میرسد،  شد

 
 )خروجی  توقف  بدون( فرکانس  پایین  حد   به رسیدن  18:

ه ه   تنظیم  پایین حد فرکانس  به  کارکرد فرکانس  زمانیک نال  میرسد، شد روجی    حالت در .میشود  صادر ON سیگ نال خ سیگ توقف نیز 

 .شود می  روشن

 
 خروجی  ولتاژ  افت حالت 19:

امی شد،  ولتاژ  افت حالت  در  اینورتر  که  هنگ نال  با O سیگ N  میشود  صادر. 

 
 شبکه ارتباط تنظیمات 20:

ال خروجی ات DO  ترمین ظیم ا تن ی  ب ترل م رتباطات کن ر .شود  ا یشت رای جزییات ب رل،  ب نت ل"  به  بیت های ک روتک  ارتباطی پورت سریال  پ

RS485 | "NE90  نید  .در فصل نهم مراجعه ک

 
 کامل  یابی  موقعیت 21:

 

قعیت  روش  22:  یابی   مو

 

شتن ( 2صفر  سرعت کارکرد  23:  )توقف  در  خروجی  دا

شد،  0اینورتر  خروجی  فرکانس   اگر نال  با  .است   معتبر توقف  حالت  در  همچنین  و  روشن  خروجی  سیگ

 

 تجمعی  بودن روشن زمان  به  رسیدن  24:

ه توسط شته اینورتر از زمانی ک ه زمان کارکرد انبا امی ک .P2  هنگ سیگنال روشن  16 ه است فراتر رود،  ند   تنظیم شد  .را صادر میک

 
FD خروجی  فرکانس  سطح  تشخیص   25: T2 

نید  مراجعه P2.27  و P2.26  توابع  شرح  به لطفا    .ک

 
 1 فرکانس  حدنصاب   به رسیدن 26:

نید  مراجعه P2.29  و P2.28  توابع  شرح  به لطفا    .ک
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 2 فرکانس  حدنصاب   به رسیدن 27:

ع  شرح  به لطفا    .کنید   مراجعه  P2.31  و P2.30  تواب

 
ن  به   رسیدن   28:  1  جریا

نید  مراجعه P2.37  و P2.36  توابع  شرح  به لطفا    .ک

 
ن  به   رسیدن  29:  2  جریا

نید  مراجعه P2.39  و P2.38  توابع  شرح  به لطفا    .ک

 
 زمانبندی   حدنصاب  به  رسیدن  30:

امی ع  انتخاب که هنگ .P2) زمانبندی تاب تنظیمشده زمانبندی   زمان به فعلی اجرای زمان رسیدن از پس  اینورتر است، معتبر (40

(P2.  .، سیگنال روشن را خروجی خواهد داد (42

 
 ورودی   حد  از  VI تجاوز  31:

.P2 بزرگتر از مقدار  VI  اگر ورودی آنالوگ .P2  یا کمتر از مقدار  VI) حد بالای ولتاژ ورودی(  44 پایین ولتاژ    حد (  43

شد،  VI) ورودی  .شود می  سیگنال خروجی روشن  با

 
 بار  شدن صفر 32:

 .شود  می  روشن  خروجی  سیگنال  شود،  صفر  اینورتر  بار  اگر

 

 معکوس   کارکرد 33:

امی  ه هنگ ار  حالت  در اینورتر  ک وس   ک نال  دارد، قرار معک  .میشود   صادر  ON سیگ

 
 صفر  جریان   حالت 34:

نید  مراجعه P2.33  و P2.32  توابع  شرح  به لطفا    .ک

 
 ماژول   دمای حدنصاب به  رسیدن  35:

ک  سین ر دمای هیت  .P7)اینورتر    IGBT  اگ ه   IGBT به مقدار دمای  (06 .P2)تنظیم شد نال  (45 سیگ خروجی روشن می   برسد، 

 .شود 
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 افزاری  نرم   حد از  جریان   تجاوز 36:

نید  مراجعه P2.35  و P2.34  توابع  شرح  به لطفا    .ک

 
 )توقف در خروجی  داشتن( فرکانس  پایین  حد   به رسیدن  37:

ه امی ک انس در حال هنگ انس  فرک ار میرسد،  مجاز  از حد پایینتر اجرا به فرک نال خروجی  در حین ک روشن می شود و    سیگ

سیگنال همچنان روشن است  ه متوقف میشود  ا ه دستگ امی ک  .هنگ

 
 )خطاها   همه( خطا  خروجی  38:

نال  شود،  متوقف  اینورتر  و  دهد رخ  اینورتر  در خطایی اگر  .میشود  صادر  ON  سیگ

 
 موتور   حد  از  بیش  گرمای  اخطار  39:

ر دمای موتور   ه در  (b0.34)اگ .PA  به دمای تنظیم شد د موتور( 54 شدار دمای بیش از ح ستانه ه نال  برسد،   )آ صادر    ON سیگ

 .میشود 

 

 فعلی   کارکرد زمان  حدنصاب   به رسیدن  40:

.P2  مقدار  از  اینورتر  فعلی  کارکرد  زمان  اگر شد،  بیشتر 51  .شود   می  روشن  خروجی  سیگنال  با

 

 )ندارد وجود  خروجی  ولتاژ،  افت و   عادی توقف  خطای  بروز   درصورت( خطا  خروجی  41:

نال  شود، می  متوقف خطا  دلیل  به  اینورتر وقتی  .شود می  روشن  خروجی  سیگ

 
 :توجه

 .ندارد   وجود   خروجی   ولتاژ،  افت  خطای  بروز  حالت  در

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

خاب 16～0 1 0 ○ FMخروجی   عملکرد  انت P P4.06 

خاب 16～0 1 0 ○  AO1 P4.07  خروجی   عملکرد   انت

خاب 16～0 1 1 ○  AO2 P4.08  خروجی   عملکرد   انت
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.KHz  0  از FMP  ترمینال  خروجی  پالس فرکانس محدوده .P5) پالس خروجی  فرکانس حداکثر تا 01   مقدار  .است  (09

P5. .0  بین 09 01K Hz 100  تا. 00KHz   دامنه خروجی آنالوگ  .می تواند تنظیم شود  AO1 و  AO2  0 برابر باV~10V یا 

0m A~20m A  می باشد. 

روجی ه شده است  دامنه خ شان داد ع مربوطه در جدول زیر ن سیون تاب الیبرا   خروجی ترمینال تابع   :پالس یا خروجی آنالوگ و رابطه ک

 :است شرح زیر  به منظوره  چند

 
 مقدار  عملکرد  آنالوگ   یا  پالس  خروجی  %100.0 ～ %0.0  به مربوط عملکرد

رکانس ～0خروجی  فرکانس  حداکثر رد   ف رک  1 کا

 2 شده   تنظیم  فرکانس ～0خروجی  فرکانس  حداکثر

ن  *2～0موتور نامی  جریان   3 خروجی   جریا

ر  *2～0موتور  نامی  گشتاور  و  4 خروجی   گشتا

ژ  .1～0موتور  نامی   ولتا ژ  *2 ا  5 خروجی   ولت

0.01KHz～100.00 KHz 6 پالس ورودی 

0～10V VI 7 

0～10V(or 4～20mA) CI 8 

--- --- 9 

رطول  10 طول  ～0شده  تنظیم حداکث

زان ～0شمارش  حداکثرمیزان  ی رش   م  11 شما

ت 100.0%～0.0% ما اط   تنظی ب رت  12 ا

ر  با متناظر   سرعت  رکانس  حداکث ر سرعت  ～0خروجی  ف و  13 موت

0.0A～1000.0A  ن  14 خروجی   جریا

0.0V～1000.0V  ژ ا  15 خروجی   ولت

ور   ～ *2موتور  نامی  گشتاور ر  *2-موتور  نامی  گشتا و  16 خروجی   گشتا

 آنالوگ   یا  پالس خروجی به مربوط عملکرد  جدول  s-5 جدول
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 50.01KHz 0.01KHz 0.01KHz～100.00KHz 
ر  ث انس   حداک رک  خروجی   ف

FMP 
P4.09 

F اگر از ترمینال M ع برای تنظیم حداکثر فرکانس خروجی  .شود می استفاده  پالس   به عنوان خروجی پالس انتخاب میشود، از این تاب

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

حراف  ضریب 100.0%+～100.0%- 0.001 0.0% ○  AO1 P4.10  ان

زایش  10.0+～10.0- 0.01 1.00 ○ ره  اف  AO1 P4.11  به

حراف  ضریب 100.0%+～100.0%- 0.001 0.0% ○  AO2 P4.12  ان

زایش  10.0+～10.0- 0.01 1.00 ○ ره  اف  AO2 P4.13  به

ع  کدهای ه  خروجی دامنه  انحراف انحراف صفر و اصلاح  برای کلی  به طور فوق  تاب ستفاد  آن از میتوان همچنین  .میشوند آنالوگ ا

روجی  منحنی  سفارشیسازی برای ه  نیاز مورد AO  خ ستفاد ر  .کرد   ا ه با"b"  با صفر انحراف  اگ روجی واقعی    "k" ، ضریب بهر ، خ

روجی  "Y" با دارد با و خ ستان شد، خروجی  "X" ا ه با ه شد داد شان   b  +  kX  = .Y  :است با واقعی برابر  ن

100. ل   AO2  و AO1  صفر انحراف ضریب 0% 20m)  یا  10V  معاد A)  با  متناظر  مقدار به استاندارد  خروجی  .است  

0m آنالوگ  خروجی A～20m A)  (or 0V～10V  ه  تنظیم  یا  صفر  جبران   بدون ضریب نند شاره دارد  بهره   افزایش   ک   مثال، عنوان  به  .ا

روجی اگر شد و در  فرکانس   عنوان  آنالوگ به از خ روجی  صفر، فرکانس   عملکرد با انس  در و 8V  خ ثر، فرک روجی  حداک   3Vخ

شد،  .تنظیم شود  %80  انحراف صفر روی  ضریب  و تنظیم ”0.50-“ روی  باید بهره   افزایش   با

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s  ن خیر  زما  FMR P4.14 خروجی  تا

○ 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s  خیر زمان  P4.15 1 رله خروجی  تا

○ 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s  خیر زمان  P4.16 2 رله خروجی  تا

○ 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s  ن خیر زما  DO1 P4.17 خروجی  تا

○ 0.0s 0.1s 0.0s～3600.0s  ن خیر زما  DO2 P4.18 خروجی  تا

ع   این  تغییرحالت   لحظه   از DO2 و DO1 ،2رله  ،1رله  ،FMR خروجی  های  خیرترمینالíت   زمان  تنظیم  برای  تواب
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یر  تا ی خروجی تغی ه  واقع اد ی  استف  .شوند م

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

لت  انتخاب 11111～00000 11111 00000 ○ ر  حا نال  معتب رمی  P4.19 خروجی   ت

ع   این ه  DO2  و DO1 ،2رله  ،1رله  ،FMR های  ترمینال  منطقی خروجی  تنظیم برای  تاب ستفاد  .شوند  می ا

 

رقم    :است  زیر  شرح  به  رقم  هر   شرح

ان  روجی  :یک رقم   FMR  ترمینال خ

 1خروجی رله   :دهگان

  رقم   2خروجی رله   :رقم صدگان

 YDO1  خروجی   :هزارگان

 DO2  خروجی  :هزارگان   ده رقم 

 
 مثبت   منطق   : 0

CO به  دیجیتال  خروجی  ترمینال  که  است  معتبر  زمانی M از  شدن  قطع   هنگام  .باشد  متصل  CO M  نیست  معتبر. 

 
ی   منطق   : 1  منف

C و ترمینال  دیجیتال  خروجی  که ترمینال  نامعتبر است زمانی O M  شند متصل  هم مربوطه به ز  شدن قطع   هنگام .با CO ا M  ر تب  .نیست  مع

 

 
 V/F منحنی  توابع  :  P5  گروه

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 00 1 0～11 ی   تنظیمات /V  منحن F P5.00 

م ک روش تنظی ع ی ردن نیازهای مختلف مشخصات بارتعریف V/F کدهای تاب ه ک نند  انعطاف پذیر را برای برآورد پنج حالت منحنی    .می ک

.P5 تعریف توان با توجه به می را  :انتخاب کرد  00

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



163  

 V/F : 0 خطی

ارهای  برای  ولی ب م اور با مع شت ابت  گ ه قابل  ث د انی  .است  استفا ه  زم نس   ک ر   خروجی  فرکا اشد، 0اینورت ژ ب تا ه زمانی  و 0 خروجی  ول   ک

انس  روجی، فرک انس   خ شد،  موتور  نامی فرک روجی، ولتاژ  با  .است   موتور  نامی  ولتاژ  خ

 
1  : V/F   ای  نقطه چند 

نها  مانند خاص   بارهای  برای مناسب شکک ع  تنظیم با .است سانتریفیوژها و  خ دلخواه را   V/F  منحنی   توان می  P5.06 تا P5.01 تواب

 .بدست آورد 

 
2 :  V/F   مربعی 

ز  از  گریز  بارهای  برای  .است   مناسب  پمپها  و  فنها  مانند  مرک

 
 V/F کامل جداسازی : 10

ستفاده میشود   خروجی ولتاژ از مستقل  فرکانس خروجی اینورتر .به طور کلی در گرمایش القایی، کنترل موتور گشتاور و سایر موارد ا

انس  است، ع  توسط خروجی فرک .P5  توسط خروجی ولتاژ و میشود  تعیین فرکانس  منب ع ولتاژ، هنگام تنظیم( 14   V/F  انتخاب  دیجیتال منب

 .می شود  تعیین )جدا گانه

 

 V/F  نیمه  جداسازی   : 11

ع ولتاژ توسط میتواند متناسب  اما رابطه  هستند  متناسب  Fو   V  این حالت،  در .P5  جدا شده  V/F  منب م 13   Fو  V  بین رابطه و  شود  تنظی

  ،(100～0)باشد  X  ولتاژ منبع  ورودی کنید  فرض .شود  می مربوط  P8  گروه  در موتور نامی فرکانس  و موتور نامی ولتاژ به نیز

 :است   زیر بهصورت F  فرکانس  و V  اینورتر خروجی ولتاژ بین رابطه

انس (  X  *  =2  V/F  )*موتور نامی  ولتاژ(  /  )موتور نامی  فرک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته ○ ه  بس دل   ب ت %30.0～%0.0 %0.1 م وی ر  تق و ا شت  P5.01 گ

ند  جبران و تقویت را خروجی ولتاژ و میشود استفاده  اینورتر پایین فرکانس  گشتاور ویژگیهای بهبود برای شتاور کاهشی و    منحنی .میک گ

شتاور  تقویت شتاور ثابت در گ ل منحنی گ ل  b و a شک ه   s-24شک شان داد  .است  شده  ن
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(b)   ر  ثابت  گشتاور   منحنی نمودار   گشتاور  افزایش  (a)       مربعی گشتاور   منحنی چرخش  نمودا

 گشتاور   دستی  افزایش   s-24شکل

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 50.00Hz 0.01Hz Hz  0. ر  تا 00 رکانس  حداکث  P5.02 گشتاور تقویت  قطع  فرکانس ف

 .کند  می   مشخص  را  دستی  گشتاور  افزایش   قطع   فرکانس   تابع   این 

ل در  Fz به نید، این s-24 شک انس قطع، برای هر منحنی مراجعه ک ه در  تعربف V/F  فرک  .باشد  می  مناسب   P5.00 شد

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 0.00Hz 0.01Hz 0.0HZ～P5.05  1فرکانس  V/ F ای  نقطه  چند(F1) P5.03 

X 0.0% 0.1% 0.0%～100.0%  1ولتاژ  V/ F ای   نقطه  چند(V1) P5.04 

X 0.00Hz 0.01Hz P5.03～P5.07  2فرکانس  V/ F ای  نقطه  چند(F2) P5.05 

X 0.0% 0.1% 0.0%～100.0%  2ولتاژ  V/ F ای   نقطه  چند(V2) P5.06 

 

X 

 

0.00Hz 

 

0.01Hz 
.P5 تا 05  

 موتور نامی  فرکانس

 
/V  3فرکانس  F ای  نقطه  چند(F3) 

 
P5.07 

X 0.0% 0.1% 0.0%～100.0%  3ولتاژ  V/ F ای   نقطه  چند(V3) P5.08 
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د منحنی .P5  را از طریق  V/F  کاربر می توان 03~P5. ل   08 ه در شک د، همانطور ک ن م ک ه   s-25تنظی د ن دا شا  .است  شده  ن

 
 

ر  s-25شکل  ژ  نمودا رکانس / ولتا ی  نقطه چند V/F  ف  ا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ه 200.0%～0.0% 0.1% 0.0% ○ زد ران  با  V/F P5.09 لغزش   جب

امی  ه هنگ نترل  حالت  در  موتور  ک د  کار می  V/F ک ن ک ک تریکی   بار وی ت   به را الک رک موتور   سرعت بار،  با افزایش  آورد،   می  در  ح

ت درآورد، مولدی را به اگر بار .می یابد کاهش  ییابد   افزایش   افزایش بار   موتور با سرعت  حرک ظیم  با  .م ر صحیح تن قدا زده  م  جبران با

ییر  لغزش، وتور  سرعت  تغ ر  دلیل  به  م ر  تغیی ند  با وا ران میت ه جب شته نگه موتور ثابت  سرعت  و  شد  .شود دا

ده عادی از عملکرد جبرانی لغزش، سرعت نامی موتور ستفا .P8 برای ا لاک موتور 05   P8.05 .شود  تنظیم  باید به درستی مطابق با پ

ت در موتور بار است که  سرعتی تریکی نامی را به حرک  بدون درحالت سرعت و نامی سرعت  بین  تفاوت لغزش نامی  .می آورد  الک

  و  نامی لغزش   اساس   بر  را  اینورتر  خروجی  فرکانس   واقعی،  زمان  در موتور بار تشخیص  با خودکار طور به لغزش  جبران .است   بار

 ترتیب   بدین  و  میکند  تنظیم  موتور  بار اندازه 

V3 ～  V1 :  درصد ولتاژ اول دوم و سوم  V/F  چند نقطه ای  F3 

～  F1 :  سوم و دوم اول  فرکانس  درصد V/F ای  نقطه چند 

Fb  :  رکانس رکرد نامی ف  موتور کا
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 .میدهد کاهش   را  موتور سرعت بر بار تغییرات ثیرíت

 
نید %100 را حدود  آن  لطفا   :دامنه   تنظیم روش  امی  .تنظیم ک ه موتور  هنگ تریکی را  بار  ک ند،  هدایت می الک ر  ک م  موتور  سرعت   اگ  ک

ر  .دهید  افزایش   را  دامنه  است،  اهش   را  دامنه  است،   زیاد  موتور  سرعت   اگ د  ک ه موتور بار  .دهی  تولید را هدایت  هنگامی ک

د، ن ر سرعت می ک اهش می یابد  اگ شد، دامنه ک م با  .افزایش دهید  دامنه را است، موتور زیاد  اگر دور  .موتور ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

حریک از بیش بازده  200～0 1 64 ○ /V  حدت F P5.10 

ه   مهار  را باس   ولتاژ  افزایش   میتواند  تحریک   اضافه  کنترل  اینورتر،  سرعت  کاهش   طی  در خطاهای اضافه ولتاژ   بروز  از  و کرد

شد، اثر  .جلوگیری کند ک بیشتر با   به اینورتر  سرعت  کاهش  فرآیند طی در که  در کاربردهایی .است مهار بهتر هرچه دامنه اضافه تحری

ه  ولتاژ  اضافه هشدار راحتی زم میشود، داد ک   اضافه دامنه است لا   تحریک  حد از بیش  دامنه افزایش  حال، این با  .یابد افزایش  تحری

ر  است ممکن اضافی، ه شود   افزایش   به منج د اربردهای مختلف سنجی ه باید در ک ریان خروجی شودک  .ج

اربردهایی  توصیه می شود دامنه ک را برای ک ه اضافه تحری   وجود ولتاژ افزایش   است و درطی کاهش سرعت موتور اینرسی کم ک

ک  ندارد، نید  تنظیم 0  را روی  حد  از بیش  بازده تحری اربردهایی  از  دسته  آن  برای ک   هستند نیز، توصیه  ترمز  دارای مقاومتهای  که  ک

ک را روی می د  0  شود دامنه اضافی تحری نی  .تنظیم ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته ○ ه  بس دل   ب  V/F P5.11  نوسان  سرکوب بازده  100～0 1 م

نترل لال بار در حین  ، موتور به دلیلV/F در حالت ک ار به راحتی دچار نوسان  اخت ریان میشود ک ستم  است ممکن  .سرعت و ج  به سی

ند  کار  عادی  طور ود ندارد یا بار  مواردی در  خصوص   به  شود، فعال جریان  اضافه حفاظت حتی  یا نک ک  که بار وج  تنظیم  .است  سب

لطفا     .نیست  تغییر به نیازی  معمولا    .کند  سرکوب را  موتور  جریان  و  موثری نوسان سرعت طور  تواند به  می  P5.11 منطقی پارامترهای

نید، در غیر  .کنید  تنظیم مقدار کارخانه  حول  تدریج   به  آن را واهد  íت  V/Fعملکرد کنترل  صورت بر این  آن را خیلی بزرگ تنظیم نک ثیر خ

 .گذاشت
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ژ   منبع 8～0 0 00 ○ لتا ی   و را زی  ب /Vجداسا F P5.13 

رد  این ه است  معتبر زمانی  عملک ه  تنظیم  11  یا 10 روی  P5.00 ک شد  شد  V/F جداسازی  :با

 
 دیجیتال  تنظیمات  0:

روجی  ولتاژ .PA  توسط مستقیما   خ 1  .شود  می تنظیم  3
 

 
VI :1 

CI :2 

--- :3 

 

 پالس  تنظیمات 4:

ع ولتاژ توسط ترمینال پالس ترمینال پرسرعت X  مرج ده می شود  5 ع پالس   .دا نال مرج سیگ ، 30V ~ 9V ولتاژ  محدوده   :مشخصات 

ه فرکانس  ود  .  100KHz ～ 0KHz  محد

 
 مرجعی  چند  5:

ع  اگر ب ژ من ع  چند  ولتا رهای باید باشد،  مرج ظیم  PF  گروه  پارامت اظر رابطه تا شوند  تن نظیم بین متن پارامتر   .تنظیم ولتاژ تعیین شود   و سیگنال  ت

ه  ه درصدی نسبت توسط PF، 100.0%گرو ژ به  فرمان چند مرجعی داده می شود، ک تا ی ول وتور  نام  .است  م

 
 PLC :6 ساده 

 .کنید  تنظیم  را  PF  گروه   پارامترهای  باید  خروجی،  ولتاژ  تعیین  برای  باشد،  ساده   PLC حالت  ولتاژ  منبع   اگر
 

 
PID :7 

لقه  اساس   بر  خروجی  ولتاژ سته  ح ه   در   PID شرح  به جزئیات، برای  .شود  می  تولید  PID ب  .کنید  مراجعه  PE گرو
 

 
 ارتباطی  تنظیمات 8:
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ع فرکانس    روش  مشابه  V/F  جداسازی ولتاژ منبع   انتخاب  .شود می  داده  ارتباط طریق  از  میزبان  کامپیوتر توسط  ولتاژ انتخاب مرج

.P0 است، برای جزئیات، به د  01  مربوطه تنظیم( است موتور نامی ولتاژ با  تنظیمات در هر حالت مطابق %100.0  .مراجعه کنی

 ).است مطلق مقدار

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا رد  کد پار  عملک

○ 0V 1 0V   ژ   تا ر نامی ولتا و ژ   دیجیتال  تنظیم موت ی   ولتا را زی  ب /Vجداسا F P5.14 

 .شود  می تنظیم P5.14 توسط  خروجی ولتاژ شود، می تنظیم 0  روی  P5.13  وقتی

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا رد  کد پار  عملک

○ 0.0s 0.1s 0.0s～1000.0s ان زایش   زم ژ  اف لتا ی   و را زی ب /Vجداسا F P5.15 

سازی  ولتاژ  شتاب زمان  .است   نیاز موتور  نامی  ولتاژ  به  ولت 0 از خروجی  ولتاژ  تغییر  برای  که  است  ، زمانیV/F  جدا

 
 
 

P  تابع  پارامترهای   :  P6 گروه ID 

رل ند است  PID کنت رآی ترل ف داول کن ال .یک روش مت یفرانسیل تفاوت بین سیگن ناسبی، انتگرال و د حاسبه مت ه  بازخورد  با م نال   کنترل شد سیگ و 

ل  تا  را تنظیم میکند خروجی هدف، سته شک ستم حلقه ب سیگنال گیرد یک سی شدهای  و  ک  و پایدار کنترل  این شود  ایجاد  هدف مقدار به  نزدی

نترل موقعیتهای  برای  روش  PI  کنترل  فرآیند  .است   مناسب  دما  کنترل  و  فشار  کنترل  جریان،  کنترل  مانند  فرآیند ک D  ل  در  2s-s  شک

ه   نشان ه   داد  .است  شد

 

ر  s-25شکل  رآیند اصلی نمودا  PID  ف

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 0 1 0～6 م  منبع  PID P6.00  تنظی

ل تنظیمات 100.0%～0.0% %1 %50.0 ○  PID P6.01  دیجیتا
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 P6.01  تنظیمات 0:

 

VI :1 

 

CI :2 

 

 پالس  تنظیمات 4:

 

 ارتباطی  تنظیمات 5:

 

 مرجعی  چند  6:

P6.00  انال انتخاب  برای ه   PID  تنظیم  فرآیند  هدف  ک ستفاد  .شود   می  ا

.0  یک مقدار نسبی است و محدوده  PID  تنظیم هدف .100تا  0% هدف    .است  نسبی  نیز یک مقدار PID بازخورد   .است  0%

نترل ورد  PID از ک  .است  PID برابرکردن تنظیمات و بازخ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رد  منبع 8～0 1 0 ○ زخو  PID P6.02  با

:0  VI   آنالوگ 

 

:1  CI  آنالوگ 

 

 رزرو  2:

 

VI-CI :3 

 

 پالس  تنظیمات 4:

 

 ارتباطی  تنظیمات 5:

 

VI+CI :6 
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 ,|CI|)  (|VI|حداکثر  7:

 

(|VI|, |CI|)8: حداقل 

انال  انتخاب برای تابع  این ه  PID  فرآیند بازخورد سیگنال ک ستفاد ک  PID  بازخورد .شود می ا  تا   %0.0است و از   نسبی  مقدار ی

100.  .متغیر است   0%

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PID P6.03عملکرد  جهت 1～0 1 0 ○

 جلو   به  رو عملکرد 0:

ورد  مقدار وقتی ه  تنظیم هدف مقدار از کمتر PID  تنظیم از بازخ شد، شد ابد می  افزایش  اینورتر خروجی فرکانس  با انند .ی رد م وا   م

رل یچ   تنش  کنت  .سیمپ

 
 معکوس  جهت  1:

امی ه هنگ نال  ک شد،  هدف  شده   تعیین مقدار  از کمتر PID  بازخورد  سیگ انس  با ع   مانند مییابد،  کاهش  اینورتر  خروجی فرک مواق

ه این  .شدن  کنترل کشش باز شید ک ،  35)عملکرد  ( PID ترمینال چندمنظوره   ثیر جهت معکوس íعملکرد تحت ت  لطفا  توجه داشته با

نید، قرار میگیرد ه میک ستفاد ه از آن ا  .زمانی ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رد  رنج  65535～0 1 1000 ○ زخو م با  PID P6.04  تنظی

ه .PID ، b0 هدف  تنظیمات   نمایش   برای   فقط   و  است   واحد   فاقد   PID بازخورد   و  هدف  محدود  بازخورد   و   15

.b0 است. 16 ،PID 

.100 مقدار نسبی  .P6 مطابق با محدوده هدف و بازخورد   ، PID  هدف و بازخورد   0% ل،  .است 04 ر  برای مثا .P6 اگ 04  

شد، پس   2000  روی ه با  تنظیم شد

.PID، 100هدف  که هنگامی  .PID، b0هدف   تنظیم   نمایش  صفحه  باشد،  0%  .است  2000  برابربا  15

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ره   ضریب 100.0～0.0 0.1 20.0 ○  KP1 P6.05  تناسبی  به

○ 2.00s 0.01s 0.01s～10.00s ل  زمان را ر  انتگ  TI1 P6.06 گی

○ 0.000s 0.001s 0.000s～10.000s ان ق زم ر مشت  TD1 P6.07  گی
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:P6.05 تناسبی  تقویتKP1 

Kp  چه هر .میکند تعیین را  PID  رگولاتور کل تنظیم قدرت مقدار این شد،  بزرگتر  1 شتر تنظیم شدت  با ر مقدار آن روی  .است   بی   اگ

100. ورد  0 راف بین بازخ ه وقتی انح ن میدهد ک شا م گردد، این ن .PID  100  هدف  و مقدار  PID تنظی م    0% شد، دامنه تنظی با

ولاتور انس است   PID رگ ثر فرک داک  .ح

 
:P6.06  گیر انتگرال  زمان  TI1 

شد، شدت تنظیم  .را تعیین میکند PID این زمان قدرت تنظیم انتگرال رگولاتور شتر  هرچه زمان انتگرال کوتاهتر با   انتگرال زمان .است بی

انس  حداکثر به  رسیدن برای که است دورهای راف بین بازخورد  رگولاتور مداوم تنظیم  از پس  فرک ه انح رال در زمانی ک   PID انتگ

زم است %100.0  و تنظیم هدف   .، لا

 
:P6.07  گیر مشتق  زمان  TD1 

PI این زمان قدرت تنظیمکننده  D شتر  تنظیم شدت  هرچه زمان مشتق گیر بیشتر باشد، .را برای تنظیم نرخ انحراف تعیین میکند   زمان  .است بی

ه  است زمانی گیر  مشتق ورد مقدار تغییر آن در  چنانچه  ک .100  بازخ شد، 0% ثر به تنظیم دامنه  با  .رسد می  فرکانس  حداک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

2.00Hz 

 

0.01Hz 0.00  ر   تا رکانس   حداکث  ف
 چرخش   قطع  فرکانس

 PIDمعکوس
P6.08 

روجی  فرکانس   که زمانی  تنها  شرایط،  برخی  در ک  PID  خ وس   چرخش ( است   منفی  مقدار  ی  و  PID هدف تنظیم  )اینورتر معک

شد برابر تواند می بازخورد انس  اما .با  برای پارامتر این از بنابراین نیست، مجاز  موارد برخی برای بالا  خیلی  معکوس  چرخش   فرک

 .شود می  استفاده  معکوس  چرخش بالای حد فرکانس  تعیین

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PID P6.09 انحراف  حد 100.0%～0.0% 0.1% 0.0% ○

ر راف   اگ ورد  بین  انح م و  PID  بازخ تر PID  تنظی وچک شد،  P6.09 مقدار از  ک نترل با  .شود   می   متوقف   PID ک

 
راف ورد  بین   کم  انح م  و  PID بازخ ه از  برخی  برای  و  تثبیت شود  خروجی  فرکانس   باعث می شود  PID هدف  تنظی ترل های  برنام   کن

ر بسته حلقه وث  .باشد  م

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



172  

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رانسیل   حد 100.0%～0.0% 0.1% 0.10% ○  PID P6.10دیف

P6.10  دوده   تنظیم  برای سیل خروجی  مح ه   PID  دیفران ستفاد  .شود  می  ا

 

سبتا دیفرانسیل عملکرد ،PID  کنترل در ساس  ن ستم  نوسان باعث راحتی به است ممکن و است ح   بنابراین، تنظیم دیفرانسیل  .شود سی

PID  دود می شود ک مح ه کوچ ک محدود  .به ی

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.00s 0.01s 0.00～650.00s ر   زمان  PID P6.11تنظیمات   تغیی

شانگر  PID  تنظیمات تغییر  زمان .0  از PID  تنظیمات تغییر برای نیاز مورد  زمان  ن .100  به  0% ییر  زمان به توجه  با  PID  تنظیم .است 0%  تغ

یر  خطی صورت به ی  تغی رíت  و  کند  م ر  از ناشی  ثی ظیمات   تغیی انی  تن  .را کاهش می دهد   سیستم  روی  ناگه

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P6.14 رزرو - - - -

○ 2.00s 0.01s 0.0～100.0 ره   ضریب  KP2 P6.15  تناسبی  به

○ 0.000s 0.001s 0.01s～10.00s ل  زمان را ر  انتگ  TI2 P6.16 گی

○ 20.0 0.1 0.000s～10.000s ان ق زم ر مشت  TD2 P6.17  گی

یط  3～0 1 0 ○ ر   شرا ی غی ر  ت رامت ا  PID P6.18 پ

○ 20.0% 0.1% 0.0～P6.20 ر   انحراف رپارامت  PID1 P6.19 تغیی

○ 80.0% 0.1% P6.19～100.0% ر   انحراف رپارامت  PID2 P6.20 تغیی

رها  این ت رام رای   پا ر  ب ین  تغیی ترهای   از  گروه  دو  ب رام اده  PID پا ی  استف  .شوند   م

 
P6.18  گ   شرایط د می  تنظیم  را  PID  سوئیچین ن  :ک

 ؛ تعویض  بدون 0:

غییر   1:  ؛  Xi  طریق  از  ت

 انحراف؛  اساس  بر  اتوماتیک   تغییر  2:

کانس   اساس  بر اتوماتیک  تغییر  3:  .کاری  فر

 

.P6 کننده  تنظیم   پارامترهای 16  ~  P6. .P6  روش  همان به  15 07  ~  P6.  .شوند   می   تنظیم   05
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ویض   ترمینال( 37 روی باید ترمینال عملکرد انتخاب ،DI  منظوره  چند ترمینال طریق از تغییر انتخاب صورت در تر  تع ارام ظیم )  PIDپ ن  ت

 .شود 

ه هنگامی ه  است، نامعتبر ترمینال  ک رو ه هنگامی  .شود  می  انتخاب ) ~P6.07) P6.05 1  پارامتر گ ه    ترمینال ک رو معتبر است، گ

 .انتخاب می شود  ~P6.16) (P6.15  2 پارامتر

ک   تغییر  اگر ه  انتخاب  اتوماتی راف  مطلق مقدار  است،  شد PI  تنظیم  بین  انح D  گ پارامتر  انحراف  از  کمتر  بازخورد  و  ،  PIDسوئیچین

(P6.19)  ه امی  .می شود   انتخاب  1 است، گرو راف هنگ ه مقدار مطلق انح م  بین  ک ورد PID  تنظی شتر و بازخ راف   از بی انح

گ .PID،  (P6سوئیچین ه  (20 شد، گرو  .انتخاب می شود  را  2 با

امی PI  تنظیم  بین  انحراف که هنگ D ورد و گ   انحراف بین بازخ گ  انحراف و 1  سوئیچین شد، 2  سوئیچین مقدار   PID پارامترهای  با

ه است   s-27هستند، همانطور که در شکل  PID درهم آمیخته خطی دو گروه از پارامترهای ه شد د شان دا  .ن

 

ر   s-27شکل رامترهای  تغیی PI  پا D 

 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PID P6.21اولیه   مقدار % 100.0～0.0% 1 0.0% ○

○ 0.00s 0.01s 0.00～650.00s 
 اولیه  مقدار نگهداری  زمان 

PID 
P6.22 
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وریتم PID  شود، می  اندازی راه  اینورتر  که هنگامی سته حلقه الگ   روی مقدار اولیه  PID  خروجی شدن  ثابت  از پس  تنها  را ب

PID،  (P6. ر شکل  (21 .P6 تعیین شده در  نشان داده شده است، زمان s-28شروع می کند و همانطور که د را ادامه  22

 .می دهد 

 
ر  s-28شکل  رهای  اولیه مقدا رامت  PID پا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

1.00% 

 

0.01% 0.00%～100.00% 
حراف حداکثر  خروجی   دو  بین   ان

PID راستگرد   جهت در 
P6.23 

○ 
 

1.00% 

 

0.01% 0.00%～100.00% 
حراف حداکثر  خروجی   دو  بین   ان

PID  معکوس   جهت  در 
P6.24 

راف بین دو خروجی ردن انح ع برای محدود ک روجی  (PID  2 این تاب ه میشود PID)  میلیثانیه برای هر خ ستفاد ع  تا تغییر  ا  خروجی سری

PI D ند  اینورتر را سرکوب کرده و عملکرد  را  .پایدار ک

P6. .P6 و  23 د  مطابقت  معکوس  جهت   در   و   جلو  جهت   در   خروجی   انحراف   مطلق   مقدار  حداکثر   به  ترتیب   به   24  .دارن

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ژگی 11 ～0 00 00 ○ ل  وی را تگ  PID P6.25  ان

قم  ن ر  شده  جدا  انتگرال  :یکا

  : 1  معتبر  غیر  : 0

 معتبر 
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شد، معتبر  انتگرال  جداسازی عملکرد  اگر  38دادهشده با عملکرد   تخصیص  DI  که  میشود  متوقف  زمانی PID  انتگرال  عملیات  با

شد  PID" توقف انتگرال" سیلی .معتبر با  .میکنند  اثر  در این حالت، فقط عملیاتهای تناسبی و دیفران

شد، نامعتبر انتگرال جداسازی عملکرد اگر ه   DI آیا  که نیست مهم میماند، باقی  نامعتبر انتگرال جداسازی عملکرد با تخصیص دادهشد

رد    .روشن است یا خیر PID" توقف انتگرال" 38با عملک

 
 شود؟   متوقف  انتگرال   عملیات   رسد،  می  مجاز حد به  خروجی  که   هنگامی  آیا :دهگان رقم

انتگرال : 0   توقف : 1  ادامه عملیات 

 انتگرال  عملیات

روجی ه در صورت رسیدن خ ند ک د انتخاب ک رال PID کاربر می توان ثر، عملیات انتگ داک   یا شود متوقف گیری  به مقدار حداقل یا ح

 .خیر

ر  رال   عملیات  توقف "  اگ رال   عملیات   شود،  انتخاب   "  انتگ ه  شود،   می  متوقف   PID انتگ اهش  به  است  ممکن   ک اضافه    ک

 .کمک کند  PID  (Overshoot)جهش

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر  100.0%～0.1% 0.1% 0.0% ○ دا ص  مق ع تشخی رد  قط زخو  PID P6.26 با

○ 1.0s 0.1s 0.0s～20.0s ان ص   زم ع تشخی رد  قط زخو  PID P6.27 با

ع   این ب رای  توا ی بررسی ب زخورد  قطع اده PID با ی  استف  .شوند  م

 
ورد  قطعی  بررسی  شود،  می  تنظیم %0.0  روی  P6.26  وقتی ود  بازخ دارد وج ر .ن ورد اگ .P6  مقدار  از PID  بازخ کوچکتر  26

.P6 باشد و مدت زمان آن بیش از مقدار با عمل محافظت در برابر خطا    را گزارش می کند و مطابق   E-31اینورتر  باشد،  27

ند   .عمل می ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P6.28 توقف در PID  عملیات 1～0 1 0 ○

  :  1  توقف حالت  در PID  عملیات   بدون  : 0

 در حالت توقف   PID عملیات
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ه  انتخاب  برای PI عملیات آیا اینک D ه   خیر، یا  یابد ادامه  توقف  حالت در ستفاد  عملکرد  کلی، طور به .شود  می ا

PID  شود  می  متوقف  اینورتر  توقف  با. 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.500 Mpa 0.001 Mpa 0.001～P6.31 Mpa  ر رده  فشا  P6.30 وا

.P0  وقتی  .میدهد  نشان  را SLEEP  عبارت  خواب  حالت در اینورتر نمایش  صفحه شد،  10=01  دیجیتالی تنظیمات  مستقیما    با

.P6  طریق از را فشار زمان  طور  به دقیق  تنظیم برای کلید صفحه روی ▼و  ▲ کلیدهای از و  کنید تنظیم 30 اده  هم ید، استف ه کن رای  ک   ب

ان ری شت ظیم م ن ر دقیق ت قدا ظیم م ه  تن لید  صفحه  طریق  از شد  .میکند   آسان   را ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

1.000Mpa 

 

0.001Mpa 0.001～P6.04Mpa 
ر  ث ر   حداک نظیم  مقدا ه ت  شد

 پایین   و  بالا  کلیدهای   توسط 
P6.31 

○ 
 

0 

 

0.001Mpa 0.001～P6.31Mpa 
ر   حداقل دا یم  مق نظ ه ت  شد

 پایین   و  بالا  کلیدهای   توسط 
P6.32 

تر  این رام رای  پا حدود ب ردن حد بالا و  م ایین  ک ظیم  پ ن ی  استفاده  فشار  ت ه .شود م ی ک ر  هنگام ظیم  فشا ر  شده تن یشت ثر    P6.31 از مقدار  ب داک شد، ح با

ه مقدار  .است   P6.31 فشار تنظیم شد

امی ه هنگ ه   تنظیم  فشار  ک شد، P6.30  مقدار  از  کمتر شد  .است   P6.32  شده   تنظیم  فشار مقدار  حداقل با

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 1.000Mpa 0.001Mpa 0.001～P6.04 Mpa خروجی  فشار  بالای حد هشدار P6.33 

انی ه زم ر ک ه فشا شی   شبک ولهک ز بیشتر  ل نس  و باشد  بالا حد فشار ا ا رک ری  ف ر کا نورت ر حد به  ای ینت انس  پای رک ه  تنظیم  ف   لولهکشی که برسد، شد

ند  صادر  را هشدارخروجی سیگنال تواند  می  اینورتر و است حد از بیش  فشار تحت  .ک

د برای تعیین مسدود ع می توان ه  بودن از این تاب ستفاد ر .کرد خط لوله ا .P4 اگ .P4  یا  02 د بالایی    تنظیم شود،  42  روی  03 هشدار فشار ح

روجی خواهد بود   .خ

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 0.001 Mpa 0.001～P6.33 Mpa  ر ین  حد هشدا ر   پای  P6.34 خروجی  فشا
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نی ا ه زم ر ک ه  فشا شی شبک ولهک ر ل مت ر  از ک یین حد فشا انس  و باشد پا رک اری   ف ر ک نورت انس  بالایی حد به  ای رک ه    ف شان دهند تنظیم شده برسد، ن

نال هشدار سیگ شی تحت فشار است و اینورتر می تواند  ند   این است که خط لوله ک ر  .صادر ک تنظیم شود،    43  روی  P4.03  یا  P4.02  اگ

واهد بود  روجی خ د پایین خ  .هشدار فشار ح

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 0.001 Mpa 0.001～P6.37 Mpa ر   سطح ه  فشا زی   را  P6.35 اندا

دودیت  پارامتر این ستم ورود  برای  را  فشار  مح ند  تعریف  خواب  حالت  از کاری  حالت  به  سی  .میک

ه ه فشار شبک شاندهنده کاهش فشار تامین آب  زمانی ک شد، ن م    افزایش  شهری یا  لوله کمتر از مقدار تنظیم شده با ست مصرف آب است و سی

اری منتقل انس بهطور خودکار از حالت خواب به حالت ک  .میشود   تامین آب با تبدیل فرک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 0.01s 0.01～6500.0s ن ه   زما ست و ر   سطح  پی شا ری  ف دا ی  P6.36 ب

شی  شبکه فشار  که  میکند تعیین  را  پارامتر زمانی این ه وارد حالت    میشود بیداری حفظ  فشار  سطح   در  مداوم  طور  به لولهک قبل از اینک

 .کاری شود

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 0.01Mpa 0.001～P6.04 MPa ر  سطح  P6.37 خاموشی  فشا

ستم  ورود  برای  فشار  حد  پارامتر  این  .میکند  تعریف  را  خواب  حالت  به  سی

ی ام ه  هنگ ر  ک ه  فشا شی  شبک ولهک ر  ل قدار از  بیشت ظیم  م بدیل  با  آب  مینíت   سیستم  و  باشد  شده  تن انس   ت انس   عملیات  به  فرک واب  فرک   تنظیم خ

ه  شد، شد ه  با شاندهند م  .شهری است   آب  مینíت فشار  افزایش  یا آب  واقعی  مصرف شدید کاهش   ن ست   با  آب  مینíت   در این زمان، سی

انس  ار وارد  به  تبدیل فرک ودک  .متوقف میگردد منتظر بیداری و  میشود  خواب   حالت  طور خ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 0.1s 0.1～6500.0s ح  پیوسته  زمان  P6.38 خواب  فشار   سط

ه فشار مداوم نگهداری زمان  پارامتر  این شی  شبک واب  فشار  سطح  در  لولهک واب  حالت  به ورود  از قبل خ  .میکند  تنظیم  را  خ
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 0.01Mpa 0.00Hz～3200.0Hz خواب   فرکانس P6.39 

 .میکند  تنظیم  )خاموشی(  خواب  وضعیت  از  قبل  را  اینورتر  کاری  فرکانس   حداقل  پارامتر،  این

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0 0.1s 0.1～6500.0s  رکانس ر   خواب  ف ان  د  P6.40 پیوسته   زم

شی شبکه  فشار نگهداری  زمان پارامتر این  .میکند   تنظیم خواب حالت به ورود از قبل خواب فشار سطح  در را لولهک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

○ 
 

00 

 

1 

 

00～11 

نس   آیا ا رک ر ف   انتخاب  خواب د

ر است؟  خواب موث  حالت 

تخاب  و( د ان رص ر  د  )خواب  فشا

 
P6.41 

  شرط : 0  )خاموشی   (انتخاب خواب  :یکان رقم

  فرکانس   شرط  : 1  .است معتبر فرکانس خواب

 .است  نامعتبر  خواب

 

 درصد   :دهگان   رقم

 .است  واقعی فشار  خواب،  و  بیداری  فشار  : 0

ه   تنظیم  فشار  از  درصدی  خواب،  و  بیداری   فشار :  1  .است   شد

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

60.0s 

 

0.1s 0.1s～600.0s 
ان رف زم ه  ص ی   شد را اد   ب  انسد

ب منبع ا آ ر   ب شا ت   ف اب  ث
P6.42 
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 نمایشگر  و   عملیاتی  پنل   :  P7  گروه 
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

خاب 1～0 1 1 ○  REV P7.00  کلید عملکرد  انت

فعال  REV کلید  0:  غیر

 

 )ارتباط  یا ترمینال( دور راه از فرمان کنترل و عملیاتی  پنل  کنترل  بین  جابجایی 1:

ر  معنای  به  این ع   از  تغیی لی  فرمان  منب لید  فع نترل صفحه ک لیات(  به ک حلی   عم ر  .است   )م ع   اگ رمان  منب رل  ف لی کنت ید صفحه  فع ل اشد، ک رد  ب لک لید عم  ک

ر تب  .است  نامع

 

 معکوس   چرخش  و  جلو  به چرخش   بین جابجایی   2:

شته توجه  لطفا   .داد تغییر REV کلید با توان  می  را فرکانس   مرجع   جهت شید دا  که است  معتبر  زمانی فقط که با

 

 ای   لحظه  راستگرد  3:

لید دادن  فشار با   JOG (FJOG)  جلو به  عملیات  REV ک

 
 ای لحظه  چپگرد  4:

RJO)  معکوس عملکرد  G)  JOG  کلید  دادن  فشار  با REV 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P7.01 (STOP)توقف  کلید عملکرد 1～0 1 1 ○

فعال است  0: فقط در کنترل پنل عملیاتی  کلید توقف    1:  کلید توقف 

فعال است  ر حالت عملیاتی   .در ه

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 001F 1 0000～FFFF 
ی رها رد  1پارامت رک ر کا  نمایشگ

(LED) 
P7.02 

○ 0000 1 0000～FFFF 
ی رها رد  2پارامت رک ر  کا یشگ  نما

(LED) 
P7.03 

ه  اینورتر کارکرد حالت در میتوان که میشوند  استفاده   پارامترهایی تنظیم برای پارامترها این   در پارامتر  32 حداکثر  .کرد مشاهد

ه دارد وجود کارکرد حالت .P7  در بیت  هر  باینری مقدار  براساس   میتوانند ک ه شوند P7.03  و  02 داد از پایینترین   توالی .نمایش 

 .آغاز می شود  P7.02 بیت
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.P7  واحد تعریف  s-29شکل 02 

 

 

.P7  واحد تعریف  s-30شکل 03 

 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 001F 1 0000～FFFF  ی رها رامت وقف پا ر ت  LED P7.04  نمایشگ

 

.P7  واحد تعریف  s-31شکل 04 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ریب 6.5000～0.0001 0.0001 1.0000 * ر سرعت  نمایش ض  P7.05 با

ع   این ب ظیم  برای   تا ین  رابطه  تن انس   ب رک ر  سرعت و  اینورتر خروجی ف رای  .شود  می  استفاده  با یشتر،  جزئیات ب ع  شرح تنظیمات  به  ب .P7 تاب 11  

 .مراجعه کنید

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



181  

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ی  ℃100.0～℃0.0 ℃0.1 000 * ک هیت  دما ژول سین ر  ما رت و  P7.06 این

د  دمای  محافظت از  مقدار  .دهد می   نمایش   را اینورتر  IGBT دمای ی  اینورتر  مدل   به  در اینورتر، IGBT بیش ازح رد   بستگ  .دا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 P7.07 محصول   شماره  10.00～0.00 0.1 - *

* 000 1 0h～65535h  تجمیعی  کارکرد  زمان P7.08 

.P2 در   شده  تعیین  مقدار  به  کارکرد   کل  زمان  اینکه  از  پس   .میدهد   نمایش  را  AC درایو  کارکرد   کل  زمان  با ترمینال برسد،  17

ع   .شود  می روشن 12 دیجیتال خروجی تاب

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر  نرم  1 ورژن 10.00～0.00 0.01 9000 * زا  P7.09 اف

ر  نرم  2 ورژن 10.00～0.00 0.01 0.55 * زا  P7.10 اف

 .میدهد  نمایش  را  نرمافزار  نسخه

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

1 

 

1 10～23 
ی  اعشار   ارقام  تعداد را  ب

ری   سرعت   نمایش  ا رگذ  با
P7.11 

قم د :یکان   ر   :b0.14  0 0  اعشار  رقم  تعدا

 رقم اعشار 

قم اعشار  :1 1   :2  2  ر

قم  :3  3  اعشار رقم  ر

 اعشار 

P7. شاری ارقام تعداد تعیین برای 11 ستفاده  بار سرعت نمایش   در  اع ک   زیر  در  .میشود ا سبه سرعت    توضیح  برای مثال ی ه محا نحو

ه است  ه شد  :بار آورد

نید  فرض شار رقم  (2 2  برابر P7.11 و  2.000 )بار  سرعت  نمایش  ضریب( P7.05 ک اری درایو  فرکانس  وقتی .باشد  )اع   AC ک

.Hz 40  برابر با شد، سرعت بارگذاری برابر است با  00 .80 با شاری  2  نمایش ( 40.00  * 2.000  = 00  ).رقم اع

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



182  

ه، به فرکانس   بارگذاری، سرعت مربوط  حالت توقف است، سرعت در AC درایو اگر ه   بار  سرعت" یعنی  تنظیم شد   .است   "تنظیم شد

ر انس  اگ ه   تنظیم  فرک شد،  Hz  50.00 شد .100=  50.00 *  2.000  توقف  حالت  در بار  سرعت  با  ).رقم اعشار  2نمایش  (است   00

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 000 1 0h～65535h بودن   روشن  تجمعی  زمان P7.12 

ستفاده   تحویل  زمان  از  اینورتر  بودن  روشن  تجمعی  زمان  نمایش   برای  .شود  می ا

ه   تنظیم شدن  روشن زمان به زمان اگر رد با پایه  برسد، )  (P2.16 شد  .شود   می  روشن 24  دیجیتال خروجی عملک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0KWh 1 0h～65535h  تجمعی   برق  مصرف P7.13 

نون  تا  را  AC درایو  تجمعی  توان  مصرف میزان تابع   این  .دهد  می نشان  ک

 
 

 
 موتور  پارامترهای  :  P8  گروه

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 0 1 0～1 ر   نوع انتخاب  P8.00 موتو

X ته ه  بس دل   ب سمی  توان 0.01KW 0.1KW～1000.0KW م ر  ا  P8.01 موتو

X ته ه  بس دل   ب  P8.02 موتور   نامی  ولتاژ 1V 1V～2000V م

 
 

 

X 

 
 
 

ته ه  بس دل   ب  م

 
 

 

0.01A 

0.01A～655.35A ( 

inverter 

power≤55KW) 0.1A～ 

6553.5A (inverter power 

＞55KW) 

 
 
 

می  جریان  موتور   نا

 

 

P8.03 

X ته ه  بس دل   ب رکانس  تا 0.01HZ 0.01HZ م رف ر  نامی فرکانس حداکث  P8.04 موتو

X ته ه  بس دل   ب  1rpm 1rpm～65535rpm م

ت رخش   سرع  چ

می ر  نا  موتو
P8.05 
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نترل،  عملکرد از اطمینان برای .P8  مقادیر لطفا   ک 01～P8. 0 لاک  پارامترهای با مطابق  را  5 سطح توان    .تنظیم کنید  درستی  به موتور پ

شته باشد ک  یا اینورتر توان از کوچکتر  به طور کلی، توان موتور مجاز است دو درجه  .موتور و اینورتر باید مطابقت دا   بزرگتر درجه  ی

شد  ه  از  اگر .با ند،  تجاوز محدود نترل  عملکرد توان نمی ک یا کنترل برداری،   V/F برای به دست آوردن عملکرد بهتر .تضمین کرد  را ک

یجه دقت   .است   تنظیم خودکار پارامتر موتور مورد نیاز ظیم،  نت ظیم به  تن ترهای  صحیح  تن رام ا ی موتور  پلاک پ رد   بستگ  .دا

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 

 

X 

 

 

م  ظی امتر  تن  پار

 

 

0.001Ω 

0.001Ω～65.535Ω 

(inverter power≤55KW) 

0.0001Ω～6.5535Ω 

(inverter power＞55KW) 

 

ستاتور  مقاومت   ا

 )آسنکرون  موتور(

 

 

P8.06 

 

 

X 

 

 

م  ظی امتر  تن  پار

 

 
0.001Ω 

0.001Ω～65.535Ω 

(inverter power ≤55KW) 

0.0001Ω～6.5535Ω 

(inverter power＞55KW) 

 
 روتور مقاومت

 )آسنکرون  موتور(

 

 

P8.07 

 

 

X 

 

 

م  ظی امتر  تن  پار

 

 

0.01mH 

0.01mH～655.35mH 

(inverter power ≤55KW) 

0.001mH～65.535mH 

(inverter power＞55KW) 

 
ی شت ش  ن ی   واکن قای  ال

 )موتورآسنکرون(

 

 

P8.08 

 

 

X 

 

 

م  ظی امتر  تن  پار

 

 
0.1mH 

0.01mH～6553.5mH 

(inverter power ≤55KW) 

0.01mH～655.35mH 

(inverter power＞55KW) 

 
 القایی  متقابل  واکنش

 )موتورآسنکرون(

 

 

P8.09 

 

 

X 

 

م  ظی   تن

امتر   پار

 

 

0.01 

0.01A～P8.03 

(inverter power≤55KW) 

0.01A～P8.03 

(inverter power＞55KW) 

 

  بار بدون جریان

 )موتورآسنکرون(

 

 

P8.10 
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سنکرون موتور  پارامترهای  P8.10  تا P8.06  پارامترهای لاک  روی پارامترها  این  .هستند  )القایی( آ ود  موتور  پ ستند  موج  با  و نی

ار  تنظیم .P8  فقط .آیند می دست  به  موتور خودک .P8  تا 06 ار  تنظیم طریق  از  توان می  را  08 ک  موتور  خودک ستاتی   از .آورد دست به ا

ار کامل تنظیم طریق ه  موتور،  خودک .P8  تا P8.06 بر پارامترهای علاو   دستیابی قابل نیز جریان PI حلقه و انکودر فاز توالی ،10

 .است

ه  ا دیر   خودکار  طور به  AC درایو  کند،  تغییر (P8.02)  موتور نامی  ولتاژ  یا  (P8.01)  موتور  نامی توان  هرگ  مقا

P8. .P8 تا  06 سنکرون  برای  پارامتر  تنظیمات  به  را  10 ستاندارد  سری  موتورآ  .کند  می  بازیابی   Y ا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 1024 1 0～65535 دور  هر در انکودر  های  پالس P8.27 

سها در تعیین  پارامتر برای این AB  افزایشی  انکودر (PPR)  هر دور  تعداد پال Z  یا  U V W ه می شود ستفاد ر بسته،  حلقه  حالت   در .ا  اگ

ر درستی پارامت ظیم به ن وتور باشد، نشده ت واند م یت خوبی نم ر به د  کا  .کن

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 0 1 0～4 ر  نوع  P8.28 انکود

فزایشی 0:   ABZ  :1 انکودر ا

  UVW  :2 انکودر افزایشی 

 ترانسفورماتور دوار 

SIN/COS 3: انکودر 

فه  UVW انکودر 4:  سیم   در  جویی  صر

 

NE90 ند شتیبانی میک ارت های .از انواع مختلف انکودرها پ زم  PG ک ام .است  مختلف برای انواع مختلف انکودرها لا ه  هنگ ستفاد  از ا

ودر تنها کلی، طور به .کنید  انتخاب درستی به را  PG  کارت انکودر، ه   و افزایشی انک ک کنند AB  تفکی Z سنکرون قابل برای   موتور آ

 .استفاده است

ارت،  PG از نصب صحیح  پس  .P8 ک ممکن است    AC  درایو  این صورت، در غیر .کنید درستی تنظیم به واقعی شرایط  به با توجه را 28

ند ار ک  .نتواند به طور عادی ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X - - - رزرو P8.29 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 0 1 0～1 
ز  توالی ر   B  /  A  فا زایشی   انکود  اف

ABZ 
P8.30 

 1:  جلو به حرکت 0:

 معکوس 

ع   این AB  افزایشی انکودر برای فقط تاب Z  0  است معتبر)  =  (P8. AB  افزایشی  انکودر B  /  A  فاز توالی تنظیم  برای و 28 Z  ستفاده   می  ا

A  سیگنال فاز توالی  .شود B  ودر AB  افزایشی انک Z   موتور بهدست میآید  کامل خودکار تنظیم از پس. 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 1 1 0～65535 د ب   جفت  تعدا رانس   قط  P8.34 چرخشی   ت

ک   اگر ع (رزولور  ی ده   رف نن  .کنید تنظیم  درستی  به  را  ها  قطب  جفت تعداد  شود،  می  اعمال  )ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 0 1 0～12 ر تنظیم  انتخاب  P8.37 خودکا

 خودکار   تنظیم  بدون 0:

م 1: کار تنظی اتیک   خود کرون موتور است  )القایی ( آسن

اربرد سناریوهایی  در تنظیم  این ه دارد ک ودکار تنظیم نمیتوان آنها در ک سنکرون نمیتواند از بار    موتور  زیرا  داد؛ انجام را کامل خ آ

لاک  .جدا شود ک، ابتدا نوع موتور و پارامترهای پ ستاتی   ACدرایو   .تنظیم کنید P8.05 روی  را P8.00  موتور  قبل از انجام تنظیم خودکار ا

م با ار  تنظی ودک ک  خ ستاتی  .را بدست می آورد   P8.08 تا P8.06 پارامترهای ا

ه  ار  نحو ه  تنظیم 1 روی را پارامتر  :ک ار  تنظیم ACدرایو سپس  .دهید   فشار  را  FWDو کرد ک  خودک ستاتی ند   را  ا  .شروع می ک

 
 بار  با آسنکرون  موتور  خودکار تنظیم  2:

ه موتور  مطمئن و  کنید  انتخاب را  موتور کامل  خودکار  تنظیم لطفا    اینورتر، دینامیکی  کنترل  عملکرد  از اطمینان برای از بار   شوید ک

ه و در حالت امل، درایو فرآیند  طول در .بدون بار است  جدا شد ار ک ودک ار تنظیم ابتدا  AC  تنظیم خ ودک ک  خ ستاتی   می  انجام را  ا

ه   شتاب  زمان مدت  در سپس   دهد شد انس   %80  تا  P0.12 در تعیین یرد  می شتاب  موتور نامی  فرک  مدت برای AC  درایو  .گ

ار  به معینی  ود  ک  مدت  در سپس  دهد می  ادامه خ
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.P0 در  تعیینشده  سرعت  کاهش   زمان  .شود   متوقف  آرامی   به  13

م لاک موتور از  قبل از انجام تنظی امل، ابتدا نوع موتور، پارامترهای پ ودکار ک د  و  (P8.27)  ، نوع انکودرP8.05 تا  P8.00 خ   تعدا

ودر سهای انک .P8) دور هر  در پال ی   به  را  (28 م  درست د تنظی نی ار  تنظیم طی   در   .ک ودک امل، خ   P8.06 پارامترهای موتور ACدرایو   ک

ودر A/B  توالی فاز ،P8.10 تا .ABZ  (P8  افزایشی  انک .P8 حلقه جریان کنترل برداری از  PI  و پارامترهای  (30 .P8  تا  14 را   17

 .به دست میآورد 

ه  ع   این  :کار نحو ار تنظیم  به  شروع   ACدرایو سپس   .فشار دهید  را  RUN و کنید تنظیم 2 روی را تاب ودک  .را می کند   کامل خ

 
ستاتیکی موتور سنکرون  11:  خودآموز  12:  خودآموز ا

 سنکرون  موتور   دینامیکی 

 

 

رداری  کنترل  پارامترهای  : P9 گروه  control)  (Vector  بُ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

X 0 1 0～1 لت رل  حا ور/سرعت   کنت  P9.00 گشتا

 سرعت   کنترل : 0

 

اور   کنترل : 1  گشت

NE90  درترمینال های X  شتاور ارائه می دهد رد  :را با دو عملکرد مرتبط با گ شتاور ممنوع ( 29  عملک نترل گ لکرد و  )ک ر( 46  عم یی  تغ

رل رل/سرعت   کنت نت شتاور ک رای   ).گ ر  اجرای   ب یت  تغیی رل  وضع ت رل/سرعت  کن ت شتاور  کن .P9  همراه  به  X  از دو ترمینال باید  گ ستفاده    00 ا

 .شود

نترل/سرعت  کنترل تغییر( 46  عملکرد به  که X  ترمینال اگر شتاور ک ه  اختصاص )گ شد،  خاموش  است،  شده   داد   کنترل حالت با

ر .شود می  تعیین  P9.00 توسط ه  اختصاص  X ترمینال اگ رد با  شده   داد .P9 باشد، حالت کنترل معکوس مقدار  روشن 46 عملک 00 

 .می شود 

ر  این حال، با شتاور(  29  عملکرد  با  X ترمینال  اگ نترل گ شد، درایو )ممنوع  ک ار در حالت AC روشن با ثابت   سرعت کنترل  برای ک

 .است
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ی  حجم 100～0 1 30 ○ لقه تناسب  P9.01 1 سرعت   ح

○ 0.50s 0.01s 0.01s～10.00s ان ل  زم را لقه انتگ  P9.02 1 سرعت   ح

○ 5.00Hz 0.01Hz 0.0～P9.06  رکانس ی  جابه  ف  P9.03 1  جای

لقه تناسبی  حجم 100～0 1 20 ○  P9.04 2 سرعت   ح

○ 1.00s 0.01s 0.01s～10.00s ان ل  زم را لقه انتگ  P9.05 2 سرعت   ح

○ 10.00Hz 0.01Hz ر   تا رکانس  حداکث رکانس  P9.02ف به  ف ی   جا  P9.06 2جای

ه هنگامی انس  در اینورتر ک ار مختلف های فرک ند،  می  ک ه .انتخاب کند  را  مختلفی  سرعت حلقه PI پارامترهای  تواند می  ک  زمانی ک

رد کمتر  فرکانس  شد، (P9.03) 1"  فرکانس جا به جایی"  از عملک لقه PI  پارامترهای تنظیم با زمانی  .هستند  P9.02 و P9.01 سرعت ح

شتر رد بی انس عملک انس جا به جایی" از که فرک شد،  2" فرک .P9 سرعت   حلقه  PI تنظیم  پارامترهای  با   پارامترهای  .هستند   P9.05 و  04

انس جابجایی  بین هنگامی که PI پارامترهای از گروه   دو  خطی توسط صورت  به PI  سرعت   حلقه انس  و  1فرک شد، 2 جابجایی  فرک  با

 :نشان داده شده است  s-32همانطور که در شکل    شود، می سوئیچ 

 

ر   s-32شکل  رهای  رابطه نمودا رامت  PI پا

 
ی یک ینام صیات پاسخ د ظیم شود  خصو ن رال ت نتگ ان ا ناسبی و زم ظیم بهره ت د با تن ان تو ری می رل بردا نت ر ک اسخ به دستیابی  برای  .سرعت د ر  پ  سریعت

ره لطفا   سیستم، یش  را تناسبی به  .شود سیستم نوسان به منجر است ممکن بسیار زیاد مقدار  اما .دهید  کاهش  را  انتگرال زمان و دهید افزا
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شنهادی  تنظیم  روش   :است  زیر  شرح   به  پی

ه تناسبی را  .دهید  انجام کارخانه تنظیمات پایه بر  را مناسب تنظیمات کند، برآورده  را نیازها تواند  نمی کارخانه تنظیمات اگر  ابتدا بهر

م پاسخ    سپس زمان انتگرال  سیستم نوسان نمیکند و  افزایش دهید تا اطمینان حاصل شود که ست ه سی اهش دهید تا اطمینان حاصل شود ک را ک

ع و اوورشوت   .کمی دارد  )اضافه جهش (سری

جهش ممکن است   اضافه  از حد سرعت و حتی هنگام افت  جهش بیش  ممکن است باعث اضافه  PI تنظیم نامناسب پارامتر :توجه 

 .خطای اضافه ولتاژ رخ دهد 

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رل لغزش افزایش 200%～50% 0.1% %100 ○ ری کنت  P9.07 بردا

SV کنترل  برای C،  کار پایین بسیار سرعت  در  بار  با  موتور  که  هنگامی  .شود استفاده می موتور  سرعت  ثبات  دقت  تنظیم  برای  تابع   این 

 .بالعکس  و افزایش دهید را پارامتر مقدار میکند،

سته،  حلقه  برداری  کنترل  برای ستفاده   همان  با  ACدرایو   خروجی  جریان   تنظیم  برای  تابع   این  ب  .شود  می  مسیرا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.028s 0.001s 0.000s～0.100s ن ت   زما اب ر  ث لت ی ه  ف ق ت  حل  P9.08 سرع

ه  تنظیم  خروجی برداری،  کنترل حالت در ع   سرعت، حلقه کنند شتاور جریان مرج  مراجع   کردن  فیلتر  برای  پارامتر این .است گ

ع را  این  مقدار  سرعت، نوسان زیاد  صورت  در  .ندارد  تنظیم  به  نیازی  و  شود  می  استفاده  گشتاور  در  .دهید  افزایش  مناسب طور به  تاب

ع را این مقدار موتور،  نوسان صورت شتاور اگر مقدار  .دهید  کاهش   مناسب طور به تاب شد، ممکن است گ   خروجی درایو  پارامتر کم با

AC  شد،  مقدار قابل به شته با ع  پاسخ  اما  توجهی نوسان دا  .است سری

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

64 

 

1 0～200 
رٌداری  کنترل ره روی   بر  ب  به

ک   بیشتحری
P9.09 

اهش  درحین ک   کنترل ،AC  درایو  سرعت  ک ری دود را  DC  باس  ولتاژ  افزایش  تواند  می  حد  از  بیش   تح  خطای از و کرده   مح

ک  افزایش  هرچه  .کند جلوگیری ولتاژ اضافه ری شتر تح شد، بی  .بود   خواهد   بهتر محدودکنندگی اثر با
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اهش  حین در AC  درایو اگر لطفا   ک   افزایش   میشود،  زیاد ولتاژ خطای  دچار راحتی به  سرعت  ک  اما .افزایش دهید  را  تحری

ک بیش  ری   مقدار  یک   به پارامتر را واقعی، کاربردهای  بنابراین، در  .شود افزایش جریان خروجی  منجر به است ممکن از حد افزایش تح

 .تنظیم کنید مناسب

ک  اینرسی با کاربردهایی برای ود    که مواردی در یا )نمییابد  افزایش  سرعت  کاهش  حین در باس  ولتاژ( کوچ مقاومت ترمز وج

ک بیش  ری نید   0 از حد را  دارد، ضریب تح  .تنظیم ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0 
 

1 0～7 

ی  حد  منبع ر   بالا و ر  گشتا لت   د  حا

رل  سرعت   کنت
P9.10 

○ 
 

150.0% 

 

0.1% 

 

0.0%～200.0% 

م نظی ل  ت ا جیت ی   حد  دی لای ا ر   ب و ا شت  گ

ر  لت د رل حا نت  سرعت  ک
P9.11 

 P9.11  تنظیمات 0:

VI :1 

CI :2 

  5:  پالس  تنظیمات  4:

 ارتباطی  تنظیمات

(VI, CI)6: حداقل 

 ,CI)  (VIحداکثر   7:

نترل حالت در ثر سرعت،  ک شتاور حداک ع   توسط  AC  درایو خروجی  گ شتاور بالایی  حد منب نترل گ  .شود  می  ک

P9. شتاور  بالایی  حد  منبع   انتخاب  برای 10  .شود می  استفاده   گ

 

شد،  ارتباطی تنظیمات  یا  پالس   آنالوگ،  گشتاور  بالایی  حد  اگر 100  با .P9  مقدار  به  مربوط تنظیمات %  و   11

.P9مقدار  .است  AC  درایو  نامی   گشتاور  به  مربوط   100%  ،  11

 

ه  AI  لطفا  به شرح منحنی های رو د  WI  و VI ،  CI برای تنظیمات   P3 در گ نی   در  جزئیات  برای  .مراجعه ک

.P3  توضیحات  به  لطفا    پالس، تنظیم  مورد .P3 تا  32  .کنید  مراجعه 35

ه   میزبان،  رایانه  است، برقرار  ارتباط  تنظیمات که  زمانی  ارتباطی  آدرس  با  %100.00 تا  %100.00-  از را  ها  داد

0x1000   می  ، .100 که  جایی   نویسد .P9 مقدار   با  0%  .دارد   مطابقت   11
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0 

 

1 0～7 

ی  حد  منبع ر   بالا و ر  گشتا لت   د  حا

رل  سرعت   کنت
P9.12 

○ 
 

150.0% 

 

0.1% 0.0%～200.0% 

م نظی ل  ت ا جیت ی   حد  دی لای ا ر   ب و ا شت  گ

ر  لت د رل حا نت  سرعت  ک
P9.13 

 P9.12 عملکردی   کد  تنظیمات   : 0

VI : 1 

CI : 2 

 رزرو  :  3

 پالس  تنظیمات  : 4

 ارتباطی  تنظیمات : 5

(VI, CI)6 : حداقل 

اکثر   :  7  ,CI)  (VIحد

.P9  با  7～1های   گزینه  کامل   رنج  .دارد   مطابقت 12

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

م  60000～0 1 2000 ○ ره تنظی ه ی ب سب ا ن ک  ت ری ح  P9.14 ت

 P9.15 تحریک  انتگرالی  بهره   تنظیم 60000～0 1 1300 ○

ره  تنظیم 60000～0 1 2000 ○ ی  به سب نا ر ت و شتا  P9.16 گ

م 60000～0 1 1300 ○ ره  تنظی ی  به ل را گ نت ر  ا و شتا  P9.17 گ

امل  تنظیم"از   خودکار  بهطور  آنها  .هستند  برداری  کنترل  برای  جریان  PI  حلقه  پارامترهای  پارامترها  این ارک موتور    خودک

رون  سنک  .بهدست آمدهاند و نیازی به تغییر ندارند  "آ

رالی  تگ ان ان رال حلقه جریان، سود انتگرالی است نه زم تگ ده ان م کنن ظی ن ه بعد ت د ک اشی ر .توجه داشته ب یش بسیا لقه زیاد ضریب بهره   افزا   PI جریان ح

نترل شود حلقه کل به نوسان ممکن است منجر   یا دستی صورت به  است، گشتاور زیاد نوسان یا جریان  که نوسان هنگامی  بنابراین،  .ک

ه   .دهید کاهش  انتگرالی را بازده  یا تناسب بازد

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

x 105% 1% 100%～110% ریب ون   بیش ض  P9.21 مدولاسی

ان  خروجی  ولتاژ  ضریب حداکثر  افزایش   .است  اینورتر  خروجی  ولتاژ حداکثر  بالارفتن  ظرفیت  دهنده  نش
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P9. ار  این اما  دهد،  افزایش  را  موتور  ضعیف  میدان ظرفیت بار  حداکثر  تواند  می 21 و    جریان موتور  نوسانات  افزایش   باعث ک

رمای موتور اهش حداکثر ظرفیت، میدان ضعیف موتور در صورت  .خواهد شد  نیز  افزایش گ نوسانات    ضریب  .کاهش می یابد   ک

ه توسط موتور نیز کاهش می یابد رمای تولید شد لی  طور به  .جریان موتور و گ ظیم به  نیازی تابع، این ک دارد  تن  .ن

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

100% 

 

1% 50%～200% 
ریب  حداکثر   گشتاور ض

قه ک   منط  تحری
P9.22 

  نامی فرکانس  برابر  2 به باید موتور که زمانی .کند کار  نامی فرکانس  از بالاتر موتور که شود می اعمال زمانی فقط پارامتر این

اهش  مناسب  طور  به را P9.22  است، طولانی  واقعی شتاب  زمان و دهد شتاب  موتور ه موتور با    .دهید  ک امی ک   برابر  2هنگ

ار می اهش  فرکانس نامی ک د و سرعت به شدت ک ن لی طور  به .دهید  افزایش  مناسب  طور  را به  P9.22 یابد،  می  ک زی ک ر به نیا  تغیی

 .نیست 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر   بالای  حد  منبع 7～0 1 0 ○  P9.24 حرکتی  گشتاو

○ 
 

150.0% 

 

0.1% -200%～200.0% 
 گشتاور بالای  حد دیجیتال تنظیم

رل حالت در  ر کنت  گشتاو
P9.26 

.P9)  به  تنظیمات  این  جزییات  برای 24)  P9. .P9)  و  10 26)  P9.  .کنید   مراجعه  11

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz 0.00HZ رکانس  تا رف  حداکث
ر  رکانس حداکث لو  به  رو ف  ج

 گشتاور  کنترل  در 
P9.28 

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz 0.00HZ رکانس  تا رف  حداکث
ر  ث نس  حداک ا رک س   ف  معکو

 گشتاور  کنترل  در 
P9.29 

ده   گشتاور کنترل حالت در اینورتر  معکوس  و جلو به رو حرکت فرکانس  حداکثر تنظیم برای پارامترها این ستفا  در  .شود  می ا

شتاور اگر  گشتاور، کنترل شد، موتور خروجی گشتاور از کمتر بار گ  برای  .یابد می  افزایش   مداوم طور  به  موتور  چرخش  سرعت با

ثر  مکانیکی سرعت  حد  از  بیش   رفتن  بالا   مانند مواردی از  جلوگیری ام  در موتور چرخش  سرعت  حداک شتاور کنترل هنگ   باید  گ

  کنترل فرکانس را بالای حد می توانید  گشتاور؛ کنترل حالت در فرکانس  حداکثر دینامیکی  مداوم  تغییر به نیاز صورت در .شود   محدود

 .نمایید
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 50.00Hz 0.01s 0.00s～65000s ر   شتاب زمان رل د ر کنت و  P9.30 گشتا

○ 
 

50.00Hz 

 

0.01Hz 0.00s～65000s 
ن   کنترل  در  سرعت  کاهش زما

 گشتاور
P9.31 

رل نت شتاور خروجی  در ک ین گ اوت ب اور، تف شت ر،  گ اور با شت وتور و گ ر  سرعت  م یی یین تغ ر را تع وتور و با  چرخش   سرعت .کند  می  سرعت م

سیار  مکانیکی فشار  یا  نویز  به  منجر  و  کند  تغییر سرعت به است  ممکن   موتور م زمان  .شود  زیاد  ب اهش  /  شتاب  تنظی سرعت در    ک

شتاور باعث  .کند  تغییر   موتور به آرامی سرعت چرخش   شود  می  کنترل گ

اربردهایی حال، این با شتاور سریع   پاسخ  به نیاز که درک شتاور  کنترل در را سرعت  کاهش /شتاب  زمان دارند، گ .0  روی گ 00s  

ظیم  ثانیه  .کنید   تن

 
 

 
 حفاظت   و  خطا   : PA  گروه

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر   حفاظت  انتخاب 1～0 0 1 ○  PA.00 موتور  بار   اضافه  دربراب

عال  غیر   : 0  ف

شنهاد .گیرد می قرار  عملکرد محافظ اضافه بار موتور غیرفعال است و موتور در معرض آسیب احتمالی ناشی از گرمای بیش از حد   پی

 .شود نصب موتور و اینورتر بین  حرارتی رله یک  شود می

 
 فعال   :  1

ر  اضافه موتور آیا دهد  می  تشخیص موتور، بار اضافه محافظت از معکوس   تاخیر زمانی  منحنی  به  توجه  با درایو رد با ر   یا دا  .خی

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر   در   حفاظت  میزان 10.001～0.20 0.001 0.001 ○  PA.01 موتور  بار   اضافه  براب

 :است   زیر صورت  به موتور  بار اضافه از  حفاظت  معکوس   خیرíت   زمان منحنی

220%  x  PA.01  x ر  (  موتور نامی  جریان ک  مدت  به بار  اگ د، باقی مقدار این   در  دقیقه  ی  AC درایو  بمان

زارش   را موتور بار اضافه  خطای  یا  )کند می   گ
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150%  x  PA. 01  x   ریان نامی موتور د،  دقیقه s0  اگر باربه مدت  (ج موتور   اضافه بار  خطای  AC درایو  در این مقدار باقی بمان

ند گزارش  را  ).می ک

 
 :باشید داشته  توجه

PA. .PAاگر مقدار  .کنید  تنظیم  واقعی  اضافی بار  ظرفیت  بر اساس   درستی  به  را  01 در صورت گرم شدن   شود، تنظیم  زیاد  خیلی  01

 .نمیدهد  هشدار  AC از حد موتور، به آسیب موتور منجر خواهد شد در حالی که درایو بیش

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ز   حفاظت ضریب 100%～50% 1% 80% ○ ر   اضافه  ا ر  با  PA.02 موتو

ع  این ب رای  تا رسال ب ر  سیگنال  یک  ا ا رل سیستم  به هشد ت D  طریق  از کن O  حافظت  از قبل ز م ر اضافه ا وتور با ه   م  این .شود می استفاد

  بزرگتر مقدار  هرچه این .می شود  داده  قبلی  هشدار موتور بار اضافه از قبل آن در که شود  می استفاده  درصدی تعیین برای پارامتر

شد،  .بود خواهد پیشرفته کمتر هشدار پیش  با

ه ر  PA.02 ضربدر بار اضافه معکوس   زمانی تاخیر  منحنی  مقدار  از AC  درایو تجمعی  خروجی  جریان زمانیک اشد،  بیشت ینال  ب   ترم

DO یو  در ه  AC  درا ع   با  ک ر(  s تاب وتور  بار  اضافه  اخطا  .میشود   فعال  است،   یافته  تخصیص   )م

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

لتاژ   توقف  ضریب 100～0 1 0 ○  PA.03 زیاد و

لتاژ  توقف محافظت  ولتاژ  150%～120% 1% 130% ○  PA.04 زیاد   و

 مقدار  از کمتر است  ممکن  موتور سرعت کاهش   واقعی مقدار بار، اینرسی ثیرíت دلیل  به  اینورتر،  سرعت کاهش   عملیات   طول در

انس  کاهش  د اینورتر به  را برق موتور  زمان،  این  در .باشد  خروجی فرک ردان   اینورتر  DC باس   ولتاژ  افزایش   باعث  که برمیگ

 .داد خواهد  رخ  اضافه  ولتاژ  خطای  تدابیر،  اتخاذ  عدم صورت  در .میشود

 
ژ  اضافه  توقف   گین  اگر ظیم  0 روی  ولتا ع   شود،  تن اب ژ  اضافه   توقف   ت تا ال  ول رفع  .میشود   غی

 
ه   تشخیص  اینورتر سرعت کاهش   عملیات  طول در را  باس   ولتاژ  ولتاژ،  اضافه توقف از حفاظت  تابع  افت روی نقطه    را با  آن  و  داد

سه میکند  افت  از  ولتاژ تنظیمشده توسط ولتاژ جلوگیری رشود،  افت  اگر ولتاژ جلوگیری از  .مقای نس   بیشت ا رک ر  خروجی  ف ینورت ر  ا   کاهش   دیگ

ابد یی ه  و  نم انیک تاژ   زم اره  باس   ول تر  دوب ز  پایین ژ   ا تا  ول
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ه    33-6  جلوگیری از افت تشخیص داده میشود، عملیات کاهش سرعت انجام میشود، همانطور که در شکل  ه شد داد شان  ن

 .است 

 

ژ  اضافه  افت  تابع s-32شکل   ولتا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ه 100～0 - 20 ○ زد ت  با ه   اف ضاف ژ  ا تا  PA.05 ول

لتاژ  اضافه  توقف  از   حفاظت  جریان 200%～100% - 150% ○  PA.06 و

 فرآیند اینورتر رود،  فراتر توقف  از جلوگیری جریان از خروجی جریان که زمانی اینورتر، شتاب  کاهش  و شتابگیری  حین در

انس  در کرده، متوقف را شتاب  کاهش  و شتابگیری کاهش جریان خروجی به شتابگیری و   از پس  و میماند  باقی جاری فرک

 .کاهش شتاب ادامه میدهد 

ه   شتاب  کاهش   و  شتاب  هنگام  در  توقف  در  اینورتر  توانایی  تنظیم  برای  ولتاژ  اضافه  افت  بازده    بزرگتر مقدار این چه هر  .شود  می  استفاد

جریان  بدون  است، بهتر گین، کمتر تنظیم .میشود سرکوب قویتر اضافهجریان قابلیت باشد، اشد   اضافه  .ب

شد،  کوچک  باید توقف از جلوگیری جریان بهره  کم، اینرسی با بارهای برای ستم  دینامیکی  پاسخ  صورت  این غیر در با   کند سی

شد،  بزرگ  باید مقدار  این بزرگ،  بارهای اینرسی  برای .بود  خواهد اثر سرکوب خوب نخواهد بود و ممکن   صورت، این غیر در با

 .است خطاهای اضافه جریان رخ دهد 
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امی ه هنگ د از  بیش   سرعت  افزایش   ک رد  شود،  تنظیم  0روی  ح لوگیری عملک ریان  توقف  از   ج  .میشود   لغو ج

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ی  دفعات  20～0 - 0 ○ شان زن ر  با  PA.09 خطا  خودکا

○ 
 

0 

 

- 0～1 
D وضعیت O   ر ی   حین  د شان زن  با

 خطا   خودکار
PA.10 

○ 10s - 0.1s～100.0s زنشانی  زمانی  فاصله  PA.11 خطا  خودکار   با

ار توسط  ودک ند، میتواند بهطور خ ار خطا را انتخاب میک شانی خودک ه اینورتر گزینه بازن امی ک شانی  (PA.09)هنگ   از بعد .شود بازن

 .میماند  باقی حالت خطا در دفعات، اینورتر تعداد  این

شانی  اینورتر به  اگر رد بازن ار خطا  عملک روجی تنظیم  خودک شد، خ ه با ار حین  در  خطا  DO  شد ودک شانی خ خطا فعال خواهد شد   بازن

.PA  که میتوان آن را توسط  .تنظیم کرد  10

 
عتبر  :  0   : 1  نام

 معتبر 

ار  مجدد  تنظیم  تا اینورتر  خطای  آلارم از  انتظار  زمان  .شود  تنظیم  PA.11 توسط  میتواند  خطا خودک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر   ضریب 00-11 - 11 ○ ر  بار   اضافه  هشدا  PA.12 موتو

 ورودی فاز  قطع  از  حفاظت  :یکان رقم

  : 1  است  ممنوع   فاز   افت  از  حفاظت ورود  :  0

افت فاز  از   اجازه ورود حفاظت 

 

قم  گان  ر  .کنتاکتور مکش   از  حفاظت   :ده

فظت  : 0   1:  است  نشده  توقف محا

 حفاظت کشش 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

زینه 0-10 - 1 ○ ت  گ زافت  حفاظ ز  ا  PA.13 خروجی   فا

 .شود  می  استفاده   خیر،  یا  شود  انجام  خروجی  فاز  افت  برابر  در  محافظت  آیا  اینکه  تعیین  برای

فظت در : 0 فعال کردن محا فاز غیر فت   اجازه   1:  خروجی  برابر ا

 خروجی  فاز  افت برابر  در   محافظت  به   دادن 
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م  تنظیم  محدوده  فرض   پیش ویژگی  متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0  0～E-35  اول   خطای  نوع PA.14 

○ 0  0～E-35  دوم   خطای  نوع PA.15 

○ 10s  0～E-35  آخرین یا سوم خطای نوع PA.16 

ه  درایو اخیر خطای   سه   نوع   ثبت  برای د ستفا دم معنای  به  0 .شود  می  ا ود  ع ه  و  علل  برای  .خطاست   وج لهای را ممکن هر کد خطا،    ح

نید  7مربوطه در فصل    لطفا  به دستورالعملهای  .مراجعه ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

انس  - - - * رک ی  حین  ف  PA.17 سوم   خطا

ن  - - - *  PA.18 سوم  خطای  حین  جریا

ژ  - - - * ا ی  حین  باس  ولت  PA.19 سوم   خطا

ی  وضعیت - - - * لها ینا رم ی  ت رود ی  حین  و  PA.20 سوم   خطا

ی  وضعیت  - - - * ا له ینا رم ی  حین  خروجی  ت  PA.21 سوم   خطا

ن   AC  درایو وضعیت - - - *  PA.22 سوم  خطای حی

ن  بودن  روشن   زمان  - - - *  PA.23 سوم   خطای  حی

ن  - - - * رکرد  زما ن  کا  PA.24 سوم   خطای  حی

رین خطا، به این ترتیب است  .دارد مطابقت  X10～X1 به ترتیب با  BIT9～BIT0 :وضعیت ترمینال ورودی دیجیتال درآخ

  به نمایش   ها  DI  وضعیت همه  .است  0 اگر خاموش باشد   و  1 آن  هنگامی که ترمینال ورودی روشن است، بیت مربوطه

 .می شود اعشاری تبدیل

رین  در  خروجی های ترمینال تمام وضعیت  :است   زیر  صورت به خطا  آخ

. BIT0-FM ،BIT1-REL1 ،BIT2-REL2 ،BIT3-DO1 ،BIT4-DO2 

روجی روشن است، بیت باینری مربوطه آن ه ترمینال خ امی ک های ترمینال    است و تمام حالت  0  حین خاموشی .است   1 هنگ

دیل می شوند  خروجی به شاری تب داد اع  .اع

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PA.25 دوم  خطای  حین   فرکانس - - - *

ن  - - - * ن   جریا  PA.26 دوم  خطای  حی

ژ  - - - * لتا ی   حین  باس   و  PA.27 دوم   خطا
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PA.28 دوم  خطای حین  ورودی ترمینالهای وضعیت - - - *

 PA.29 دوم  خطای  حین  خروجی ترمینالهای وضعیت - - - *

 PA.30 دوم خطای  حین  AC  درایو  وضعیت - - - *

ن  - - - * ن   روشن  زما ن   بود  PA.31 دوم  خطای  حی

ن  - - - * ن  کارکرد  زما  PA.32 دوم   خطای حی

PA. 32 PA. .PA با  متناظر   رابطه   و   هستند  دوم   خطای   اطلاعات   ～25 24 P A.  .است  یکسان   ～17

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PA.33 اول   خطای  حین  فرکانس  - - - *

 PA.34 اول  خطای  حین   جریان  - - - *

ژ  - - - * ی   حین  باس  ولتا ا  PA.35 اول  خط

ی  وضعیت  - - - * ا له ینا رم ی   ت رود ی   حین  و ول  خطا  PA.36 ا

ی وضعیت - - - * لها نا ی رم ی   حین  خروجی   ت ا ول  خط  PA.37 ا

 PA.38 اول  خطای  حین  AC درایو   وضعیت  - - - *

ن  - - - * ن   بودن   روشن   زما  PA.39 اول  خطای حی

ن  - - - * ن   کارکرد  زما  PA.40 اول  خطای  حی

PA. 40 PA. .PA با  متناظر   رابطه  و   هستند  اول   خطای  اطلاعات  ～33 24 PA.  .است  یکسان ～17

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

خاب 00000-22222 11111 00000 *  PA.43 1  خطا از محافظت اقدام انت

خاب 00000-22222 11111 00000 *  PA.44 2  خطا از محافظت اقدام انت

خاب 00000-22222 11111 00000 *  PA.45 3  خطا از محافظت اقدام انت

خاب 00000-22222 11111 00000 *  PA.46 4  خطا از محافظت اقدام انت

.PA  اقدامات حفاظتی اینورتر در حالت های غیرعادی زیر را می توان با کدهای عملکرد  43،  PA. 44،  PA.  و  35

PA.  :معنی هر بیت    .انتخاب کرد   36

 

 توقف   : 0

 : 3  توقف حالت  مطابق با  توقف  1:

 ادامه کار 
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PA.44 خاب دام انت خاب PA.43 2 خطا از  حفاظت  اق دام انت ز حفاظت  اق  1 خطا ا

رقم    (E-19) برق  افت فاز ورودی  :یکان  رقم

ن  (E-21) خطای انکودر   :دهگا

ن  حصول :صدگان رقم رکرد زما جمعی  کا  (E-23)ت

ن روشن بودن  حصول :رقم هزارگان رقم    (E-24) تجمعی  زما

ن  حد موتور   :ده هزارگا ن بیش از   (E-27) گرم شد

ر  اضافه  :یکان  رقم ر  با ) موتو E-11)  رقم 

ن  ز  قطع   :دهگا  (E-12) خروجی فا

ن  خارجی  :رقم صدگا زات  جهی رقم   (E-15) خطای ت

ن   (E-16) خطای ارتباطی :هزارگا

ن   ده  رقم ن  خطای  :هزارگا ن  و   خواند  (E-17)  نوشت

PA.46 خاب دام انت خاب PA.45 4خطا از حفاظت  اق دام انت  3 خطا از  حفاظت  اق

 

 

 

ان م یک ی   :رق ریف  1خطا ر  تع رب ا ه توسط ک  رقم  (E-32)شد

 (E-33)کاربر توسط  شده  تعریف  2  خطای :دهگان 

حراف سرعت خیلی زیاد  :یکان  رقم  رقم  (E-28) ان

ن  م  (E-29) موتور  حد از  بیش سرعت :دهگا   رق

ر :صدگان ر شدن صف  با

ن  :رقم هزارگان    هنگام PID بازخورد  از دست رفت

 (E-34)  کارکرد

ه   رقم ن  د  شده رزرو  :هزارگا

 خطا  از   حفاظت  عملکرد  انتخاب جدول s-s جدول

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0 

 

1 

 

0～4 

انس  انتخاب رک ی   ف را دامه  ب ر  ا ا ر ک  د

 خطا   صورت
PA.50 

ی : 0 عل کانس کار ف م   1:  فر تنظی

کانس   فر

 پایین حد : 3  فرکانس  بالای   حد  : 2

 فرکانس 

 بودن عادی  غیر حین پشتیبان  فرکانس  : 4

رد هنگام  اگر ار  به ادامه" روی  خطا تنظیم و دهد رخ  خطایی اینورتر کارک نشان می دهد وبا   را **-A اینورتر  شود،  تنظیم  "ک

.PA  فرکانس مشخص شده در  .به کار خود ادامه می دهد  50

 

 
ر خطا  به عنوان مثال  .شود   می   مشخص  خطا توجه به محتوا با  (**)  شد،  (E-12)قطع فاز خروجی اگ   A-12 اینورتر  با

 .را نمایش می دهد

 :مهم

• 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

100.0% 

 

0.001 0.0%～100.0% 

ر   پشتیبانگیری   فرکانس  صورت   د

ری  بروز  ناهنجا
PA.51 

ه ه  غیرعادی فرکانس  PA.51 زمانیک انس  کند، می  انتخاب را کار به آماد  %100  می شود و  تنظیم PA.51 توسط  عملیاتی فرک

ل حداکثر فرکانس است  .معاد

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PA.52 رزرو - - - ○

○ 
 

110℃ 
 

1℃ 0℃～200℃ 
 از  بیش  گرمای از حفاظت حد

 موتور  حد
PA.53 

○ 
 

90℃ 
 

1℃ 

 

0℃～200℃ 
 حد  از  بیش  گرمای هشدار حد

ور  موت
PA.54 

○ 0 1 0～2 
م انتخاب  ر  اقدا ان  د ع   زم  قط

 برق   آنی
PA.55 

○ 
 

90.0% 

 

0.01Hz 80.0%～100.0% 

 قطع  در  توقف ولتاژ  بررسی

 برق  آنی
PA.56 

○ 
 

0.50s 

 

0.01s 

 

0.00s～100.00s 

ژ  زمان  بررسی لتا ر و م  د  هنگا

 برق  آنی قطع
PA.57 

 PA.58 برق   آنی قطع در   ولتاژ بررسی 100.0%～60.0% 0.10% 80.0% ○

  اینورتر جبران خروجی  ولتاژ و سرعت کاهش  با را اینورتر DC  باس  ولتاژ اینورتر، ولتاژ ناگهانی افت یا برق آنی قطع  صورت در

 .ادامه دهد  اینورتر بتواند به کار خود می کند تا

ر  .PA  =  1اگ اهش سرعت ولتاژ  افت  قطع آنی برق یا  صورت   در ،55 د پیدا ناگهانی، درایو ک ن امی .می ک  به باس   ولتاژ  که  هنگ

.PA  در شده  تعیین مقدار از بیش   مدتی  برای  باس   ولتاژ  اگر  .گیرد  می  شتاب شده  تنظیم فرکانس  تا  درایو  رسید،  عادی  حالت  عادی  57

د، باقی شته  عادی حالت به باس  ولتاژ که شود می گرفته نظر در بمان  .است   برگ

شته وجود ولتاژ ناگهانی یا افت برق  آنی قطعی که زمانی تا ، اینورترPA.55=2  اگر شد، سرعتش  دا برای    .می دهد  کاهش  را با

ل زیر د  34-6 جزئیات، به شک نی  .مراجعه ک
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ر   s-34شکل   FDT تابع سطح نمودا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  متر   نام  تنظیم  محدوده واحد   حداق ا ملکرد   کد  پار  ع

ر   حین حفاظت 1～0 1 0 ○ ر  شدن صف  PA.59 با

ص   سطح 100.0%～0.0 0.001 10.0% ○ ر   تشخی  PA.60 بار  شدن  صف

○ 1.0% 0.1s 0.0～60.0s ص   زمان ر   تشخی  PA.61 بار  شدن  صف

عال غیر  : 0   1:  ف

 فعال 

شد، معتبر  بار کاهش   از حفاظت  عملکرد  اگر روجی  جریان  که  زمانی  با و مدت   (PA.60)  بار  تشخیص  سطح  از کمتر  اینورتر خ

شتر از زمان تشخیص  ار  (PA.61)زمان آن بی روجی اینورتر به طور خودک انس خ شد، فرک اهش می یابد  %7 به  با  .فرکانس نامی ک

اهش بار، حفاظت از طول  در ر  ک ردد،  حالت به بار اگ ودکار طور  به  درایو عادی برگ تنظیم شده ادامه   فرکانس  در کار به  خ

 .میدهد 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر  50.0%～0.0% 0.1% 20.0% ○ دا ص   مق ز   بیش   سرعت  تشخی  PA.63 حد  ا

○ 1.0s 0.001 0.1～60.0s ان ص  زم ز  بیش سرعت تشخی  PA.64 حد  ا
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 .باشد  اجرا  حال  در  سرعت  سنسور  بردار  کنترل  با  درایو  که  معتبراست  زمانی  فقط  عملکرد  این

 
ه اینورتر تشخیص میدهد که سرعت واقعی ثر فراتر رفته است، مقدار اضافی زمانی ک شتر از مقدار تشخیص   موتور از فرکانس حداک   بی

.PA  سرعت  اضافه  .PA زمان آن از مقدار و مدت  63 شتر است،   64 م حفاظت از خطا    را ، E-29 خطای  بی ه و مطابق اقدا رد فعال ک

د ن  .اقدام می ک

شد،  ثانیه 0.0 حد  از  بیش   سرعت تشخیص  زمان اگر  .شود   می   لغو  سرعت  حد  از  بیش   خطای  تشخیص   با

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

20.0% 

 

0.1% 0.0%～50.0% 
ر  دا ص  مق ت  انحراف  تشخی  سرع

 زیاد  خیلی
PA.65 

○ 
 

1.0s 

 

0.001 0.1～60.0s 
ان ص   زم ت  انحراف تشخی  سرع

 زیاد  خیلی
PA.66 

 .باشد  اجرا  حال  در  سرعت  سنسور  بردار  کنترل  با  درایو  که  معتبراست  زمانی  فقط  عملکرد  این

 
م  فرکانس  و  موتور واقعی چرخش  سرعت  بین  انحراف  درایو اگر ه   تنظی راف  و دهد  تشخیص  را  شد .PA  مقدار  از انح شتر 65 شد   بی با

اری مدت زمان و .PA از مقدار ماندگ شد، 66 شتر با زارش   اینورتر  بی با توجه به عمل محافظت از خطا    و دهد  می  را E-30 گ

ند  ه عمل می ک  .انتخاب شد

.0تشخیص   زمان و است زیاد خیلی سرعت  انحراف اگر راف حد از بیش   خطای  تشخیص  است، ثانیه 0 سرعت لغو می    انح

 .شود

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



202  

 ساده  PLC  و  مرجع  چند  عملکرد  : Pb  گروه

شی   چند های  دستورالعمل لاوه   .دارند  معمولی  سرعت  چند به  نسبت  بیشتری عملکردهای  NE90  بخ عملکرد چند سرعته،    بر  ع

PI و منبع تنظیم فرآیند V/F  می توان از آن به عنوان منبع ولتاژ برای جداسازی D   های    دستورالعمل ابعاد منظور،  این برای .کرد  استفاده

 .هستند نسبی مقادیر مرجعی چند

PLC  ه یبی  عملیات  تواند  می   ساد ه   ترک د امل را بخش   چند  های  دستورالعمل  سا ند  ک  .ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

لعمل 100.0%～100.0%- 0 0.0% ○ را  ～Pb.00 بخشی   چند  دستو
Pb.15 

ستفاده قرار گیرند ع فرکانس، به عنوان :دستورالعملهای چندبخشی میتوانند در سه موقعیت مورد ا  و V/F  از شده  جدا ولتاژ منبع   به عنوان منب

 . PID فرآیند تنظیم منبع   عنوان به

ه .100- در هر سه کاربرد، دستورالعمل چند بخش مقدار نسبی در محدود 0%～100.  فرکانس  حداکثر  است، که درصد   0%

ستفاده   فرکانس  منبع  عنوان به نسبی ع   که زمانی .شود  می  ا شد، V/F  جداسازی ولتاژ منب   .نامی موتور است  به ولتاژ درصدی نسبت  با

ه  PID که از آنجایی ک مقدار نسبی است، در اصل ارائه شد زی چندبخشی   دستور ی اد تبدیل  به نیا نوان ابع ع   بهع نظیم منب رد  PID ت  .ندا

شی دستورالعمل یات  برای .کند تغییر (X) چندمنظوره  دیجیتال ترمینال مختلف وضعیتهای اساس  بر باید چندبخ ر،  جزئ طفا   بیشت   به ل

ربوط توضیحات  روه به  م ه P3 گ راجع ید  م  .کن

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رکرد  حالت 1～0 0 0 ○ PL کا C  ه  Pb.16 ساد

ینکه از بعد  0: ینورتر  ا ،  انجام  را  چرخه یک   ا د  شود   متوقف  دا

ودکار متوقف میشود و برای شروع مجدد نیاز به دادن امل کرد، به طور خ رخه ک ک چ ه اینورتر ی فرمان اجرایی دوباره    پس از اینک

 .دارد

ینکه از  بعد  نهایی مقادیر  حفظ  1: نجام را چرخه   یک   اینورتر  ا  داد  ا

 .میکند   حفظ  را  بخش  آخرین  اجرایی   جهت  و  فرکانس  خودکار  طور به  کامل،  چرخه  یک  از  پس اینورتر

،  اجرا   را  چرخه   یک   درایو   اینکه   از   بعد  2:  شود  تکرار  کرد

ه از پس  ک  اینورتر اینک رخه ی امل  را چ ار طور به کرد، ک ودک رخه  خ ند شروع  را  بعدی چ ه تا میک  با   زمانیک
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 .شود متوقف توقف فرمان

PL  تابع  C   ه ع  عنوان  به  :دارد  عملکرد  دو  ساد . سازی جدا  ولتاژ منبع  یا  فرکانس   منب V/F 

 

ل   ک   s-35شک ک از ی ک نمودار شماتی ع فرکانس است   PLC  ی ه به عنوان منب د ه  .سا امی ک ه به  PLC  هنگ د ع فرکانس    سا عنوان منب

ده می شود، مثبت و منفی  ستفا Pb.00 ～ P ا b.15  ند ت را تعیین می ک ر .جهت حرک شد، اینورتر در جهت    اگ دیر منفی با مقا

ند وس کار می ک  .معک

ع  عنوان به PL  فرکانس، منب C  ع   بعنوان توانند نمی هیچکدام که است عملکردی حالت سه  دارای سازی  ولتاژ منب  مورد V/F جدا

یرند  ه قرار گ ستفاد  .ا

 

 ساده  PLC شماتیک  s-35شکل

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

خاب 11～0 00 11 ○ ه  حالت  انت خیر  Pb.17 ساده  PLC  ذ

قم   خیر 0:  برق قطع  هنگام  ذخیره :یکان   ر

 بله   1:

 

 توقف  هنگام ذخیره : دهگان رقم

  خیر 0:

 بله  1:

ده از ستفا م قطع برق،  PLC ذخیره  حالت با ا رای در هنگا ه   حفظ   را   کار و فرکانس   PLC درایو قبل از قطع برق، لحظه اج  پس   و  کرد

پس از   صفر تنظیم شود، اینورتر  روی  یکان   رقم   اگر   .دهد   می   ادامه   خود   کار   به   شده   حفظ   لحظه   از   مجدد،  شدن   روشن   از

واهد کرد   PLC روشن شدن، روند  .را از نو راهاندازی خ
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ده  با ستفا ام در PLC  ذخیره  حالت از ا له  اینورتر توقف، هنگ P قبلی  عملکرد فرکانس  و مرح LC  ام  را ند و در    هنگ توقف ثبت میک

دامه می دهد  سری بعدی از لحظه ثبت ه حافظه ا م  .شد ر رقم دهگان روی صفر تنظی شد   اگ ه با دآوری (شد هر    PLC ، فرآیند)بدون یا

واهد شد   .بار که شروع میشود از نو راهاندازی خ

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0.0s (h) 

 

0 0.0s(h) ～6553.5s(h) 

ن  جرای زما  مرجع  ا

ر ه  PLCصف  ساد
Pb.18 

 

○ 

 

 

0 

 

 

0 

  رقم  3～0 انتخاب زمان  :  یکان  رقم

 جهت  انتخاب   :  دهگان

  جلو : 0

 معکوس  : 1

ن   /سرعت   کاهش  زما

رجع  شتاب ر  م  صف

 PLC ساده 

 

 
Pb.19 

○ 
 

0.0s (h) 

 

0 0.0s(h) ～6553.5s(h) 

جرای  مرحله اولین   ا

 PLC ساده 

Pb.20～ 
Pb.46 

 

○ 

 

 

0 

 

 

0 

  رقم  3～0 انتخاب زمان  :  یکان  رقم

 جهت  انتخاب   :  دهگان

  جلو : 0

 معکوس  : 1

  کاهش جهت   / زمان

PL  مرجع   سرعت C 

 ساده

 

Pb.21～ 
Pb.47 

○ 
 

0.0s (h) 

 

0 0.0s(h) ～6553.5s(h) 

جرای  مرحله اولین   ا

ه  15  PLC ساد
Pb.48 

 

○ 

 

 
0 

 

 
0 

  رقم  3～0 انتخاب زمان  :  یکان  رقم

 جهت  انتخاب   :  دهگان

  جلو : 0

 معکوس  : 1

  کاهش جهت   / زمان

PL  مرجع   سرعت C 

ه   15  ساد

 

 
Pb.49 

ه اول /معادل با زمان شتاب   3تا    صفر  :کاهش سرعت در هر بخش   /انتخاب زمان شتاب   رو اهش شتاب گ  .تا چهارم است  ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

حد  1～0 0 1 ○ ده  PLC زمانی  وا جرا  حال  در  سا  Pb.50 ا

 (s) ثانیه  برحسب PA.49 تا PA.18 توابع  زمان : 0

 (h) ساعت برحسب   PA.49 تا  PA.18 توابع  زمان : 1
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ل  فرض   پیش ویژگی  متر   نام  تنظیم  محدوده واحد   حداق ا ملکرد   کد  پار  ع

د  منبع 7～0 0 0 ○ ی  چن ر   سرعت  Pb.51 صف

 PB.00  توسط  تنظیم 0:

 VI, CI :1～3 آنالوگ

 پالس  تنظیمات 4:

PID :5 

م  6: کانس  با تنظی عیینشده  پیش از  فر  ت

تال  تنظیمات   7: .  پنل  دیجی ن  در ذخیره (  2  )برق  قطعی زما

 

ه  این داد انال  شی پارامتر ک ند را تعیین 0 شدهی دستور چند بخ لاوه بر  .میک Pع A. شی 00   گزینههای  دارای  ،0  دستورالعمل چند بخ

گ   تسهیل  برای  مختلف شی  چند  دستورالعملهای  بین  سوئیچین التهای سایر  و  بخ شد  ح ه میبا د    .دادهشد ک فرمان چن ه ی هنگامی ک

ک  ع فرکانس یا ی ک منب شی به عنوان ی ه به عنوان  PLC  بخ ستفاده  فرکانس  منبع  یک   ساد   به فرکانس  منبع  دو بین سوئیچینگ  میشود، ا

 .است انجام قابل سادگی

 
 

 
رتباطات   تنظیمات   PC:گروه   ا

 .کنید  مراجعه  " NE90 در  RS485 ارتباطی  پورت  تنطیمات  "  9  فصل  به  ً   لطفا

 
 

 
 عملکرد  کد  مدیریت  Pd:گروه

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ز  65535～0 1 0 ○ ری رم رب  Pd.00 کا

ع   رمز  اعمال  و  تنظیم  از  پس  .شود می  فعال رمز عبور  توسط محافظت  عملکرد  شود، تنظیم صفر غیر  عدد هر  روی  اگر Pd.00 تاب

د وارد را  عبور صحیح  رمز  باید  منو  به ورود  برای عبور، ید  باشد،  نادرست وارد شده عبور رمز  اگر  .کنی وان ت رهای  نمی ت رام رد  پا لک   را عم

ه شاهد ر و م د  تغیی ا   .دهی ری  عبور  رمز لطف رب رید  خاطر  به را کا  .بسپا
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ک   برای ردن پا ه   تنظیم  کاربر عبور   رمز  ک رد  کردن فعال  غیر  و  شد  روی   را  Pd.00 عبور، رمز از حفاظت   عملک

000 نید تنظیم  00  .ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ی  2～0 1 0 ○ ب ا زی ت  با ش  تنظیما رض  پی  Pd.01 ف

 عملیات بدون  :  0

 موتور   پارامترهای   جز  به کارخانه،  تنظیمات  بازیابی : 1

ز بعد ظیم ا .pd تن ر ،1  به 01 یشت ع  پارامترهای ب ر تواب ینورت رهای به ا یشفرض  پارامت نه پ رخا د، باز کا یگردن ز پارامترهای موتور،    به م ج

ارکرد تجمعی، زمان روشن بودن انس، اطلاعات سوابق خطا، زمان ک ع فرک به   تجمعی که مصرف برق تجمعی و  وضوح مرج

 .فرض باز نمی گردد پیش  تنظیمات

 
 سوابق  کردن پاک :  2

رد  زمان   اینورتر،  خطای   اطلاعات  ارک ک تجمعی  برق مصرف   و تجمعی  بودن   روشن زمان  تجمعی،   ک  .میشود پا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر  پارامترهای   نمایش  انتخاب 1～0 1 0 ○  Pd.02 اینورت

 : یکان رقم

 : 1  نمایش داده نشود  b  مانیتورینگ گروه  : 0

 b  مانیتورینگ گروه

 

 :  دهگان  رقم 

پارامترهای گروه  : 0 ده نشود  E کنترل بهینه  نمایش   : 1  نمایش دا

پارامترهای گروه   b  کنترل بهینه 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ر  اصلاح  ویژگی 1～0 1 0 ○  Pd.04 پارامت

نظیم  امکان ر  ت د  پارامت ع   ک ر  میتواند  کاربر  توسط  تاب یی ییر  خطر  از  تا  یابد  تغ یری   آن  نادرست   تغ  .شود   جلوگ

 

ع روی  زمانی که کد رد کدهای  شود، همه تنظیم 1  تابع قابل تغییر خواهند بود؛ وقتی روی تمام کدهای  شود، تنظیم 0  تاب  فقط قابل عملک

 .توان آنها را تغییر داد هستند و نمی  مشاهده 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 
 

0 

 

ر  1  دوگانه   نمایشگرهای  در   معتب
ز   دوم ردیف ر   ا ایشگ  نم

 LED  دیجیتال
Pd.05 

 
 ثابت   تعداد  و  طول  نوسان،  فرکانس  :  PE گروه

ع   .است مناسب دارند، نیاز  پیچش   صنایعی که به عملکردهای جابجایی و  دیگر شیمیایی و  الیاف  صنایع نساجی،  فرکانس نوسان برای  تاب

ظیم شده به عنوان انس تن رک د و ف یین نوسان میکن الا و پا ه به ب ارد ک ره د ر اشا ی اینورت رکانس خروج ع به ف ب ور زمان در نظر    این تا ز در مح مرک

 .گرفته میشود 

ل   .PE  ، دامنه نوسان توسط 3s-sطبق شک .PE و  00 ه است   01 واهد   0  نوسان  تنظیم می شود  0  روی  PE.01  وقتی  .تنظیم شد خ

ند  ار نمیک انس نوسان ک  .بود و در این حالت فرک

 

ر   3s-sشکل  رکانس  نوسان  شماتیک نمودا  ف

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رکانس  تنظیم  روش 1～0 1 0 ○  PE.00 نوسان   ف

ر  این رای  پارامت ین ب ر  تعی قدا ی  استفاده  نوسان  مرجع  م  .شود   م

 
 )کمکی و  اصلی مرجع (  نسبی مرکز فرکانس   0:
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انس   به  نسبت  یافته  تغییر  نوسان  با  متغیر  نوسان  سیستم  برای  ).شده  تنظیم(  مرکز  فرک

 
 ) (PE.04  نسبی فرکانس  حداکثر 1:

 .است   ثابت   نوسان  ثابت،   نوسان  سیستم برای

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رکانس  دامنه 100.0%～0.0% 0.1% 0.0% ○  PE.01 نوسان   ف

نس  دامنه 50.0%～0.0% 0.1% 0.0% ○ رکا رش   ف  PE.02 پ

ر  این رامت یین  برای  پا ر  تع قدا رکانس   و  نوسان  م  .شود  می  استفاده  ضربه  ف

 
ام .PE)  =  (0  مرکزی  فرکانس   به  نسبت  نوسان  تنظیم  هنگ شد،  00 Aواقعی   نوسان  دامنه  با W  انس   با  است  برابر  ثانویه و اولیه فرک

.PE. نوسان دامنه × ام  01 انس  حداکثر به نسبت نوسان تنظیم هنگ .PE) =  (1 فرک ثر   AWدامنه نوسان واقعی   ،00 برابر است با حداک

انس   . PE.01 دامنه نوسان ×  PE.04  فرک

انس  دامنه Aچرخش  دامنه = ضربه فرک W  ×  PE.  PE.00) = (0 مرکزی  فرکانس   به نسبت نوسان تنظیم  اگر  ).ضربه  فرکانس  دامنه( 02

انس  شد، فرک ک مقدار  جهش  با ر .متغیر است   ی م نوسان اگ ثر فرکانس  به نسبت تنظی ک مقدار    PE.00) =  (1  حداک انس پرش ی شد، فرک با

 .ثابت است 

انس   .شود می  محدود  فرکانس   پایین  حد  و  بالا   حد  توسط  نوسان  فرک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 10.0s 0.1s 0.1s～3000.0s  نس ی  چرخه ا رک  PE.03 نوسان  ف

○ 50.0% 0.1% 0.1s～100.0% ریب زایش  زمان  ض لثی   موج اف  PE.04 مث

 .کامل   نوسان  چرخه   یک   زمانی   مقدار :نوسان  چرخه 

 
.PE  مثلثی موج  افزایش   زمان  ضریب .PE نوسان  فرکانس  دوره   به  نسبت  موج  این  افزایش  زمان  با  برابر 04  .است   03

انس  دوره  (PE.03) =  مثلثی  موج  افزایش   زمان انیه   حسب  بر  مثلثی،  موج   افزایش  زمان ضریب (PE.04) ×  نوسان فرک  .ث
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اهش موج مثلثی  ه  (PE.03) =  زمان ک یه   حسب   بر  مثلثی،   موج   زمان افزایش   ضریب   -PE.04) (1  ×  فرکانس نوسان  دور  .ثان

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 1000m 1m 0m～65535m م نظی ل   ت  PE.05 طو

○ 0m 1m 0m～65535m واقعی   طول PE.06 

لس  تعداد 6553.5～0.1 0.1 100.0 ○ ر   ها پا ر د  PE.07 مت

ه  ثابت  طول کنترل  برای عملکرد  کدهای  از  مجموعه این ستفاد  .میشود ا

اره  چند دیجیتال ورودی ترمینال  طریق  از  باید  طول  تنظیم ع  ک ه   جمع  های پالس   تعداد  .شود  آوری  جم   PE.07  ترمینال توسط  شد

سبه  قابل PE.06واقعی طول  و شود  می  تقسیم  متر هر های پالس   تعداد بر ه هنگامی  .است  محا شتر واقعی طول ک   تنظیم طول از بی

شد، PE.05 شده  نال منظوره،  چند دیجیتال DO با ه (  ON"  "  سیگ ل حاصل شد  .می دهد  )طو

شانی  عملیات ثابت، طول کنترل  طی در رد(  طول  بازن   برای  .انجام داد  X منظوره  چند  ترمینال طریق از توان می را  28) عملک

ه  لطفا به جزئیات نید  P3 گرو  .مراجعه ک

ه  زمانی  .شود  تنظیم )  28  عملکرد(  "طول   شمارش   ورودی"  به  باید  متناظر ورودی  ترمینال تابع   برنامهریزی،  در پالس   فرکانس  ک

ه  X5/HDI پورت است، باید از زیاد ستفاد  .شود  ا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 1000 1 0m～65535 م ر   تنظی دا رش   مق  PE.08 شما

○ 1000 1 0m～65535  ر رش مقدا ین  شما ه تعی  PE.09 شد

 .شود  آوری جمع  منظوره  چند دیجیتال  ورودی  ترمینال طریق  از  باید  شمارش  مقدار

 
ع ترمینال ورودی متناظر در برنامه د از پالس زیاد  اگر فرکانس   .شود تنظیم 25) عملکرد( "ورودی شمارشگر " باید به  ریزی، تاب  است، بای

ده  X5/HDI  پورت ستفا  .شود  ا

 
نال  DO  می رسد، خروجی دیجیتال چند منظوره  PE.08 زمانی که مقدار شمارش به مقدار شمارش تنظیم شده   ON  سیگ

ه   تنظیم شمارش   مقدار  به  رسیدن" ند  می  فعال را"  شد  متوقف  را شمارش   شمارشگر  سپس  و ک
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د می  ن  .ک

 
.PE شده  مشخص  شمارش  مقدار   به   شمارش  مقدار که  هنگامی   رسیدن  ON"  "  سیگنال   DO منظوره   چند   دیجیتال  رسد،   می   09

ه  میدهد   شمارش   به   ادامه   شمارشگر  زمان  این  در   .کند   می  فعال   را "شده  مشخص  شمارش  مقدار مقدار شمارش  " تا زمانی ک

ه   .متوقف شود  "تنظیم شد

ه  مشخص شمارش   مقدار شتر  نباید  PE.09 شد م  شمارش   مقدار  از  بی ه   تنظی شد PE.08 شد  .با

ه مشخص شمارش  مقدار رسیدن  و  شمارش  مقدار به  رسیدن  تنظیم  s-37 شکل شان   را  شد  .دهد   می   ن

 

 

 
 شده  مشخص  شمارش  مقدار  و  شده  داده  شمارش  مقدار  تنظیم  شماتیک  s-37شکل
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 AI منحنی  تنظیم   و  AI/AO  تصحیح  : PF گروه
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V  ژ لتا زه  و دا ری   ان ه   گی  VI PF.00  1  شد

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V  ژ ری  نمونه ولتا ردا  VI PF.01  1  ب

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V  ژ لتا زه  و دا ری   ان ه   گی  VI PF.02  2  شد

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V  ژ ری  نمونه ولتا ردا  VI PF.03  2  ب

ع  ستفاده می شود تا ت  VI  برای تصحیح ورودی آنالوگ  این مجموعه از کدهای تاب بهره بر روی   ضریب  صفر و ثیر انحرافíا

 .حذف شود  AI  ورودی

ع  پارامترهای ه  تصحیح   مقدار  به کارخانه مقدار  بازیابی  با و است شده   تصحیح  کارخانه در گروه  این تاب می    کارخانه بازیابی  شد

لی، شما نیازی به  .شود  .اصلاح در آن ها در محل ندارید  به طور ک

ه،  گیری اندازه  ولتاژ ه  گیری اندازه   واقعی ولتاژ  به شد   نمونه برداری ولتاژ .دارد  اشاره  متر مولتی مانند گیری  اندازه  ابزار یک  توسط  شد

شاره  توسط اینورتر ولتاژی که نمایش   به مقدار ه، ا  b0  (b0.21) به  AI  نمایش ولتاژ ورودی  تصحیح  برای .دارد نمونهبرداری شد

 .مراجعه کنید 

سیون، دو مقدار ولتاژ به هر  در حین  الیبرا ه توسط می شود و مقدار وارد AI پورت ورودی ک دازه گیری شد   مقدار و متر مولتی  ان

ه  ه  توسط  شده   خواند ار تصحیح انحراف صفر و اصلاح    طور به اینورتر سپس   .شود می  فوق عملکرد کد وارد دقیقا   b0 گرو ودک خ

م می دهد  AI افزایش   .را انجا

ه   ولتاژ که  مواردی برای ه  داد راسیون  روش   از توان می  ندارد،  مطابقت  اینورتر  واقعی  برداری نمونه ولتاژ با  کاربر  شد الیب نی  ک دا  می

ده رد  استفا ا  ک ر  ت قدا ونه  م ری نم ینورتر بردا ار با  ا قد ظیم  م ن ه ت ورد  شد ر  م تظا طابقت   ان رفتن نظر در با .باشد   داشته م ثال، عنوان  به  AI  پورت   گ   م

راسیون روش  الیب دانی  ک ر  شرح  به  می  :است  زی

 2V)  حدود(  شده  داده AI  ولتاژ سیگنال 

ه   AI واقعی ولتاژ مقدار ه  انداز ع در پارامتر گیری شد .PF تاب ه  00 .b0 نمونه  مقدار  سپس   .کنید ذخیر   کرده و آن را در  بررسی را 21

ع  نید PF.01 پارامتر تاب  .ذخیره ک
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 ) 8V  حدود(  شده   داده   AI  ولتاژ سیگنال 

ع، مقدار ولتاژ ع   را اندازه گیری کنید  AI در واق نید ذخیره  PF.03 و آن را در پارامتر تاب ه و آن    b0.21  مقدار نمایش   .ک را بررسی کرد

ع  را در .PF  پارامتر تاب د  04 نی  .ذخیره ک

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V  ژ لتا زه  و دا ری   ان ه   گی  CI PF.04  1 شد

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V  ژ ری  نمونه ولتا ردا  CI PF.05  1  ب

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V  ژ لتا زه  و دا ری   ان ه   گی  CI PF.06  2 شد

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V  ژ ری  نمونه ولتا ردا  CI PF.07  2  ب

.PF با  گروه   این   عملکرد   کد  00~PF. .b0 در  نمونه   مقادیر  .است  شده  تصحیح   03  .شود   می   مشاهده  22

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

- - - - - PF.08 

- - - - - PF.09 

- - - - - PF.10 

- - - - - PF.11 

.PF با  گروه   این   عملکرد   کد  00~PF. .b0 در  نمونه   مقادیر  .است  شده  تصحیح   03  .شود   می   مشاهده  23

 
ل  فرض   پیش ویژگی  ر  نام تنظیم  محدوده واحد   حداق رامت ا ملکرد   کد  پ  ع

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V ه  ولتاژ  AO1 PF.12  1  آل اید

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V 
ژ  زه  ولتا ندا ری   ا ه   گی  1  شد

AO1 
PF.13 

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V ه  ولتاژ  AO1 PF.14  2  آل اید

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V 
ژ  زه  ولتا ندا ری   ا ه   گی  2  شد

AO1 
PF.15 

ع   از  مجموعه این روجی  تصحیح   برای  تواب ه   AO آنالوگ   خ د ستفا  .شود می  ا

 
ع  پارامترهای ه  تصحیح   مقدار  به کارخانه مقدار  بازیابی  با و است شده   تصحیح  کارخانه در گروه  این تاب می    کارخانه بازیابی  شد

لی، شما نیازی به  .شود  .اصلاح در آن ها در محل ندارید  به طور ک

ک  )نظری(ولتاژ ایده آل مقدار تئوری شاره دارد   ولتاژ خروجی اینورتر ا . شده به ولتاژ خروج   یری شده   ولتاژ اندازهگ یری ک   اندازهگ ه   توسط ی دستگا

09270292424   -  05137292424  

 

Control24.ir 



213  

شاره دارد مولتیمتر مانند  اندازهگیری ا . 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  ر  نام تنظیم  محدوده واحد   حداق رامت ا ملکرد   کد  پ  ع

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V ه  ولتاژ  AO2 PF.16  1  آل اید

○ 2.000V 0.001V 0.500V～4.000V 
ژ  زه  ولتا ندا ری   ا ه   گی  1  شد

AO2 
PF.17 

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V ه  ولتاژ  AO2 PF.18  2  آل اید

○ 8.000V 0.001V 6.000V～9.999V 
ژ  زه  ولتا ندا ری   ا ه   گی  2  شد

AO2 
PF.19 

A  با O  .شد  تصحیح   1

 
ل  فرض   پیش ویژگی  ر  نام تنظیم  محدوده واحد   حداق رامت ا ملکرد   کد  پ  ع

م 100.0%～100.0%- 0.001 0% ○ ه تنظی رش  نقط ی پ رود  VI PF.36  و

یم 100.0%～0.0% 0.001 0.5% ○ نه  تنظ رش دام ی   پ رود  VI PF.37  و

م 100.0%～100.0%- 0.001 0% ○ ه تنظی رش  نقط ی پ رود  CI PF.38  و

یم 100.0%～0.0% 0.001 0.5% ○ رش   دامنه  تنظ ی   پ رود  CI PF.39  و

م 100.0%～100.0%- 0.001 0% ○ ه تنظی رش نقط ی   پ رود  WI PF.40  و

یم 100.0%～0.0% 0.001 0.5% ○ نه  تنظ رش  دام ی   پ رود  WI PF.41  و

ع  ه   تنظیم  آنالوگ  مقدار تثبیت برای پرش   تاب ع   .است  نقطه جهش  مقدار به شد ر  که  میشود فعال  پرش زمانی  تاب قدا رای  آنالوگ م یر ب  در  تغی

نی و  بالایی بخشهای  یی ر به  پرش   نقطه پا قدا ظیم م ن رسد  شده  ت  .ب

ل، عنوان به .V  5  دامنه در AI  آنالوگ ورودی ولتاژ مثا .4  نوسان دامنه است، نوسان در 00 90V～5. 10V  ،است  

.AI ، 0 ورودی   حداقل  00V   0 با. .10 ورودی   حداکثر   و  0% 00V  ل  AI به ورودی  مربوط  تنظیمات   .است  .100 % معاد

ه، بین سایی شد  .متغیر است .%51.0تا   %49.0  شنا

.PF اگر .50 روی   را  36 P و   0% F. .1 روی   را   37 ،  قرار 0% ه  دست  به   AI ورودی   به   مربوط تنظیمات   دهید   روی  آمد

50.  .کند   می  حذف  را  نوسانات  که  شود   می   تبدیل   پایدار   ورودی  یک  به  AI  .شود  می   ثابت  0%
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ربر  شده توسط  تعریف   توابع   :  E0  گروه   کا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  ر  نام تنظیم  محدوده واحد   حداق رامت ا ملکرد   کد  پ  ع

○ P0.01 - P0.01～PE.xx کاربر عملکرد 0  کد E0.00 

○ P0.02 - P0.01～PE.xx کاربر عملکرد 1  کد E0.01 

... ... ... ... ... ... 

○ P0.18 - P0.01～PE.xx کاربر عملکرد 6  کد E0.06 

○ P0.02 - P0.01～PE.xx کاربر  عملکرد  31-7 کد E0.07～ 
E0.31 

ع،  کدهای  از  مجموعه این ه  تعریف  پارامتر گروه   تاب  .است  کاربر  توسط  شد

 
ع،  کدهای همه  در اربر  تاب ه  انتخاب  را نیاز مورد  پارامترهای تواند می  ک رد ه  در را  آنها و ک  پارامترهای  عنوان به E0 گرو

سان مشاهده  برای سفارشی کاربر  .کند عملیات خلاصه تغییر و آ

ه  ثر E0 گرو شده   پارامتر 32 حداک اربر  توسط سفارشی ند  می فراهم را  ک ه  پارامتر نمایش  مقدار  و  ک .uP0  صورت   به E0گرو 00  

 .است که نشانگر خالی بودن گروه است

ع نمایشگر با د تاب ه توسط کاربر، ک د عملکرد    تعریف می شود E0.00～E0.31 هنگام ورود به حالت پارامتر تعریف شد و به ترتیب با ک

ه  ده گرفته میشود   P0.00 مطابقت دارد و برای  E0 گرو دی  .نا

 

 
 موتور  پارامترهای  :  E6  گروه

 

ل  فرض   پیش ویژگی  ر  نام تنظیم  محدوده واحد   حداق رامت ا ملکرد   کد  پ  ع

x 
 

0 

 

لت 1 رون  ماشین  میدان تضعیف  حا  سنک
 ماشین  میدان تضعیف  حالت

رون   سنک
E6.00 

x 
 

0 

 

ریب 1 ر  میدان  تضعیف  ض رون  موتو  سنک
ر میدان تضعیف  ضریب  موتو

رون   سنک
E6.01 

ر     ر  میدان  تضعیف  جریان حداکث  E6.02 میدان  تضعیف  جریان حداکث

   
ر   تنظیم   ضریب  میدان  تضعیف  خودکا

ریب ر  تنظیم ض  خودکا

 میدان  تضعیف
E6.03 
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 حفاظتی   عملکرد  پارامترهای   :  E9 گروه
 

ل  فرض   پیش ویژگی  ر  نام تنظیم  محدوده واحد   حداق رامت ا ملکرد   کد  پ  ع

لیات  200%～50 50% 150% ○  VF E9.00  جریان اضافه  عم

زی  1～0 1 1 ○ لسا  VF E9.01  سرعت  اضافه فعا

 VF E9.02  سرکوب سرعت   افزایش 100～0 20 20 ○

○ 
 

50% 

 

50% 50～200% 

ری   دو   سرعت راب ز   بیش  VF ب  تلفات   ا

ریب عمل ران ض  جریان  جب
E9.03 

اهش   فرکانس نامی به  توقف جریان  موتور نسبت به سرعت  است و  موتور کم درایو  فرکانس بالا، جریان  منطقه  در به    .می یابد شدت ک

رد توقف بالاتر از   سانتریفیوژها از برخی در را نامی فرکانس   منظور بهبود ویژگی های عملکردی موتور، میتوان جریان عملک

ست عملکرد فرکانس  که زمانی  .داد کاهش   دارد، وجود بزرگ  بار اینرسی و مغناطیسی میدان شدن ضعیف برابر  چندین به نیاز و بالا

 .دارد شتاب  عملکرد روی بر خوبی ثیرíت روش  این

 ؛ LimitCur  *  k  *  (fs/fn)  =  نامی   فرکانس  از  بیش  زیاد   سرعت  عملکرد   جریان

 

Fs انس در انس نامی   fn  اجرا،  حال   فرک رد  F3-21 = k  موتور،  فرک ریان عملک ت   ضریب جبران ج د  سرع   دوبرابر"  زیا

ه  تلف   از  سرعت  از  بیش   سرعت  شد،  "شد .E9  میبا 00  LimitCur  " ریان رد  سرعت   ج  است؛   "بیشجریان   عملک

 

 
ر   s-38شکل ری  دو  سرعت   شماتیک  نمودا راب ر   ب  تلفات   سرعت   ب
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 :توجه

ریان  حد  از  بیش   جریان 150 ج .1 معنای  به  %  است؛   اینورتر  نامی جریان  برابر  5

انس   بالا،  قدرت  با  موتورهای  برای 2k  زیر  حامل  فرک Hz  ریان   محدودیت   پاسخ   نوسانی،  جریان  افزایش   دلیل  به  .است ج

م جلوگیری از سرعت بیش از شتاور ناکافی  حد شروع می شود  موج به موج قبل از اقدا در این حالت، جریان عملیات    .است   و گ

اهش دهید   .جلوگیری از افزایش سرعت را ک

ژ  محدودیت   ● ر  باس   ولتا رمز   مقاومت   و (  اینورت ژ   تنظیم  در   ت  )ولتا

ژ اگر تا ز باس   ول ژ  اضافه توقف  نقطه ا عنی این  به شود،  بیشتر  760V ولتا ه  است  م ی سیستم ک یک ان ک روم تولید    حال حاضر در حالت  در  الکت

انس خروجی <  موتور سرعت(  است برق   میگردد  تنظیم  خروجی  فرکانس   حالت،  این در  .شود می  فعال  اضافه ولتاژ توقف  ،)فرک

اهش  واقعی  زمان ،)اضافی  برق  مصرف( ار افزایش مییابد تا از قطع جلوگیری شود   طور  به  سرعت  ک اگر این زمان نتواند   .خودک

ند، میتوان بهطور سبی  الزامات را برآورده ک ک  اضافه از بهرهبرداری منا  .داد را افزایش  تحری

 

 
ر   s-38شکل  ژ اضافه  توقف  عملکرد شماتیک نمودا  ولتا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  ر  نام تنظیم  محدوده واحد   حداق رامت ا ملکرد   کد  پ  ع

 

 

○ 

 مدل   تعیین

220V: 380V 

380V: 760V 

480V: 850V 

690V: 1250V 

1140V:1900V 

 

 

 

200V 

 

 

200.0V～ 

2000.0V 

 

 
ژ تا ی ول ات ی وقف   عمل ه   ت ضاف  ا

ژ ا  ولت

 
 

 
E9.04 
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ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا کرد  پار مل  کدع

○ 1 1 0～1 
 ولتاژ افزایش شدن فعال

VF 
E9.05 

○ 
 

30 

 

1 0～100 

 توقف   فرکانس  افزایش

 VF  ولتاژ   اضافه
E9.06 

○ 
 

30 

 

1 0～100 

ژ  افزایش لتا  سرکوب  و

ژ  افزایش  VF  ولتا
E9.07 

○ 
 

5Hz 

 

0.1Hz 0～50Hz 

ر  رکانس حداکث  توقف   ف

ه  اژ  اضاف  ولت
E9.08 

 :توجه

ه  هنگام  لطفا   شته  توجه  انرژی بازخورد  واحد  از  استفاده  یا  ترمز  واحد  نصب  یا ترمز مقاومت  از استفاد شید  دا   E9.05 مقدار لطفا    :با

سازی"  .سرعت ممکن است طولانیتر شود  کاهش   زمان  صورت،  این غیر در  .کنید  تنظیم "0"  به را  "زیاد   ولتاژ توقف فعال

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.5s 0.1s 0.1～10.0s ران  ثابت  زمان  E9.09 لغزش   جب

تر  لغزش   جبران  برای  پاسخ   زمان  مقدار  چه  هر  .است  سریعتر  واکنش   سرعت  شود،  تنظیم  کوچک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته ○ ه  بس دل   ب لقه  جریان %200～%30 %30 م  E9.18 سرعت   ردیابی بسته  ح

م ه تنظی ریان فرآیند ردیابی سرعت در محدود ثر محدودیت ج ریان ردیابی سرعت " حداک ر مقدار  .است   "ج شده خیلی    تنظیم  اگ

شد، اثر ردیابی واهد بود کوچک با  .سرعت بدتر خ

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

ته ○ ه  بس دل   ب ان 0.1s 0.0～5.0s م ناطیس  زم ی  مغ  E9.21 زدای

رد  .است شروع  توقف و مغناطیس زدایی حداقل فاصله بین  زمان سازی  تنها پس از  این کد عملک  ثیرíت  سرعت ردیابی  عملکرد  فعال

ه   تنظیم مقدار اگر .داشت  خواهد ک  خیلی شد شد، کوچ  .شود   می ولتاژ اضافه خطای باعث با
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 )  E3 ،  E4 ، E5  های  گروه(  چهارم و سوم  دوم، موتور پارامترهای 

 

.E3  دوم   موتور پارامتر 00～E3. .P8  عملکرد  کد  گروه با E3  گروه  37 00～P 8.  .است یکسان 37

E3.38～E3.55  ع   کد   گروه   همان  .هستند   P9.01～P9.18 تاب

 

.E4  سوم   موتور پارامتر 00～E4. .P8  عملکرد  کد  گروه با E4  گروه  37 00～P8.  .است یکسان  37

E4.38～E4.55  ع   کد   گروه   همان  .هستند   P9.01～P9.18 تاب

 

.E5چهارم  موتور  پارامتر 00～E 5. .P8  عملکرد  کد  گروه با E5  گروه  37 00～P 8.  .است یکسان  37

E5.38～E5.55  ع   کد   گروه   همان  .هستند   P9.01～P9.18 تاب

 

 

 
ر   نظارت  -  مانیتورینگ پارامترهای ر   عملکرد وضعیت ب  ) b0  گروه   (  اینورت

دول" ،5  فصل  به  b0  گروه   پارامتر  شرح   برای ع  پارامترهای  ج  .کنید   مراجعه  "تاب
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  7فصل  خطا   پردازش و  یابی عیب 

 
 متقابل   اقدامات  و  خطا  1-7

ک   بروز در صورت  لال   ی رد دیجیتال   LED در اینورتر، اخت واهد  نمایش  را   خطا  به   مربوط  و محتوای  کد عملک خطا فعال   رله  .داد  خ

روجی را متوقف می  میشود ند   و اینورتر خ ر موتور  .ک شد، به صورت  در اگ  به اینکه تا شد  خواهد  متوقف آزاد   حال چرخش با

ه   نشان  1-7  جدول  در  دهد  رخ  NE90  در است ممکن که خطاهایی  انواع  .دهد  پایان خود  چرخش ه   داد   .است   شد

امی ند و  راهنماییهای با  مطابق  ابتدا  باید  کاربر  میشود،  خراب  اینورتر  که  هنگ ه  جدول بررسی ک دقیق ثبت   طور خطا را به  پدید

ز پس  خدمات   بخش  با  لطفا    صورت نیاز به خدمات فنی،  در .کند نی و فروش   ا یبا ا فنی  پشت ان ی یندگ ا ا نم یرید  تماس  م  .بگ

 

یب بی   ع  خطا  خطا   نوع  خطا  دلایل یا

زایش ه  خیلی  شتاب زمان و سنگین خیلی بار  شتاب   زمان  اف  کوتا
 

زایش   سرعت  اف

ر  رت و ن ن ای   حی

 جریان   اضافه

 
 
 

 

 

E-01 

ی  تنظیم /V  منحن F منحنی  V/ F  نیست  مناسب 

زی  دا ص   تنظیمات   مجدد راهان  تشخی

 عملکرد  و سرعت
ه   اندازی  راه   درچرخش   موتور  دوبار

ت وی ر   تق و ا شت م را گ د  تنظی ی  یا   کن

ی  لت رو ر  حا ا م  خودک د  تنظی  کنی
 است زیاد  گشتاور   تقویت تنظیم

ب خا ر   انت رت و ن ی ا ا ت  ب ر لا   قد ا  است  کم  خیلی  اینورتر  توان ب

ان م  را سرعت  کاهش  زم نید   تنظی ن  ک   سرعت کاهش  است  کم  خیلی سرعت  کاهش زما

ر  رت و ن ن   ای  حی

 جریان   اضافه

 

E-02 ز   مقاومت رم ناسب  ت ید   اضافه  م  است   زیاد  بار  انرژی   یا  اینرسی کن

ب خا ر   انت رت و ن ی ا ا ت  ب ر لا   قد ا  است  کم  خیلی  اینورتر  توان ب

 بار  جهش دهید  کاهش  را  جهش  و بررسی  را  بار
 

رد رک ر   کا ا  اینورت   ب

ه  ضاف ن  ا ا ری  در   ج

 ثابت   سرعت

 
 

 

E-03 

زایش  ان  اف اب  زم اهش و  شت ان شتاب   ک اب  زم ه  شتاب  کاهش یا شت ا  است  کوت

ر ی  را  با ررس د  ب ر  بار  کنی ی   غی  است  عاد

ی  تغذیه منبع بررسی  ژ  ورود یین ولتا ه  پا  شبک

ب خا ر   انت رت و ن ی ا ا ت  ب ر لا   قد ا  است  کم  خیلی  اینورتر  توان ب

ی  تغذیه منبع بررسی  ژ  ورود ی   ولتا رود ر   و ی   غی  عاد
ه  ضاف ژ  ا تا ن ول   حی

ری  بگی  شتا

 

E-04 م ن  تنظی ری   زما بگی  است  کوتاه   بسیار   شتابگیری   زمان شتا

رد  و سرعت ردیابی  تنظیم لک رت   عم رت ریستا ر  شدن  ریستا  چرخشی   موتو
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یب بی   ع  خطا  خطا   نوع  خطا  دلایل یا

ن  افزایش ن  سرعت   کاهش  زما  است  کم  خیلی  سرعت  کاهش  زما
ژ   اضافه لتا رکاهش  و   د

 اینورتر  سرعت

 

E-05 زایش رت   اف ری  قد زگی رم  بخش   ت

ز  رم رژی  ت ن رجی   ا  خا
ر  رژی  با سیل ان ان ر  یا پت رسی  با اد  این  زی

ی  تغذیه منبع بررسی  ژ  ورود لتا ی  و رود ر  و ی  غی  است  عاد
ه  ضاف ژ ا تا ل ر  و   د

لت رد حا رک ا ا   ک  ب

 ثابت   سرعت

 

 
E-06 

م ان  تنظی ن  سرعت   کاهش   یا شتاب زم  است  کم سرعت کاهش یا شتاب  زما

ر  تو ی   راک رود د   نصب را  و لتاژ  عادی   غیر   تغییر  کنی رودی و  و

ز   دستگاه  رم سی کنید   اضافه  را  مناسب ت ر ر  این ا د  ب ا ت  زی س  ا

 E-07 شده   رزرو --- ---

ز  ردن تمی  هوا  کانال انسداد تهویه  بهبود یا  هوا کانال ک
 

  حد از بیش  گرمای

ر ورت  این

 

 
E-08 

 است بالا   محیط  دمای حامل  فرکانس کاهش و تهویه بهبود

ب فن  تعویض سی ه  آ ن   ب  ف

ژول خدمات   درخواست ر   ما رت ر  اینو ی  غی  است   عاد

زایش ان شتاب   زمان  اف اب زم لی شت   است  کم  خی
 
 
 

 
ار   اضافه  ر  ب رت ینو  ا

 
 
 

 
 
 

E-09 

 و  DC ترمز   جریان  کاهش

ز زمان  افزایش رم  ت
 است  زیاد DC  ترمز مقدار

/V  منحنی  تنظیم F زایش و ر  اف و ی تنظیم گشتا /V  منحن F  نیست  مناسب 

ی  تنظیم رد   و  سرعت  ردیاب  عملک

 ریستارت 
رت ر  شدن  ریستا و  موت

ررسی  ژ  ب تا ه ول ک ژ  شب لی شبکه ولتا  است  کم  خی

ب خا ر   انت رت و ن ی ا ا ت  ب ر لا   قد ا ر  ب  سنگین   با

/V  منحنی  تنظیم F زایش  و ر اف و ی تنظیم گشتا /V  منحن F  نیست  مناسب  
 
 

 
ه  ف ضا ر  ا ا ر  ب وتو  م

 
 
 
 

 

E-10 

ررسی  ژ  ب تا ه ول ک ژ  شب لی شبکه ولتا  است  کم  خی

رد لک ر   پایین  سرعت  با  عم لندمدت،   د  ب

 اختیاری  متغیر   فرکانس  با  موتوری 

رد  رک رعمومی کا و یین سرعت با موت  و  پا

ی  زیاد  بار  را ی   مدت  ب  طولان

ر  بار   اضافه  حفاظت ضریب  را  موتو

ه  ی ب رست ید  تنظیم د  کن

ریب نادرست تنظیم  اضافه  حفاظت  ض

ر ر  با و وت  م

ر ی  را  با ررس د  ب ر  کنی ر   یا  شده   متوقف موتو د  خیلی  با  است   زیا

ررسی  ژ  ب تا ه ول ک ژ  شب لی شبکه ولتا  است  کم  خی
 خطای ولتاژکم

 کارکرد  حین 

 

E-11 
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یب بی   ع  خطا  خطا   نوع  خطا  دلایل یا

  نیست   عادی   موتور   به  اینورتر  رابط  جانبی   نقصهای   عیبیابی
 

 
ع ی   قط زها   فا

 خروجی 

 
 

 

 

E-12 

 سهفاز  سیمپیچ  آیا  که  کنید  بررسی

ر  ل  موتو رما ر یا  است  صحیح و  ن  خی

ر   خروجی رت ز   اینو ر   سهفا ر حین د  کا

 است   نامتعادل  موتور

ن  با امی ده ت ن س  کن د   تما ری رایو  برد بگی ی   د  نیست   عاد

ن  با امی ده ت ن س  کن د   تما ری ژول  خطای بگی  خاص   ما

 است   شل  پلاگین  یا  کنترل  پنل   اتصال کنید  متصل دوباره  و بررسی

 پس  را خارجی خطای های ترمینال

د  جدا عیوب به  رسیدگی از   کنی
ینال ی   ترم ی  ها رجی  خطا  شدند   بسته خا

 تجهیزات  خطای

 جانبی 

 

E-13 

 است   شل  پلاگین  یا  کنترل  پنل   اتصال کنید  متصل دوباره  و بررسی
 

  مدار خطای 

ص   جریان   تشخی

 

 

E-14 
ن  با امی ده ت ن س  کن د   تما ری نبع بگی  است  خراب   کمکی   تغذیه  م

ن  با امی ده ت ن س  کن د   تما ری ه  بگی  دیده آسیب هال  دستگا

ن  با امی ده ت ن س  کن د   تما ری ر  بگی ویت  مدا ه  تق د نن ر  ک ی  غی د  است   عا

  باود  نرخ  نادرست  تنظیم باود نرخ  مناسب تنظیم

 
ی   ارتباطی   خطا

RS232 / 485 

 
 

 

E-15 

ن شرد د ف ی ی    کل را ت ب ر ا ست و    ری

 .درخواست سرویس
ی  رتباط   خطا ل  پورت  ا  سریا

رتنظیمات  م P3.09～P3.12  تغیی رست  تنظی ی ناد رها رامت ر  پا  خطا   هشدا

سی رر ه  ی ان ی ی  را لای ا ل  و ب ل   کاب صا ر   بالادست رایانه ات  کند   نمی   کا

لید  فشردن ا  ریستارت  برای     ک صب ی   ن

ر  ت ع فیل ی  منب رود  .و
د  تداخل   شدی

 سیستم   تداخل
 

E-16 

ی،  دکمه شان زن ا رخواست  ب س  د ی  سروی وشتن  /خواندن  خطا  اصلی   بردکنترل  DSP  ن

لید  فشردن   ریستارت  برای     ک

رخواست  زتامین  سرویس  ود ه  ا نند  ک
رلی   توابع  نوشتن  /  خواندن  خطای   کنت

ن   خطای  و   خواند

EPROM نوشتن 

 

E-17 

ن شرد د ف ی ی   کل را ت ب ر ا ست   ری

رخواست  زتامین  سرویس  ود ه  ا نند  ک

رت   دامنه ر  قد و ر   و  موت رت و ا  این  هم   ب

رند   مطابقت  ندا

ی   جریان  اضافه  خطا

رتوابع ر  خودکا  موتو

 

E-18 

 دکمه  فشردن با  نشانی باز 

 اینورتر   ورودی   تغذیه  منبع  بررسی  و

. T ،S ،R 

 فاز   سه  ورودی های  پورت  از یکی

R،  S، T   ژ لتا رد  و ا  ند

ز   حفاظت   افت  ا

 ورودی  فاز

 

E-19 

ض   را  موتور   یا  کابل ر   کوتاه  اتصال کنید   تعوی  زمین  به موتو
ز   حفاظت  اتصال   ا

 زمین   به  کوتاه 

 

E-20 
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یب بی   ع  خطا  خطا   نوع  خطا  دلایل یا

خاب   ندارد  مطابقت انکودر مدل انکودر  درست  مدل انت

 
 انکودر  خطای

 

 

E-21 
ر  کشی  سیم کنید  چک  را کشی سیم رست  انکود د  است  نا

ر  زین  را انکود نید   جایگ  است  دیده   آسیب انکودر ک

رت  ض  را PG کا ید  تعوی  است  عادی غیر  PG کارت  کن

زانی به را ولتاژ   نیاز مشخصات که می

 .کنید  تنظیم  دارند،

ژ  لتا ی   و رود ر   و ه   د ود ین محد ه  تعی  شد

 .نیست  مشخصات  توسط 

ی  رق  خطا  ب

 ورودی

 

E-22 

ن  پاک برای  رکورد  اطلاعات کرد

 کنید   استفاده   اولیه  مقداردهی  تابع  از 

ان ی  زم ر به  تجمعی اجرا ه مقدا  تنظیمشد

ه   است   رسید

ی  دن خطا  به   رسی

ن   کارکرد   زما

 

E-23 

ن  پاک برای  رکورد  اطلاعات کرد

 کنید   استفاده   اولیه  مقداردهی  تابع  از 

ودن  روشن زمان زان  به  ب ه  تنظیم  می  شد

ه   است   رسید

ی  دن خطا  به   رسی

 بودن   روشن   زمان 

 

E-24 

س  ز  پ ر،  توقف  ا رت نو ی ر   ا ی ر  تغی و وت  م

 .دهید انجام را

ر ب تغیی خا نت ر  ا وتو ی  م ز  فعل ق   ا ری  ط

ر  ترمینال رد  حین  د ر عملک  اینورت

ی  ض   خطا ر  تعوی  موتو

 کارکرد  حین 

 

E-25 

ر  د کاهش   را  با  وضعیت  یا دهی

 کنید   بررسی  را مکانیکی

ر  یا   است سنگین  بار  و ه مسدود موت  شد

 است 

 کننده  محدود  جریان

 موج به موج 

 

E-26 

ر   کشی  سیم بودن  شل یابی  عیب  و   سنسور   کشی  سیم بررسی   دمای  خطای  دما   سنسو

ز   بیش   حد   ا

ور  موت

 

E-27 اقدامات  یا حامل  فرکانس کاهش 

 موتور  خنکسازی برای  دیگر
ی ر  دما  است   بالا  موتو

م نظی ح  ت ع   صحی ب وا ر  ت کود ن ه تنظیم ا با شت ر توابع ا نکود  ا
 

  سرعت انحراف

 زیاد 

 

 

E-28 
یم ر   تنظ ر   خودکا و م را  موت ید  انجا م .ده ر  تنظی ه  انجام خودکا  است  نشد

 وضعیت اساس بر  را پارامترها این لطفا  

ر   واقعی  .کنید  تنظیم  معقول  بهطو

ص   توابع   تنظیمات  سرعت  انحراف  تشخی

لا  .است  نادرست  P6.66  و P6.65  با

م نظی ح  ت ع   صحی ب وا ر  ت کود ن ه تنظیم ا با شت ر توابع ا نکود  ا
 

  سرعت  خطای

ز  بیش ر  حد  ا و  موت

 

 

E-29 
یم ر   تنظ ر   خودکا و م را  موت ید  انجا م .ده ر  تنظی ه  انجام خودکا  است  نشد

 وضعیت اساس بر  را پارامترها این لطفا  

ر   واقعی  .کنید  تنظیم  معقول  بهطو

 موتور  سرعت بازرسی پارامتر  تنظیم

P6.63  و P6.64  است   نادرست 

ر  ع با ه  قط ات  یا  شد نظیم  و  PA.60  ت

PA.61 ررسی  را د  ب  کنی
ی  جریان ز   اجرا را ت رکم رت نو ت  P6.60  ای ر  اف  با

 

E-30 

رد سیگنال  بررسی زخو  یا  PID  با

P6 رستی  به  را  26.  کنید   تنظیم  د

 مقدار   از  کمتر  PID بازخورد  مقدار

P6.26 است شده  تنظیم 

رد   افت زخو  با

PID 

 

E-31 
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یب بی   ع  خطا  خطا   نوع  خطا  دلایل یا

ی شان زن ید   با  کن
ی   سیگنال رود ی   و ا ریف  1  خط ه  تع  شد

ر  توسط  رب ره  چند پایه  توسط   کا  X  منظو

ی  ریف 1 خطا ه  تع  شد

 کاربر   توسط 

 
E-32 

ی شان زن ید   با  کن
ی   سیگنال رود ی   و ا ریف  2  خط ه  تع  شد

ر  توسط  رب ره چند پایه  توسط   کا  X منظو

ی  ریف 2 خطا ه  تع  شد

 کاربر   توسط 

 

E-33 

ویض  ه  تع ح و صف رای ا  د ه منبع  ی رایو  برد تغذی ر  تغذیه  منبع  یا  د  است   عادی  غی
ر خظای   کانتکتو

 

E-34 
ر کتو نت عویض  را  کا د  ت ی ر  کن رعادی  کانتکتو  است   غی

ر  و ر   کوتاه  اتصال کنید  عوض را کابل یا  موت  زمین  به موتو
ی   اتصال   خطا

 زمین   به  کوتاه 

 

E-35 

 
 خطا   سابقه درخواست  2-7

ه  رخ  گذشته بار  3 در که را خطا کدهای اینورترها از  سری  این نند می  ثبت  را  است داد ستجوی .ک اطلاعات می تواند   این ج

ستجوی به ورود برای لطفا   .شود  ذخیره می   PA اطلاعات خطا در پارامترهای گروه  .به شما در یافتن علت خطا کمک کند    ج

ه  پارامتر اطلاعات شانی   7-3  .کنید مراجعه  کلید صفحه عملکرد روش  به PA  گرو زن  خطاها   با

امی  • ه  هنگ ه   نمایش   خطا   کد  ک دíت  شد،  داد ه  کنید  یی شانی  توانید می  ک  .دهید   فشار  و  کنید  بازن

ل  از   یک   هر   • X  های   ترمینا 1～X RE ورودی   روی   را  10 SE T   کنید   تنظیم   خارجی  P3. 09=9)  (P3. و آن را از    00

نید   COM ترمینال دا ک  .ج

نید   قطع  را  برق  •  .ک
 

 مهم   نکات 

د  • لت بای ررسی ع یم  خطا به دقت ب ز تنظ بل ا د رفع و ق ر  مجد ورت ممکن است شود، د ر این ص   دائمی آسیب باعث  غی

ر  به  .شود  اینورت

چرا که ریست مداوم  اگر پس از ریست،  • ن باید بررسی گردد؛  علت آ جددا  ظاهر شد،    اینورتر  به  خطا م

 .میزند آسیب

ت  که هنگامی  • ر  اضافه محافظ ا  با ی  ی ا رم ز  بیش گ یدهد، رخ  حد  ا ر  م رت و ز  پس را  این  دقیقه   5  ا

ر  ی انتظا شان زن ا د  ب ی  .کن

 

 
ط  ا  احتی
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 تعمیرات  و  نگهداری  8فصل

 

 روزانه   تعمیرات  و  نگهداری   1-8

ه  و دود رطوبت، دما، تاثیرات مانند کاری اینورتر محیط در تغییرات   مختلف  خطاهای  بروز  باعث  میتواند داخل اینورتر قطعات وکهنگی غیر

 .و به طور منظم بررسی و نگهداری شود   روزانه  طور  به  اینورتر باید  استفاده، و  نگهداری  حین  در  بنابراین  .شود اینورتر  در

 

ینورتر  که هنگامی  :کنید  توجه  زیر  موارد به  است،  روشن  عادی طور  به  ا

 خیر؛   یا  دارد  غیرعادی لرزش  و  صدا  موتور  آیا  •

 خیر؛  یا  شوند  می  گرم  عادی  غیر  طور  به  موتور  و  اینورتر  آیا  •

د  از بیش  محیط  دمای  آیا  •  است؛   بالا  ح

شه  مانند  بار آمپرسنج   آیا  •  است؛   همی

ک   فن  آیا اینکه  • ه   خن نند ار عادی طور  به اینورتر  ک ند می  ک  .خیر یا ک

 
 ای   دوره  نگهداری  و تعمیر   2-8

ه  و دود رطوبت، دما، تاثیرات مانند کاری اینورتر محیط در تغییرات   مختلف  خطاهای  بروز  باعث  میتواند داخل اینورتر قطعات وکهنگی غیر

 .و به طور منظم بررسی و نگهداری شود  روزانه  طور  به  اینورتر باید  استفاده، و  نگهداری  حین  در  بنابراین  .شود اینورتر  در

 منظم   تعمیر  1-2-8

ار  عادی  طور به  طولانی  مدت برای  اینورتر  اینکه برای ند  ک   نگهداری  منظم  طور  به باید کند،  کار  مدت طولانی و  عادی  طور  به ک

ترونیکی  قطعات  عمر  تا  شود  تعمیر  و لی  الک ی  قطعات  عمر  شود  تضمین  اینورتر  داخ رونیک ت حیط به توجه  با اینورتر الک ه م   و  استفاد

یط اده شرا ری  دوره  .است   متفاوت استف دا ر نگه ینورت انطور ا دول    هم ه در ج ع    1-8ک ده کاربر مرج ستفا ه شده، تنها برای ا شان داد ن

 .است 
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ض   زمان رد  تعوی ستاندا  دستگاه نام )سال(  ا

2～  کننده   خنک  فن سال  3

4～  الکترولیتی   خازن  سال  5

5～ ر   برد سال  8  چاپی   مدا

 فیوز  سال  10

رکانس  مبدل اجزای تعویض زمان 1-8 جدول  ف

 :است  زیر شرح به  اینورتر  اجزای تعویض  برای  زیر  شرایط 

 .سال   در  C °  30  میانگین  :محیطی   دمای  •

 .کمتر یا  %80 :بار  ضریب  •

ر  ساعت   12  از   کمتر   :زمان  مدت  •  .روز  د

 

 منظم نگهداری   2-2-8

نید بررسی .کنید خاموش  را برق حتما   میشود،  بازرسی  و نگهداری  منظم  طور به اینورتر که زمانی ه    که ک ر نمایش داد نمایشگ

شد  ر برق مدار اصلی خاموش با شانگ شده و ن ه  8-2محتوای بازرسی در جدول    .ن شان داد  .است  شده  ن

ر   متقابل  اقدام ی  غی ی  عاد رد بررسی   محتوا ررسی   مو  ب

چ  با ی  پی شت ت   گو د   سف ی  است   شل  پیچ  آیا کن
چ ال  پی ن رمی ر  ت ی مدا صل  ویا   ا

ل ا رمین ر   ت رل   مدا  کنت

ایی رزد ی  با  غبا ه   هوا  خشک   فشرد

4～6kgc m ر  با  فشا
ی   سینک دارد   وجود غبار  و گرد آیا رت  حرا

ایی رزد ی  با  غبا ه   هوا  خشک   فشرد

4～6kgc m ر  با  فشا
 PCB  چاپی  مدار برد دارد   وجود غبار  و گرد آیا

ک فن ه  خن د ض  را کنن د  تعوی  کنی
 وجود   غیرعادی، لرزش  و  صدای

 ساعت   20000  تا  انباشته  زمان
 کننده  خنک  فن 

ایی رزد ی  با  غبا ه   هوا  خشک   فشرد

4～6kgc m ر  با  فشا
زا دارد   وجود غبار  و گرد آیا ج ی   ا رق  ب

ویض  زن تع ی  خا یت رول کت ی  ال وم ی ن ومی ر  آل گ، تغیی لیتی  های   خازن زدگی  حباب یا و بو رن رو  آلومینیومی   الکت

 ای  دوره بازرسی  محتویات  8-2 جدول
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 گارانتی  شرایط   3-8

د دا واهد  ارانتی ارائه خ ک در موارد زیر خدمات گ تری ت نورسا الک  محدوده  1)  :شرک

 میشود؛  مربوط اینورتر بدنه به  تنها گارانتی

ر اینورتر در طول 2) ستفاده عادی، اگ ه  در ا رابی دچار گارانتی دور ت مسئول یا خ است؛ در دوره پس    گارانتی آسیب میشود، شرک

واهد شد؛  ارانتی، هزینههای نگهداری معقول دریافت خ  از گ

ارانتی،  دوره   در  3) ده  آسیب راهنما  دفترچه دستورالعملهای  اساس  بر  اینورتر اگر گ شد، ندی   زیر، درایو شامل  شرایط  در  و با

واهد بود  :ضمانت نخ

 غیره؛  و  غیرعادی  ولتاژهای  سوزی،  آتش   سیل،  اثر  در  اینورتر  به  آسیب  •

ر  به  آسیب   • ینورت اشی  ا بل؛   نادرست   اتصال  از   ن ا  ک

 .غیرعادی  عملکردهای  برای  اینورتر  از استفاده   از  ناشی  آسیب  •

 

دمات   هزینه  4) سبه  واقعی   های  هزینه  اساس  بر خ ود صورت  در   .شود   می  محا د، وج قرارداد    اولویت اصل  اساس  بر قراردا

 .برخورد خواهد شد 
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 RS485سریا  پورت ارتباطی  پروتکل  9فصل

 

رتباطات   اجمالی  بررسی   1-9  ا

ک رابط ارتباطی  RS4این سری اینورترهای شرکت، به کاربران ی   پروتکل از ارتباطی پروتکل  .مشترک برای کنترل صنعتی ارائه میدهد  85

ستاندارد ارتباطی M  ا O DB U S  مانند( میزبان کامپیوتر  با  ارتباط برقراری برای رابط  یک  عنوان به  تواند می  اینورتر .میکند پیروی 

 بر متمرکز نظارت تا رود کار به  هستند، ارتباطی پروتکل همان از استفاده  و  ارتباطی رابط  همان دارای  که PC) و  PLC  کننده   کنترل

 .کند محقق را اینورتر

ر   RS485 رابط  طریق  از  شرکت را  این  اینورتر استفاده کرد تا چندین  مبدل فرکانس به عنوان کامپیوتر میزبان از یک   می توان به یکدیگ

ند دگانه .متصل می ک ند این امر به اتصال چن اههای اینورتر کمک میک  پورت طریق از میتواند نیز دور  راه  از کنترل کلید  صفحه  .دستگ

 .سازد   محقق  کاربر را  توسط اینورتر دور راه  از عملیات تا شود متصل ارتباطی

MO  ارتباطی  پروتکل D B US حالت  از اینورتر این  RT U  شتیبانی ل  درباره   دقیقی  توضیحات زیر  در .کند  می پ باطی پروتک   ارائه اینورتر ارت

 .است  شده

روتکل شرح  2-9 رتباطی پ   9-2-1  ا

رتباطی   شبکه حالت  ا

ه  در  )برده (  دست زیر  یک  عنوان به  اینورتر  (1)  :میکند  عمل  شبک

 

ر   9-1شکل   شبکه  شماتیک نمودا
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شینی شبکهسازی  حالت  (2)  :چندما
 

ر   9-2شکل  زی شماتیک نمودا  چندماشینی  شبکهسا

 

روتکل  حالت   2-2-9 رتباطی   پ  ا

ه  RS485  شبکه در برده  یا میزبان عنوان به میتواند اینورتر سایر  میزبان  یک  عنوان به استفاده  هنگام .شود استفاد  اینورترهای میتواند 

ه   هنگام  .سازد محقق را  سطحی ارتباط چند تا  کند  کنترل  شرکت را ستفاد  عنوان به تواند می PLC یا PC  ،)زیرمجموعه( برده   عنوان  به  ا

ه  میزبان  :روشهای ارتباطی خاص به شرح زیر است   .گیرد عهده  بر را اینورتر کنترل تا شود استفاد

ه  عنوان به اینورتر  • ند،  عمل )مجموعه  زیر( برد   را با دستوری میزبان  وقتی master-slave. حالت نقطه  به  نقطه  ارتباط میک

ه  ستفاد ند،  ارسال  پخش  از آدرس  ا ه پاسخ نمیدهد  میک  .برد

ه  با اینورتر میزبان، عنوان  به  • ستفاد ه  به را  دستورات  پخش  آدرس   از  ا ه پاسخ نمیدهد   و  میکند  ارسال  )زیرمجموعه(  برد  .برد

د یا  • نظیم ارتباط سریال  کاربر میتواند آدرس محلی، نرخ باد و فرمت دادههای اینورتر را از طریق صفحه کلی ند   ت  .ک

ه   • رین پاسخ  قاب  در را  فعلی خطای   اطلاعات   ،)زیرمجموعه(  برد ستعلام  آخ زارش   میزبان ا  .میدهد   گ

 
 ارتباطی   رابط   حالت   3-2-9

  از حالت  پیشفرض  ارتباطی پروتکل  حالت .است طرفه  دو نیمه و ناهمزمان سریالی  ارتباط  ،RS485  رابط طریق از  ارتباط این

RTU  ستفاده  .میکند  ا

ه،  بیت  8  شروع،  بیت  1  :از  است  عبارت  فرض  پیش   داده   فرمت  .بررسی  بدون  توقف،  بیت  2  داد

ه  رد  کد  به ارتباطی، پارامتر  تنظیم برای  .است   bps9600فرض   پیش  بازد  .شود مراجعه  PC.00～PC.05 عملک
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روتکل  3-9 رتباطی   های  پ  ا

ار ر  ساخت راکت ا  :ک

اراکتری  11 جعبه  RTU)  برای(  ک
 

Start bit BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 BIT6 BIT7 Stop bit Stop bit 

ررسی بدون  ،1-8-2 فرمت (  )ب

 

Start bit BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 BIT6 BIT7 
Odd 

parity 
Stop bit 

ری  ،1-8-1  فرمت (  )فرد  براب

 

Start bit BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 BIT6 BIT7 
Even 
parity 

Stop bit 

ری ، 1-8-1 فرمت ( راب  )زوج ب

 
: RTU  حالت 

 

ر   ورودی   سیگنال  بدون زرگت ر   یا  ب  شروع  10ms براب

 آدرس  bit-8 باینری  آدرس :آدرس 

 فرمان  bit-8 باینری  آدرس :عملکرد کد

 

N*8-bit data, N<=8, maximum 8 bytes :محتوای  داده 

 n)  –  (1  داده 

…………… 

 0 داده 

 پایین  CRC  بررسی CRCبررسی  کد

CRC/16-bit  8 ترکیب باینری 2  از-bit  بررسی تشکیل شده است  CRC   بالا 

ل هیچ ی   سیگنا ر   ورود زرگت رابر  یا  ب ان  باشد   نداشته  وجود 10ms ب  پای

 
رد اصلی ستهای عملیاتی  خواندن و نوشتن   Modbus  عملک وا دهای عملکرد مختلف درخ یین را متفاوتی  پارامترها است ک د  تع نن یک  .م

ل ر Modbus  پروتک ینورت یات  از ا ل د  عم رد  ک لک ر  عم بانی زی ی  پشتی  :کند  م
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 عملکرد  کد عملکرد   کد  معنای

دن رد  کد توابع  خوان لک ر   عم رت و رد  وضعیت  توابع  و  این رک  0x03 کا

لکرد کد نوشتن رل  توابع  یا  عم رتر،  تکی  کنت ز   پس  اینو ع  ا رق  قط ره   ب  0x06 شود   نمی  ذخی

رد کد نوشتن لک ر،  تکی   کنترل  توابع  یا  عم ز   پس  اینورت ع  ا رق  قط ره   ب  0x07 شود   می ذخی

 
سترهای خواندن نترلی و پارامترهای وضعیت اینورتر در رجی   می   نگاشت  Modbus  نوشتن/پارامترهای کدهای عملکرد، پارامترهای ک

ه   دستورالعملهای  از  عملکرد،  کد   پارامترهای  نوشتن  و  خواندن  ی  محدوده  و  ها  ویژگی   .شوند    دفترچه  در  آمد

ند  پیروی  اینورتر  کاربر  راهنمای انه آدرسدهی میشوند  پارامترهای  و  کنترلی  پارامترهای  .میک   .وضعیت اینورتر به طور جداگ

ستر ه کد عملکرد وآدرس رجی  :است شرح زیر  به بالا  بایت شدهی نگاشت  مطابقت بین شماره گرو

0x  آدرس1- F0-0xFF،  تابع  کد  پارامتر  گروه به  مربوطP0-PF   ؛ 

ستجوی پارامتر ه   P0.03  به عنوان مثال، برای ج رو به عنوان    .است  0xF003  ، آدرس مربوطهP0 از گ

ستجوی پارامتر .P6 مثال، برای ج ه   10 رو به عنوان مثال، برای    .است  0xF60A  ، آدرس مربوطه P6 از گ

ستجوی پارامتر ه  PB.16 ج رو  .است   0xFB10  ، آدرس مربوطهPB گ

 .است  اینورتر  وضعیت  پارامترهای  خواندن  آدرس  0x500x آدرس 2-

0x :توجه( واندن  قابل  5000  )نوشتن  نه  هستند، خواندن  قابل  فقط  بعدی  های آدرس   است،  نوشتن  و  خ

نترل اینورتر است   x 0x600 آدرس   3- ه پارامتر ک رو  آدرس 4-  .آدرس گ

0x8000 آدرس وضعیت خطای اینورتر است. 

.PC = 0  برای   معتبر ( است   اینورتر  غیرعادی  ارتباط   آدرس   0x8001 آدرس  5- 05  .( 

 

 دستور   محتوای
ع آدرس واب  ت

 اینورتر   وضعیت
 دستور   محتوای

ع آدرس واب  ت

 اینورتر   وضعیت

 PID 0x5011  بازخورد 
رکانس ه   ف ه  داد رتباطی  شد  ا

-10000 ～1000 
0x5000 

رکانس PLC 0x5012  مراحل  0x5001 عملیات   ف

PULSE  پالس  فرکانس 

ی،  0  واحد  ورود .01KHz 

 
0x5013 ژ س   ولتا  با

 
0x5002 

حد بازخورد،  سرعت ژ  0.1Hz 0x5014  وا  0x5003 خروجی   ولتا
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 دستور   محتوای
ع آدرس واب  ت

 اینورتر   وضعیت
 دستور   محتوای

ع آدرس واب  ت

 اینورتر   وضعیت

ان رد زم رک اقی  کا ه  ب اند  0x5004 خروجی   جریان  0x5015 م

ری  نمونه  ولتاژ   0x5005 خروجی   توان  0x5016 بردا

ژ  ری  نمونه  ولتا ر  AI2 0x5017  گی و  0x5006 خروجی   گشتا

ژ  ری  نمونه  ولتا نس  AI3 0x5018  گی رکا رد  ف زخو رد   با لک  0x5007 عم

 DI 0x5008  ورودی  وضعیت 0x5019 خط   سرعت

لی   بودن  روشن  زمان  DO 0x5009  خروجی  وضعیت 0x501A فع

رد زمان رک ژ   تمام 0x501B فعلی  کا لتا ه اصلاح  و  0x500A شد

ژ 1Hz 0x501C  در ورودی پالس  فرکانس لتا لاح  و ه   اص  AI2 0x500B  شد

ژ 0.01Hz 0x501D  انکودر بازخورد  سرعت لتا لاح  و ه   اص  AI3 0x500C  شد

رد  سرعت  زخو  0x500D شمارش   مقدار  ورودی 0x501E واقعی  با

رکانس نمایش لی  ف  0x500E طول  مقدار   ورودی X 0x501F  اص

 0x500F بار  سرعت Y 0x5020  کمکی  فرکانس نمایش

 PID 0x5010  تنظیم - -

 

 فرمان   آدرس   کنترل
 

ر  محتوای ر  محتوای ورد  کنترل  آدرس  دستو  دستو
 کنترل   آدرس

 ورد 

 

0x0 0 بهx7FFF 

0x6001  ) خروجی   آدرس 

رل AO1  آنالوگ ت ی   کن باط رت  )ا

 
 :0001 جلو به  حرکت

 
 
 

 
 

 
0x6000 

 

0x0 0 بهx7FFF 

0x6002  ) خروجی   آدرس 

AO2  رل  آنالوگ نت ی  ک رتباط  )ا

 
رکرد  :0002  معکوس   کا

BIخروجی   کنترل T0: DO1  
 

 

0x   ارتباطی  آدرس( 6003

 DO) خروجی 

 :0003 مثبت  چرخش

:BIT1  خروجی   کنترل DO2 jog 0004  معکوس: 

BIT2: 1 0005  آزاد  توقف رله: 

BIT3: 2 0006 آزاد  توقف   مدت رله: 

BIT4: HDD as 

normal DO output 
م  :0007  خطا  مجدد تنظی

ی  بیت ر ها ه  رزرو   :دیگ  0x0 to 0x7FFF 0x6004 شد
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 :نکته

.100  متناظر با  10000  تنظیمات ارتباطی، درصدی از مقدار نسبی است؛ .100- متناظر با  10000- ،00%  .است   00%

ثر فرکانس نسبی است    برای داده های بعد انس، درصد نسبت به حداک %فرک )  P شتاور  ؛ ه های بعد گ .P9  این درصد  برای داد تنظیم    26

 ).است گشتاور دیجیتال حد بالای

0x0~ 0x7F FF   ر A خروجی   د O   و H D O   0 با  ترتیب،   به%～  .است  100

 

 اینورتر   خطای  اطلاعات
 خطای   آدرس

تر   اینور
 اینورتر   خطای  اطلاعات

 خطای   آدرس

تر   اینور

رامتر  موتور  خودآموزی خطای : 0012   پا
 

 
 

 
 

 
 
 

 
 

 
 

 

0x8000 

ن  : 0000   خطا   بدو
 

 
 

 
 

 
 
 

 
 

 
 

 

0x8000 

ری  جریان  اضافه  :  0001 ورودی فاز افت حفاظت : 0013  شتابگی

ی   : 0014 ا ل  خط ا ه  اتص تا ین  به   کو ن  اضافه : 0002 زم  سرعت  کاهش جریا

ر   جریان اضافه  :  0003 انکودر  خطای  : 0015 ت  د بت  سرع  ثا

رل  : 0016 رق   قطعی  کنت  شتابگیری  ولتاژ   اضافه  :  0004 ب

رد زمان :  0017 رک ر  کا تب  سرعت  کاهش ولتاژ  اضافه :  0005 نامع

ودن  روشن زمان :  0018 ر   ب ژ   اضافه  : 0006 نامعتب لتا ر   و  ثابت   سرعت  د

ی :  0007 کار  حین  موتور  سوئیچینگ  خطای  : 0019 ا ر  خط تو تاک  کان

001A  :  ی :  0008 موج   به  موج جریان  محدودیت  خطای ا رم ش  گ ز  بی ر حد ا رت و ین  ا

001B :  د  از  بیش  موتور  دمای  اینورتر   بار   اضافه  :  0009 ح

001C :   راف ت انح د   از  بیش   سرع ر بار   اضافه  :  000A ح و  موت

001D :  د   از  بیش موتور  سرعت  کم  ولتاژ  : 000B ح

001E  :  000 کار   حین  در  فشار  یا  بار  کاهشC : خروجی  فاز افت 

001F : بازخورد  افت PID  000 کار   حین   درD :  خارجی   دستگاه  خرابی 

ن  تشخیص مدار  خطای : 000E کاربر توسط  شده   تعریف 1خطای : 0020  جریا

 RS232/RS485ارتباط  خطای 000F: کاربر   توسط شده   تعریف  2  خطای 0028:

ی  :  0022 ر  خراب و ستم  تداخل  :  0010 کنتاکت  سی

ل  :  0023 ه  اتصا  زمین  به  کوتا
ن  خطای : 0011 ن و خواند  نوشت

EP2PPROM 
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 :نکته

 .دارد   مطابقت  7 فصل   در7-1جدول خطای  های   کد  با  خطا  آدرس   از  شده  اینورترخوانده  خطای  اطلاعات

 
نی  است و  0x8001کد آدرس  .کد استثنا خواهد بود  اگر درخواست ناموفق باشد، پاسخ یک کد خطا و یک ثنا کد مع   به است

 :است  زیر شرح

ادی  غیرعادی کد  معنای یرع ادی  عادی  غیر کد معنای کدغ یرع  کدغ

 در  عملیاتی  داده های غیرقانونی،  داده های

لا  حد یین  و  با ستند  پا  نی

 
0x0005 ی ز خطا ر  رم و  عب

 
0x0001 

ر مت را ی،  فقط  پا دن ن ر   خوا ی ز  تغی ست   مجا ی  0x0006 نی ر  خطا دن دستو  0x0002 نوشتن   و  خوان

دن ق  نوشتن  و  خوان ی  است،  ناموف رها ت رام  پا

ه  ر   قابل  کارخان ی ند   تغی ست  نی

 
0x0007 بررسی خطای CRC 

 
0x0003 

ر  ر   قابل  پارامت ست  تغیی  نی
 

0x0008 
ی، آدرس ون ن رقا ی  غی  خطا

 عملیات  آدرس

 
0x0004 

 

 CRC  بررسی 

ع   کد  زیر در .گیرد می قرار استفاده  مورد لیستی بصورت معمولا    CRC-16  سرعت، افزایش  به نیاز به توجه با  برای C  منب

CR  پیادهسازی C-1 ه  6 ه  آورد شته  توجه .است  شد شید دا ه  مبادله پایین  و  بالا  بایتهای برای نهایی نتیجه  که با   است، یعنی نتیجه شد

CR  مجموعه C  ارسال شود  است که باید. 

 

uint16 CrcValueByteCaA0(const uint16 *data, uint16 len) 

{ 

uint16 CRCValue = 0xFFFF; 

uint16 tmp; 

uint16 a; 

while (len--) 

{ 

tmp = *(data++); 

a = (CRCValue ^ tmp) & 0x000F; 

CRCValue >>= 4; 

CRCValue ^= crc16Table[a]; 
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a = (CRCValue & 0x000F) ^ (tmp >> 4); 

CRCValue >>= 4; 

CRCValue ^= crc16Table[a]; 

} return crcValue; 

} 

 

 

ربردی   مثالهای   کا

د  از که است  متوالی  پارامتر  دو مقادیر  شامل  درخواست  فریم  :دستورخواندن  فریم ع   ک .P0  تاب اه   02  شماره  دستگ

 .میشود   شروع  1
 

ی   بایت تعداد مجموع  لیات   ها بت   آدرس عم وری   کد ث  آدرس  دست

سبه  0x02 0x00 0x03 0x01 شود   محا

 

 :فرمان  پاسخ   فریم  خواندن
 

ه   محتوای مجموع  ه   محتوای P0.03  داد  آدرس دستوری  کد داده  های  بخش تعداد P0.02  داد

سبه  0x00 0x00 0x88 0x13 0x04（2*2） 0x03 0x01 شود   محا

 

.P0 پارامتر  داده   فریم  درخواست،  فریم  :دستور  نوشتن  فریم ه   02  :است  1  شماره   دستگا
 

بت   آدرس نوشته   سنجش مجموع  وری   کد ث  آدرس  دست

سبه  0x88 0x13 0x02 0x00 0x06 0x01 شود   محا

 
 :دستور  پاسخ  فریم  نوشتن

 

بت   آدرس نوشته   سنجش مجموع  وری   کد ث  آدرس  دست

سبه  0x88 0x13 0x02 0x00 0x06 0x01 شود   محا

 
اه   :فرمان  نوشتن  فریم  )شود تنظیم  2  روی  باید  (P0.03  کند  می حرکت  جلو  به  رو  1شماره  دستگ

 

بت   آدرس نوشته   سنجش مجموع  وری   کد ث  آدرس  دست

سبه  0x01 0x00 0x00 0x60 0x06 0x01 شود   محا

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



235  

 :پارامتر  شرح 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

رخ 9～0 1 5 ○ ود ن ی   با اط ب رت  PC.00 ا

0：300BPS 

1：600BPS 

2：1200BPS 

3：2400BPS 

4：4800BPS 

5：9600BPS 

6：19200BPS 

7：38400BPS 

8：57600BPS 

9：115200BPS 

ر بین داده انتقال نرخ تنظیم  برای پارامتر این امپیوت ر و میزبان ک ده اینورت ه باشید داشته توجه .شود   می استفا ظیم باود نرخ  ک  توسط شده  تن

امپیوتر یزبان ک ر و  م سان باید اینورت ر  در  .باشد یک ر ارتباط صورت،  این غی  .شود  نمی   برقرا

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PC.01 مدباس   داده   فرمت 3～0 1 0 ○

 : N,  <8,  1  <2 داده  فرمت  :بررسی   بدون  : 0

  :  E, <8,  2  <1 فرمت داده  :بررسی زوج

بدون   : O,  <8,  3  <1 فرمت داده  :بررسی فرد 

 <N-1-8> فرمت داده  :بررسی 

ر  این ت رام ید  پا ر  با  با پیوت ام زبان  ک طابقت   می ان  صورت  این  غیر  در  باشد،  داشته  م رتباط  امک رد   وجود  ا دا  .ن
 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 PC.02 محلی  آدرس  247～0 1 0 ○

ه   منتشر  آدرس  شود، تنظیم  0روی  محلی  آدرس  وقتی امپیوتر عملکرد و است شد شارک  .شود   می محقق میزبان  انت

09270292424   -  05137292424  Control24.ir 



236  

 .است  اینورتر و میزبان  ، که مبنایی برای ارتباط نقطه به نقطه بین کامپیوتر)منتشر شده   به جز آدرس (آدرس محلی منحصر به فرد است 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 2ms 1ms 0～20ms پاسخگویی  تاخیرMODBUS PC.03 

ر ازه  به  :پاسخ   در  تاخی انی  ب ین  زم ان  ب ریافت   پای نورتر  اطلاعات  د ر  به  داده  ارسال  و ای یوت امپ ره  میزبان  ک ارد   اشا  .د

 
شد، سیستم پردازش  زمان از کمتر پاسخ  تاخیر اگر ستم پردازش  زمان اساس  بر پاسخ  تاخیر با ر  پاسخ  تاخیر  اگر .است سی  زمان  از  بیشت

م باشد،  پردازش  اند  منتظر  سیستم  سیست ر  زمان  تا  میم د   اینکه  از  قبل  برسد  پاسخ فرا  تاخی ن ند   .دادهها را پردازش ک دادهها را ارسال میک  .سپس 

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

○ 0.0s 0.1s 0.0s～60.0s لت راری   مه  PC.04 ارتباط   برق

ع روی .0 وقتی این کد تاب 0s ر یک  وقتی این کد عملکرد روی .تنظیم شود، پارامتر زمان برقراری ارتباط نامعتبر است قدا بر م ظیم معت   شود،  تن

نی فاصله اگر ا رتباط یک بین زم رتباط و ا دی ا ز بع ری زمان ا را رق رتباط ب ستم خطای  بیشتر ا شد، سی ست  با گزارش   را  (E-15)ارتباطی  شک

 .شود  می نامعتبر تنظیم معمولا    .می دهد

ر رهای   اگ رامت باط  سیستم  یک  در  را  ثانویه  پا داوم  ارت ظیم  م ن ید  کنید،  ت وان ت یت  می باط  وضع رت نید   پایش   را  ا  .ک

 
ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

 MODBUS PC.05  ارتباطی های  داده  فرمت 1～0 1 0 ○

 پروتکل   :  1  غیر استاندارد  MODBUS پروتکل  : 0

MOD BUS   ندارد ستا  ا

 

ل  فرض   پیش ویژگی  م  تنظیم  محدوده واحد   حداق متر   نا ا ملکرد   کد  پار  ع

لوشن 1～0 1 0 ○ رتباط   خواندن  فعلی رزو  PC.06 ا

0.01A : 0 

0.1A: 1 
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 ثابت   فشار   با  آب  پمپ   کنترل  10فصل 
 

م  10-1شکل  ر  با   آب  تامین  سیست رد   ثابت   فشا دا  استان

 
 سریع   راهنمای  1-10

 موتور   پارامترهای 1:  مرحله

 .میشود  تعریف  اینورتر  برای  الکتروپمپ  پارامترهای  مرحله،  این  در

 
 عملکرد  کد تعریف 

ر نوع  انتخاب و  P8.00 موت

 P8.01 (Kw)  موتور  قدرت 

ژ  ر   نامی  ولتا  P8.02 (V)  موتو

امی جریان ر ن A)  موتو ) P8.03 

انس  رک ر   نامی  ف و  P8.04 (Hz)  موت

 P8.05 (RPM)  موتور نامی سرعت

 
ودکار  تنظیم(  )خ

 

ریف رد   کد  تع لک  عملکرد  کد عم

رنامه  1: ی   ریزی  ب را ر   تنظیم  ب ور   خودکا دون  موت  بار  ب

رنامه  2: زی  ب رای تنظیم   ری ر   ب ر   خودکا ر   با(  بار   با  موتو م  FWD  دادن  فشا ر   تنظی نید  شروع  را  خودکا  )ک
 

P8.37 
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 ثابت  فشار با آب تامین حالت  2: مرحله

د  یک  تنظیم  با ی   کلی رها رو، پارامت ر   ماک رت لت   به   اینو رض   پیش   حا ر   آب  تامین  ف  .شود می وارد  ثابت بافشا

 
ریف رد   کد  تع لک ع   کد عم ب  تا

 P0.01 ثابت   فشار   با  آب  مینíت  حالت

رل  ل   کنت رمینا  P0.03 ت

 P0.12 پایینتر   مناسب  مقدار   یک  به  تنظیم   شتاب

ر   یک  به  تنظیم   شتاب کاهش ر  مناسب مقدا  P0.13 پایینت

 

ر 10-2 شکل رجی  توقف و  شروع  شماتیک نمودا  خا
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 PID  تنظیمات  3:  مرحله

 
ریف رد   کد  تع لک ع   کد عم ب  تا

یم  1: نظ نبع ت رد  م زخو ر(  PID  با رد   حسگ زخو لوگ   CI    )با نا  P6.02 آ

ر  ه  فشا ه  داد ر  واحد  تنظیم     شد ر  حسگ ر(  فشا  P6.30 )با

ه  تقویت ی کنند  KP1 P6.05  نسب

 
 :توجه

KP  پارامتر  تنظیم ند  را تعیین  PID  قدرت تنظیم  1 10  اگر روی  .میک ثر  PID  شود، تنظیم  0% م    افزایش   با حداک انس هدف تنظی روی فرک

 .میشود 

 
 PID)بازخورد(  b0.16و   b0.15 دقیق مقادیر  مشاهده

ه م( b0.15  زمانی ک ورد( b0.16  و PID) تنظی ه   PID) بازخ د، به این معنی است ک ورد برابر هستن ه   به  PID بازخ د  مقدار هدف رسی

راف بین مقدار هدف و مقدار بازخورد صفر  حالت،  این در .است  ه  این معنی  است؛ به انح رل  ک ظیم درستی  به PID  کنت ه  تن   و شد

ر سیستم ایدا  .است  پ

 
ریف رد   کد  تع لک ع   کد عم ب  تا

ژ  رت     (MA) جریان / C1  (V) اصلاح   پیش  ولتا ر  نظا ر  ب دا ر مق  P6.02 سنسو

  اینورتر توسط تصحیح   این پارامتر مقدار ولتاژ یا جریان ورودی را قبل از هرگونه .قبل از واحد کنترل قابل نظارت است  ولتاژ یا جریان

 .میدهد  نمایش 

 
 :مهم   نکات

د  حاصل  اطمینان   ✓ نی ه ک د   متصل   هم  به   GND  و COM ترمینالهای   ک  .هستن

ر  سنسور  ✓  .بار   10  =  فشا

ظیمات   ✓ اید  سنسور  تن ندی   دقت   به  ب رب یک یاس   اساس   بر(  شود  پ ق ار   10  م  ).ب

نید حاصل اطمینان   ✓ ه ک م  CI حالت روی بر جامپر ک ه   تنظی  .است   شد
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ر   سنسور   سیمکشی  نمودار  10-3  شکل  سیمه  دو  فشا
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